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ACHTUNG

WICHTIGE ANWEISUNGEN ZUR MONTAGE UND NUTZUNG

BEGINNEN SIE MIT LESEN DIESER WICHTIGEN SICHERHEITSREGELN

Solche Warnzeichen bedeuten “Vorsicht!”, eine Aufforderung zur Beachtung, da ihre MiBachtung Personen- bzw. Sachschéaden
verursachen kann. Bitte lesen Sie diese Warnungen sorgfiltig.

Dieser Torantrieb ist so konstruiert und gepriift, dass er bei Installation und Benutzung unter genauer Befolgung der
anschlieBenden Sicherheitsregeln angemessene Sicherheit bietet.

Die Nichtbeachtung der folgenden Sicherheitsregeln kann ernsthafte Personen- oder Sachschéaden verursachen.
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Beim Umgang mit Werkzeugen und Kleinteilen
Vorsicht walten lassen und weder Ringe, Uhren noch
lose Kleidungsstiicke tragen, wenn Sie Installations-
oder Reparaturarbeiten an einem Tor vornehmen.

Elektrische Leitungen sind entsprechend den lokalen
Bau- und Elektroinstallationsvorschriften zu verlegen.
Das elektrische Kabel darf nur von einer autorisierten
Elektrofachkraft an ein ordnungsgemaR geerdetes
Netz angeschlossen werden.

Bei der Montage mul3 ein EinschlieBen zwischen dem
angetriebenen Teil und den umgebenden Teilen des
Gebéudes (z.B. eine Wand) aufgrund der Offnungsbewegung
des angetriebenen Teils berticksichtigt werden.

Entfernen Sie bitte alle am Tor angebrachten Schlésser
um Schaden am Tor zu vermeiden.

Nach der Installation ist zu priifen, dass der
Mechanismus richtig eingestellt ist und dass der
Antrieb, das Sicherheitssystem und die
Notentriegelung richtig funktioniert.

Ist ein Gehtor im Tor vorhanden, darf der Antrieb nicht
starten oder weiter laufen, wenn das Tor nicht
ordnungsgemass geschlossen ist.

Kinder sollten beaufsichtigt werden um sicherzustellen,
dass sie nicht mit der Anlage spielen.
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Es ist wichtig, das Tor immer gut gangbar zu halten.
Tore die steckenbleiben oder verklemmen, sind
unverziglich zu reparieren. Versuchen Sie nicht das
Tor selbst zu reparieren. Bestellen Sie dafiir einen
Fachmann.

Entfernen Sie zusatzliches Zubehor aus der Nahe von
Kindern. Erlauben Sie Kindern nicht, Drucktaster und
Fernbedienungen zu bedienen. Schwere Verletzungen
kdnnen durch ein sich schlieBendes Tor verursacht werden.

Automatisch gesteuerte Gerédte miissen vom Netz
getrennt werden, wenn Wartungsarbeiten wie zum
Beispiel Reinigung ausgefiihrt werden.

In der festverlegten Installation ist eine Trennvor-
richtung vorzusehen, um ein allpoliges Abschalten
mittels Schalter (mind. 3mm Kontakt6ffnungsweg) oder
separate Sicherung zu gewahrleisten.

Stellen Sie sicher, daB Personen, die den Antrieb
montieren, warten oder bedienen diesen Anleitungen
folgen. Bewahren Sie die Anleitung an einem Ort auf, an
dem schnell auf sie zuriickgegriffen werden kann.

Der endgiiltige Schutz vor Quetsch- und Scherstellen
muss nach der Montage des Antriebes mit dem Tor
gewibhrleistet sein.

Diese Anlage darf nicht von Personen bedient werden
(einschliesslich Kindern), die korperlich oder geistig
beeintrachtigt sind, oder denen es an Erfahrung im Umgang
mit der Anlage mangelt, solange sie nicht unter Aufsicht sind
oder von einer fir ihre Sicherheit verantwortlichen Person
im Umgang mit der Anlage unterwiesen worden sind.




MONTAGE DER STEUERUNGSBOX

Die Steuerung CB11 ist fir den Einbau in eine spezielle, wasserfeste Box (203391) vorgesehen. Vor der Montage erforderliche Abstande
abmessen und passende Bohrlocher bestimmen. Kunststoff mit Hilfe eines Schraubendrehers aus den Lochern herausschlagen.
Kabelverschraubungen mit Zugentlastung einfiihren. Box gegen die Flache halten, an der sie montiert werden soll. Schrauben durch die
Befestigungsldcher in der Riickwand fihren und festdrehen. Bei der Motorsteuerung handelt es sich um eine mikroprozessor-gesteuerte Elektronik
mit modernster Technik. Sie hat alle fiir den sicheren Betrieb notwendigen Anschlussmdglichkeiten und Funktionen. Feuchtigkeit und Wasser zerstoren
die Steuerung. Stellen Sie unter allen Umstanden sicher, dass Wasser, Feuchtigkeit oder Staunasse nicht in die Steuerung gelangen kann. Alle
Offnungen und Kabeldurchfiihrungen miissen unbedingt wasserdicht verschlossen sein. Die Steuerbox mit der Motorsteuerung ist mit den
Kabeldurchfiihrungen nach unten zu montieren. Sie darf direkter Sonneneinstrahlung nicht dauernd ausgesetzt sein. Mit der Elektronik 18Rt sich die
Zug- und Druckkraft sehr genau einstellen. Das Tor laRt sich bei richtiger Montage / Einstellung von Hand festhalten. Wahrend des Laufes kann das
Tor jederzeit per Funk, Taster oder Schliisselschalter gestoppt werden. Der Torfligel benétigt fur die ,AUF* und ,ZU" Positionen einen stabilen
Anschlag, da die Torantriebe keine Endschalter besitzen.

|
g ‘
‘ |
| I
\ |
\ \
| |
@@ ‘ “
|
TECHNISCHE DATEN
Spannung: 230V~ +10% 50-60Hz
Verbrauch max.: 22mA
Antriebs max.: 230V~ 50Hz 1000W max
Versorgung Zubehor: 24Vdc / 0,5A max
Arbeitstemperatur: -25°C + 55°C
Betriebsarten: Standard

Standard & keine Selbsthaltung (Totmann) in SchlieRen
Automatik mit Stopp
Residential
Kanaltrennung
Parkplatz
keine Selbsthaltung (Totmann)
Max. Laufzeit:: 80 sec
Pause Zeit: 0 + 150sec
Abmessungen: 124x152mm (Ohne Box)

STROMVERTEILUNG

Das vom Antriebsarm fiihrende Kabel muss in eine handelslbliche, wasserdichte Verteilerdose gefiihrt werden. Von der Verteilerdose bis zur
Steuerung kann dann eine feste Kabelverlegung erfolgen. Oftmals ist es mdglich, den Antrieb, der direkt neben der Steuerung befestigt wird,
direkt in die Box zu leiten. Legen Sie niemals Verteilerdosen unter die Erde.

Folgende Kabelquerschnitte sollten generell nicht unterschritten werden:
* 100-230Volt 1,5mm? oder grosser
» 0-24Volt 0,5mm? oder grésser

Tips: Klingeldrahte erweisen sich oft in der Praxis als problematisch, weil Sie bei groReren Leitungslangen zu viel Spannung verlieren. Trennen
Sie die Kabel in Kabelkanalen d.h. Kabel Motor und Kabel Lichtschranke, speziell bei Schliisselschaltern, Start-Tasten (vom Haus kommend),
sonst kann es bei langen Leitungswegen zu Stérungen kommen.



Typischer Aufbau einer Anlage:

1. Motor

2. Steuerung @
3. Lichtschranke (aktiv in Schlieen), Hohe max. 200mm

Erste Lichtschranke. @ @

4. Lichtschranke (aktiv in Offnen), Héhe max. 200mm %

Zweite Lichtschranke. | | [T T------" i o~

5. Blinkleuchte (Optional) = It ey {)

Wichtiger optischer Hinweis auf die Bewegung des Tores. P\
6. Schllsselschalter !
Wird an der Aussenseite angebracht. Mittels Schliissel oder !
Eingabe einer Nummer wird das Tor gedffnet. i

7. Kontaktleiste (Optional)

Sichert das Tor bei Berlihrung ab. Kontaktleisten kdnnen am Tor
angebracht werden oder an den Pfeilern. Kontaktleisten mussen,
wenn erforderlich, bis zu einer Hohe von 2,5m angebracht
werden.

8. Lichtschranke (aktiv in Offnen/SchlieRen), Héhe max. 200mm
(Optional)

9. Kontaktschleife Einfahrt (Optional)

10. Sicherheitskontaktschleife im Schwenkbereich des Tores
(Optional) —
11. Kontakschleife Ausfahrt (Optional)
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A Die Steuerung erfillt die neuesten geforderten EN-
Richtlinien. Eine dieser Richtlinien schreibt vor dass die
SchlieRkrafte an der Torkante nicht Gber 400N (40kg) steigen
durfen innerhalb der letzten 500mm vor Tor ZU. GréfRer 500mm
darf die maximale Kraft an der Torkante 1400N (140kg) betragen.
Kann dies nicht sichergestellt werden, ist unbedingt eine
Kontaktleiste ggfs bis in eine H6he von 2,5m am Tor oder am
gegenuberliegenden Pfeiler anzubringen (EN12453).

MOTOREN: — |z n[1@"

Der Motor, der als erster 6ffnen soll ist Motor 1 "Master", der T

andere Motor 2 "Second". Wird nur ein Motor verwendet bleibt > =|2@®

der Anschluss Motor 2 frei. g

. . . —> L@

Die Kabel, der mit den Motoren gelieferten Kondensatoren,

missen zusammen mit den Kabeln fir die Drehrichtung 5

(Braun/Schwarz) in die Klemmen OP und CL gefiihrt werden. Die 00000

Kondensatoren kdnnen aus Platzgriinden auch in den 4_o_@ 18 _k

Verteilerdosen untergebracht werden. Stellen Sie sicher, dass sie OP COM CL | OP cOM cL

richtig angeklemmt sind und eine gute elektrische Verbindung MOTOR 1 MASTER | MOTOR 2 SECOND

haben. Die Kondensatoren sind verantwortlich fir die Kraft, die A A A A A

die Motoren spater besitzen. %—4 »-&

N = U
SchlieRen Sie erstmals die Motoren wie folgt an: 230 V-~ c c
+/-10% E 5 & S

Motor 1 50 Hz Sl sl 2 HEE

4 Braun & Kondensator 1 ol 3| = s13|¢

5 Blau HENEREE
HEHEHEE

6 Schwarz & Kondensator 1 s 3| 2 Zls|e
S| g 3 RS
s 9z z|gf¢g
HEEIREEE

Motor 2 5| 8o a|a|s

7 Schwarz & Kondensator 2 —]

8 Blau

9 Braun & Kondensator 2

Zur Inbetriebnahme siehe Abschnitt Erste Inbetriebnahme /

Grundeinstellung.

Hinweis: Wahrend der ersten Inbetriebnahme miissen in der
ersten Fahrt die Torfliigel OFFNEN. Sollte ein oder beide
Fliigel SchlieBen, anstatt zu Offnen muss an diesem Motor
das Braune mit dem Schwarzen Kabel getauscht werden!
Vorher ist die Stromzufuhr zu unterbrechen !




AUFBAU DER STEUERUNG
PUNKT
1

BESCHREIBUNG
M1, Klemme:1,2,3

2 M2, Klemme:4,5,6
Klemme:7,8,9

3 M3, Klemme:10,11
Klemme:12,13
Klemme:13,14

4 M4, Klemme: 15,16
Klemme:17,20
Klemme:18,20
Klemme:19,20

5 M5,Klemme:21,24
Klemme:22,24
Klemme:23,24
Klemme:25,26
Klemme:27,28

6 CN1/CN2, Stecker

7 CH1, Drucktaster

8 CH2, Drucktaster

9 L1, Drucktaster

10 JMP1, Steckbriicke

11 DIP1

12 PT4, Potentiometer

13 PT3, Potentiometer

14 PT2, Potentiometer

15 PT1, Potentiometer

FUNKTION

Zuleitung

Antrieb 1 (Master)

Antrieb 2 (Second)
Anschluss flr E-Schloss 24V
Tortiberwachung/Beleuchtung
Blinklampe

Anschlufd fir Zubehor 24V
Impulsgeber Kanal 1
Impulsgeber Kanal 2

Notstop-Taster / muss gebrickt
sein ohne angeschlossenen
Schalter

Lichtschranke aktiv AUF
Lichtschranke aktiv ZU
Lichtschranke aktiv AUF + ZU
Kontaktleiste 8,2Kohm
Antenne

Buchsen Funkmodul
Lernen/Ldschen Funk Kanal 1
Lernen/Léschen Funk Kanal 2
Einlernen Wegstrecke
Lichtschrankenprogrammierung
Dip-Schalter Block
Krafteinstellung Antrieb 2
Krafteinstellung Antrieb 1
Automatisches Schliessen

Flugelverzégerung

BESCHREIBUNG DER LEDs

ROTE LEDs sollten ausgeschaltet sein. Deuten zu behebende
Fehler an; ausgenommen nicht angeschlossene Failsafe
Lichtschranken. (siehe Beschreibung ,JUMPER®)

(Beispiel: Kurzschluss, Lichtschranken und/oder Kontaktleiste)

PUNKT BESCHREIBUNG

LED A ROT Lernen/Léschen Funk Kanal 1

LED B ROT Starten Impuls Kanal 1

LED C ROT Lernen/Léschen Funk Kanal 2

LED D ROT Starten Impuls Kanal 2

LED E ROT Lichtschranke aktiv in OFFNEN

LED F ROT Lichtschranke aktiv in SCHLIESSEN
LED G ROT Lichtschranke aktiv in OFFNEN/SCHLIESSEN
LEDH ROT Kontaktleiste

LED | GRUN Stop

LED J ROT Lernprogramm (Wegstrecke)
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PROGRAMME

Die Steuerung besitzt 7 Betriebsarten (Programme). Das
gewlinschte Programm wird mittels der Dipschalter “ON” (EIN) bzw.
“OFF” (AUS) eingestellt.

EIN
DIP1 | aAus
DIP2 EIN | Den verschiedenen Arbeitsweisen der Antriebe
AUS | zugeordnet (Siehe gesonderte Tabelle)
EIN
DIP3 AUS
EIN | E-Schloss
Sobald ein Impuls gegeben wird, driickt der Antrieb das
Tor in Richtung ZU und 6ffnet eine Sekunde das
DIP4 Relais zur Freigabe des E-Schlosses. ( Funktion

aufgrund der verschiedenen im Markt erhaltlichen E-
Schldsser.)

AUS | Funktion deaktiv

EIN | Einstellung fir Chamberlain Lichtschranken
DIP5 (770E/771E), entspricht EN60335-2-103.

AUs | Einstellung fur relaisgesteuerte Lichtschranken
(100263E) oder andere Relaislichtschranken.

EIN | Vorblinkfunktion der Blinkleuchte 2 Sekunden bevor der
DIP6 Antrieb startet.

AUS | Vorblinkfunktion deaktiv

EIN | Nachdem das Tor komplett gedffnet hat, driickt Antrieb
DIP7 1 mit maximaler Kraft das Tor fur 1 Sekunde in
Richtung ,AUF".

AUS | Funktion deaktiv

EIN | Nachdem das Tor komplett geschlossen hat, schaltet
Antrieb 1 fir 2 Sekunden ab, um das Einrasten des E-
DIP8 Schlosses zu garantieren. Danach driickt der Antrieb
noch 1 Sekunde mit maximaler Kraft in Richtung ,ZU".

AUS | Funktion deaktiv
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AAnderungen der immer stromlos
durchfiihren, sonst werden diese nicht
akzeptiert!!!

POTENTIOMETER

PT1 (Trimmer 1): Fliigelverzégerung (Bipart Delay)

Steuert die Fligelverzégerung bei sich uberlappenden Flugeln. In
AUF = 0 oder 3 sec. In ZU = 0-20sec. Motor 1 Master wird zuerst
gedffnet und als letzter geschlossen.Damit niemand zwischen zwei
sich schliefenden Flugeln eingeklemmt werden kann, ist es
notwendig, dass immer die Fliigelverzégerung eingestellt wird.
Linksanschlag: Fligelverzégerung AUS

PT2 (Trimmer 2): Automatisches SchlieBen (Timer to close)
Die Wartezeit des Tores in TOR AUF kann definiert werden. 0-150
sec. nachdem die eingestellte Zeit abgelaufen ist wird das Tor
geschlossen. Nur moglich bei angeschlossenen Failsafe-
Lichtschranke(n) 771E.

Linksanschlag: Automatisches SchlieRen AUS

ADie Steuerung erfillt die neuesten geforderten EN-Richtlinien.
Eine dieser Richtlinien schreibt vor, dass die SchlieRkrafte an der
Torkante nicht Gber 400N (40kg) steigen dirfen innerhalb der letzten
500mm vor Tor ZU. GréRer 500mm darf die maximale Kraft an der
Torkante 1400N (140kg) betragen. Kann dies nicht sichergestellt
werden, ist unbedingt eine Kontaktleiste ggfs bis in eine Héhe von
2,5m am Tor oder am gegeniiberliegenden Pfeiler anzubringen
(EN12453).

PT3 (Trimmer 3): Krafteinstellung (Force 1 Master)

Es wird die Kraft definiert mit der der Motor 1 = Master arbeiten soll.
Die bendtigte Kraft ist abhangig vom Gewicht und der Funktion des
Tores.

PT4 (Trimmer 4): Krafteinstellung ( Force 2 Second)

Es wird die Kraft definiert mit der der Motor 2 = Second arbeiten soll.
Die bendtigte Kraft ist abhangig vom Gewicht und der Funktion des
Tores.

PT1 PT2 PT3 PT4

BIPART TIMER TO FORCE 1 FORCE 2

DELAY  CLOSE MASTER  SECOND
N\ N\ ﬁ o\
PT 1 PT 2 PT 3 PT 4

OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX

AAnderungen der immer stromlos
durchfiihren, sonst werden diese nicht
akzeptiert!!!




Gesonderte Tabelle zur Einstellung der Arbeitsweisen

DIP1 DIP2 DIP3

Standard AN AN
AUS
Standard & keine Selbsthaltung AN AN
(Totmann) in SchlieRen AUS
Autamatik mit Stopp AN
AUS AUS
Residential AN
AUS AUS
Kanaltrenmng AN AN AN
Parkplatz AN
AUS AUS

Keine Selbsthaltung (Totmann)
AUS AUS AUS

Impulsgeber/Kanal 1

Tor geschlossen:

1. Impuls 6ffnet, der nachste
stoppt, der nachste schlieft,
der nachste stoppt, der
nachste offnet etc.

Impuls wahrend schlief3en
stoppt das Tor

Impuls wahrend 6ffnen
stoppt das Tor

Impuls wahrend Pause
schlief3t das Tor umgehend

Tor geschlossen:

1. Impuls 6ffnet, der nachste
stoppt, der nachste schlieft,
der nachste stoppt, der
nachste o6ffnet etc.

Impuls wahrend schlief3en
stoppt das Tor

Impuls wahrend 6ffnen stoppt
das Tor

Impuls wahrend Pause
schlieRt das Tor umgehend

Tor geschlossen:

1. Impuls 6ffnet, der nachste
stoppt, der nachste schlieft,
der nachste 6ffnet

Tor gedffnet:
1. Impuls schlief3t, der nachste
offnet

Impuls wahrend FuRganger
stoppt, der nachste schliel3t

Tor geschlossen:

1. Impuls 6ffnet, der nachste
schlielt, der nachste 6ffnet, der
nachste schliet etc.

Impuls wahrend FuRgéanger
schlieRt das Tor umgehend

Impuls wahrend Automatisch
SchlieRen &ffnet das Tor
umgehend

Impuls wahrend Pause schlief3t
das Tor umgehend.

Tor geschlossen:

1. Impuls 6ffnet, der nachste
stoppt, der nachste 6ffnet, der
nachste stoppt etc.

Impuls wahrend schlief3en
stoppt das Tor

Tor geschlossen:

1. Impuls &ffnet beide Fligel
komplett, weitere Impulse
werden ignoriert.

Impuls wahrend FuRganger
offnet auch den zweiten Fliigel
Impuls wahrend schlief3en 6ffnet
die Fligel umgehend

Tor geschlossen:

Dauersignal notwendig,
loslassen bewirkt stopp

Funk deaktiv,
Sicherheitseinrichtungen deaktiv

Impulsgeber/Kanal 2

Tor geschlossen:

1. Impuls 6ffnet FuRganger, der
nachste stoppt, der nachste
schlieRt, der nachste stoppt, der
nachste offnet etc.

Impuls wahrend schlieRen stoppt
das Tor

Impuls wahrend 6ffnen stoppt das
Tor

Impuls wahrend Pause schlieRt
das Tor umgehend

Tor offen:
Dauersignal fiir schlieRen
notwendig, loslassen bewirkt stopp

Funk deaktiv,
Sicherheitseinrichtungen deaktiv

Tor geschlossen:
1. Impuls 6ffnet FuBganger, der
nachste stoppt, der nachste schlief3t

Tor geschlossen:
1. Impuls &ffnet FuBganger, der
nachste schlieft umgehend

Impuls wahrend Pause schlief3t
das Tor umgehend

Tor offen:
1. Impuls schlief3t, der nachste
stoppt, der nachste schlielt etc

Impuls wahrend 6ffnen stoppt das
Tor

Tor geschlossen:

1. Impuls &ffnet Fuganger
komplett, weitere Impulse
werden ignoriert

Impuls wahrend schlielen 6ffnet
die Fligel umgehend

Tor offen:

Dauersignal notwendig,
loslassen bewirkt stopp

Funk deaktiv,
Sicherheitseinrichtungen deaktiv




ZUBEHOR
LICHTSCHRANKEN (OPTIONAL)

Die Lichtschranken dienen der Absicherung des Tores und missen
verwendet werden. Der Montageort ist abhangig von der Bauweise
des Tores. Nach EN12453 muB ein Lichtschrankenpaar aussen in
einer Hohe von 200mm aktiv in ,Schliessen” installiert werden; ein
zweites Paar innen in einer Hoéhe von 200mm aktiv in ,Offnen”. Ein
drittes Paar Lichtschranken aktiv in ,Schliessen® und ,Offnen” kann
optional installiert werden. Die Lichtschranken bestehen aus einem
Sender und einem Empféangerteil und miissen einander gegeniiber
liegen. Mit einem Schraubenzieher IaRt sich das
Lichtschrankengehause (Plastik) 6ffnen. Die Lichtschranke wird
mittels kleiner Schrauben und Dibel an der Wand befestigt. Es ist
moglich, zwei verschiedene Lichtschrankensysteme zu
betreiben.(siehe Dipschalter Beschreibung) Soll die Funktion
+1Automatisches Schliessen“ mdglich sein, muss die Chamberlain —
Failsafe Lichtschranke installiert sein. Eine Kombination der
Lichtschranken ist nicht moglich. Das Chamberlain —Failsafe System
(2-Kabel System) besitzt an beiden Seiten eine kleine von auen
einsehbare LED (Licht) um den Status der Lichtschranke anzuzeigen.
Zwei Modelle der Chamberlain —Failsafe Lichtschranke werden
angeboten. Die eine Variante eignet sich ideal zur Montage an
Wanden, die sich gegenuberliegen. Die andere ideal fir die Montage
an der Innenseite des Tores, weil bereits die Beschlage zur Montage
enthalten sind.

Diagnose an der Chamberlain-Failsafe Lichtschranke

LED konstant = OK

LED blinkt = Lichtschranke sperrt Steuerung

LED aus = Kein Strom, falscher Anschluss oder verpolt

Diagnose an der Steuerung

LED aus = OK

LED konstant an = Steuerung sperrt

LED blinkt = OK keine Lichtschranke angechlossen

Kabelquerschnitt: 0,5mm? oder groRer.

Spannung: 12/24Volt AC/DC.

Keine starren Kupferleitungen verwenden. Keine parallele Verlegung
von Kabeln mit 230Volt oder der Verlegung im gleichen Kabelkanal.

open/6ffnen/ouvrir/open
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close/schliessen/fermer/sluiten

|

open/éffnen/
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JUMPER

Programmierung der Failsafe Lichtschranke(n) Modell 771E/770E

1. Vor der ersten Inbetriebnahme.

2. Bei Anschluss/Entfernen einer neuen Lichtschranke

- Steuerung ausschalten (ohne Stromversorgung)

- Die Steckbriicke (Jumper) auf die beiden vorgesehenen Pins
stecken.

- Dipschalter 5 auf ON.

- Lichtschranke(n) geméss Abbildung anklemmen.

- Steuerung einschalten und kurz warten.

- Steckbriicke ziehen

Fertig (Anzahl der angeschlossenen Lichtschranken wird gespeichert)

Programmierung der Relais-Lichtranken z.B. 100263

Die Steuerung muss flr einige Sekunden vom Netz getrennt werden.
Alle Klemmen, an die keine Lichtschranke angeschlossen ist miissen
mit COM gebruckt werden. (21-24, 22-24, 23-24). Die
Stromversorgung der Relaislichtschranke von Klemmen 15-16. Der
Dipschalter 5 muss auf OFF stehen. Der Jumper muss gezogen
werden.

Hinweis: Relais-Lichtschranken sind nach EN12978 flr neue
Installationen nicht mehr zulassig, weil diese sich nicht selbst prifen
(Failsafe).

Betrieb ohne Lichtschranken

GEFAHR: Nicht zulassig fir normalen Betrieb. In diesem Fall missen
Kontaktleisten das Tor absichern.

Die Steuerung muss flr einige Sekunden vom Netz getrennt werden.
Klemmen 21-22-23-24 missen alle gebrickt sein. Dipschalter 5 muss
auf OFF stehen. Der Jumper muss gezogen werden.

Hinweis: Lichtschranken unterschiedlicher Bauart kénnen NICHT
kombiniert werden.
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ELEKTROSCHLOSS (OPTIONAL) 600022 (24V)

Ein Elektroschloss kann an die Steuerung Uber die Klemmen 10 und
11 angeschlossen werden.

Kabelquerschnitt: 0,5mm? oder groRer.
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Spannung: 24Volt AC/DC.

TORUBERWACHUNG / BELEUCHTUNG (OPTIONAL)

Um den Status des Tores zu Uberwachen, kann eine Glihbirne
24V/[3W angeschlossen werden. Alternativ kann durch Vorschalten
eines Relais (Zubehor) auch eine Hofbeleuchtung betrieben werden.
Kabelquerschnitt: 0,5mm? oder groRer.

Spannung: 24V

BLINKLAMPE (OPTIONAL) FLA24-2

Eine Blinkleuchte kann an die Steuerung angeschlossen werden. Sie
warnt Personen vor dem sich bewegendem Tor. Die Blinkleuchte
sollte mdglichst hoch und deutlich sichtbar angebracht werden. Die
Steuerung gibt ein konstantes Signal, welches von der Lampe in ein
Blinken umgewandelt wird.

Kabelquerschnitt: 0,5mm? oder gréRer.

Spannung: 24V DC

A Keine starren Kupferleitungen verwenden. Keine parallele
Verlegung von Kabeln mit 230Volt oder der Verlegung im gleichen
Kabelkanal.

24V/3W

TASTER / SCHLUSSELSCHALTER (OPTIONAL)
Die Steuerung / der Antrieb kann mittels verschiedener Eingange
aktiviert werden. Dies kann mittels Handsender oder

M4
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Schlisselschalter (Anschluss: Klemmen 17 und 20) erfolgen.
Handsender = siehe Punkt “Einlernen der Handsender”.
Schalteingang 1 = Input Start 1 >> Normaler Betrieb
Schalteingang 2 = Input Start 2 >> Aktiv bei speziellen
Einstellungen (siehe Dipschalter —-Beschreibung)

NOTSTOP (OPTIONAL) 600084
Wird ein Schalter angeschlossen kann damit die Anlage gestoppt
oder gesperrt werden. Eine Bewegung der Fliigel wird sofort

unterbrochen. Klemmen 19 und 20 mussen gebrickt sein, wenn T
kein Schalter installiert ist
ANSCHLUSS KONTAKTSCHLEIFE (OPTIONAL)

Eine Kontaktschleifenauswertung (203292 1-Kanal, 203308 2-
Kanal) kann an die Steuerung angeschlossen werden. Mit einer 2-
Kanal Auswertung kénnen 2 Schleifen getrennt oder gemeinsam
ausgewertet werden.

Hinweis: Die Beschreibung bezieht sich ausschlieRlich auf die
einzelne Auswertung jeder Schleife. Wird eine 2-Kanal Auswertung
eingesetzt kdnnen auch zwei Schleifen hintereinander gelegt
werden um die Fahrtrichtung von Fahrzeugen zu erkennen. In
diesem Fall ergeben sich weitere Kombinationsméglichkeiten des
Anschlusses.

Zur Offnung Einfahrt oder Ausfahrt

Anschluss an Klemme 17 + 20. Dipschalter in Funktion Parkplatz.
Automatisch Schlielen aktiviert (empfohlen).

Zur Sicherung im Schwenkbereich des Tores

Anschluss an Klemme 19 + 20 (Stop). Relaisausgang der
Auswertung bei Verwendung von Failsafe Lichtschranken NO
(Schliesser). Bei Verwendung von Relaislichtschranken als NC
(Offner). Funktion Automatisch SchlieRen nicht empfohlen.
Achtung: Als einzige Absicherung nach EN-Norm nicht
zuldssig!

24VDC - AUSGANG
Fir Relaislichtschranken oder andere Gerate (z.B. Empfanger)
max. 500mA

A Keine starren Kupferleitungen verwenden. Keine
parallele Verlegung von Kabeln mit 230Volt oder der Verlegung im
gleichen Kabelkanal.
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FUNKMODUL (OPTIONAL)

Um die Steuerung mittels Funk zu betreiben, muf vorher ein
Funkmodul auf den Steckplatzen CN1/CN2 installiert werden.
Folgende Module sind erhaltlich: 801221 (433.92MHz),801429
(27.145MHz), 207542 (315.15MHz China)
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PROGRAMMIEREN DES TX4UNI

Das Funkmodul auf die vorgesehenen Pins stecken, falls es nicht
bereits vormontiert ist.

Der Empfanger besitzt 2 Kandle CH1 und CH2. Den beiden Kanalen
sind die jeweiligen LEDs CH1 und CH2 zugeordnet. CH1 6ffnet nach
einem Signal einer programmierten Taste auf lhrer Fernbedienung beide
Torfligel. CH2 6ffnet nach einem Signal einer programmierten Taste auf
Ihrer Fernbedienung nur einen Torfligel (FuRgangerfunktion).

Programmieren der Fernbedienung mit der Taste CH1
(offnet beide Fliigel, nebenstehend gezeigt):

1. Linke und rechte Taste des Handsenders gleichzeitig fur ca. 5
Sekunden gedrickt halten, bis seine LED fiir ca. 30 Sekunden
angeht. Eine der 4 Tasten des Handsenders auswahlen, mit der das
Tor gesteuert werden soll (noch nicht driicken).

2. Taste CH1 driicken. LED LEARN1 geht fiir ca. 10 Sekunden an.

3. Wahrend dieser 10 Sekunden:

- Jetzt die zuvor ausgewahlte Taste des Handsenders driicken.

- Da Steuerung und Handsender nun einen passenden Code
abstimmen, muss die Taste ggf. ein zweites oder drittes Mal gedriickt
werden.

- Sobald die LED LEARN TIMER und danach alle anderen LEDs
geblinkt haben, Schritt 5 ausfuhren.

4. Eine der drei restlichen Tasten des Handsenders driicken, um die
Programmierung mit Taste CH1 abzuschliessen.

Hinweis: Wenn Schritt 3 nicht gelingt, warten bis die LEDs (Steuerung
und Handsender) ausgehen und erneut mit Schritt 1 beginnen.
Bis zu 128 Handsender kdnnen auf diese Weise programmiert werden.

Programmieren der Fernbedienung mit der Taste CH2
(6ffnet nur einen Fliigel):

1. Linke und rechte Taste des Handsenders gleichzeitig fur ca. 5
Sekunden gedrickt halten, bis seine LED fiir ca. 30 Sekunden
angeht. Eine zweite Taste des Handsenders auswahlen, mit der das
Tor gesteuert werden soll (noch nicht driicken).

2. Taste CH2 driicken. LED LEARN2 geht fiir ca. 10 Sekunden an.

3. Wahrend dieser 10 Sekunden:

- Jetzt die zuvor ausgewahlte Taste des Handsenders driicken.

- Da Steuerung und Handsender nun einen passenden Code
abstimmen, muss die Taste ggf. ein zweites oder drittes Mal gedriickt
werden.

- Sobald die LED LEARN TIMER und danach alle anderen LEDs
geblinkt haben, Schritt 5 ausfuhren.

4. Eine der drei restlichen Tasten des Handsenders driicken, um die
Programmierung abzuschliessen.

Hinweis: Wenn Schritt 3 nicht gelingt, warten bis die LEDs (Steuerung
und Handsender) ausgehen und erneut mit Schritt 1 beginnen.
Bis zu 128 Handsender kdnnen auf diese Weise programmiert werden.

Zum Ldschen der eingelernten Handsender driicken Sie einfach die
Taste CH1 solange, bis die LED erlischt. Gehen Sie genauso fiir CH2
vor.
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EINLERNEN / LOSCHEN DER HANDSENDER

Driicken Sie die Taste CH1. Die LED ,Learn1” leuchtet rot. Driicken
Sie nun eine Taste des Handsenders ca. 5 Sekunden. Die LED
,Learn 1 blinkt jetzt. Fertig. Gehen Sie genauso fiir CH2 vor.
Driicken Sie aber jetzt eine noch nicht belegte Taste des
Handsenders. Es kénnen so bis zu 128 Handsender eingelernt
werden.

Zum Ldéschen der eingelernten Handsender driicken Sie einfach die
Taste CH1 solange, bis die LED erlischt. Gehen Sie genauso fiir
CH2 vor.

0 ot

KONTAKTLEISTE (OPTIONAL)

An die Steuerung kann eine Kontaktleiste, die nach dem 8,2K Ohm
Prinzip funktioniert, angeschlossen werden, d.h. ein 8,2K Ohm
groRer Prifwiderstand ist am Ende der Kontaktleiste befestigt. Er
gewahrleistet die standige Uberpriifung des Stromkreises. Die
Steuerung wird mit einem eingebauten 8,2K Ohm Widerstand
ausgeliefert. Mehrere Kontaktleisten werden seriell angeschlossen.
Kabelquerschnitt: 0,5mm? oder groBer.

ANTENNE (OPTIONAL) ANT4X-1LM

Die Steuerung ist serienmafRig mit einer Drahtantenne ausgestattet.
An die Klemmen 27 und 28 kann eine Auflenantenne (Zubehor)
angeschlossen werden. So kénnen gréfere Reichweiten (Funk)
erzielt werden. Die Antenne mdglichst hoch montieren.

A Keine starren Kupferleitungen verwenden. Keine parallele
Verlegung von Kabeln mit 230Volt oder der Verlegung im gleichen
Kabelkanal.
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600046 (2,5m) + 600060

ERSTE INBETRIEBNAHME
GRUNDEINSTELLUNG

Gehen Sie Punkt fiir Punkt genau durch. Beginnen Sie im Zweifelsfall
wieder von vorne. Nehmen Sie sich fir diese Einstellungen
ausreichend Zeit.

1. Ist alles notwendige fiir den Betrieb angeschlossen? Motoren,
Lichtschranken, Sicherheitskontaktleiste, Stop-Schalter.

2. Stellen Sie sicher, dass sich niemand im Torbereich aufhalt oder
aufhalten kann.

3. Checken der LED’s (Lampchen) auf OK oder ob diese eine
Funktion sperren. Rote LED’s (Lampchen) sollten nicht konstant
leuchten. Die Grine Led muss leuchten.

4. Einstellen der Dipschalter Programm Standard 1=“ON*, 2= ,ON*,
3=,0FF* Spatere Korrekturen kdnnen jederzeit vorgenommen werden.
5. Ist ein E-Schloss installiert? Wenn Ja Dipschalter 4="ON*

6. Kraft einstellen Potentiometer ,FORCE 1* ,FORCE 2“ héchstens
auf 30% stellen. Bei sehr leichten Toren sogar geringer. Erst probieren
dann korrigieren! Nur in kleinen Schritten die Kraft erhéhen.

7. Sind zwei Motoren angeschlossen muss die Flligelverzogerung
(,Bipart Delay“) eingestellt sein. Das Potentiometer auf ca. 50%
drehen. Spatere Korrekturen kdnnen jederzeit vorgenommen werden.
8. Steuerung ausschalten ( von der Stromversorgung trennen)

8.1 Die Steckbriicke (Jumper) auf die beiden vorgesehenen Pins
stecken.

8.2 Dipschalter 5 auf ON stellen

8.3 Lichtschranke(n) gemass Abbildung anklemmen

8.4 Steuerung einschalten und kurz warten

8.5 Steckbriicke ziehen, kurz warten. Die LED der angeschlossenen
Lichtschranke bleibt aus. Die LEDs der nicht angeschlossenen
Lichtschranke(n) blinken. Fertig!
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Programmierung der Zeit fiir die Wegstrecke Standard (ohne
Soft-Stop, Langsamlauf)

Hinweis: Wird nur ein Antrieb (1-Fliigel Betrieb) verwendet sind
die Lernschritte die Fliigel 2 betreffen verandert.

Bei Programmierung “Standard”: Hinweis siehe im Text.

Bei Programmierung "Advanced" Punkte 5,6,7,8 mittels driicken
der Taste L1 liberspringen.

Die Taste L1 muss in diesem Programm 2x gedriickt werden.

1. Die Flugel sollen geschlossen und verriegelt sein.

2. Taste L1 kurz driicken (1 Sekunde), beide Fligel 6ffnen.
Hinweis: Sollte ein Fliigel SchlieRen, anstatt zu Offnen, muss an
diesem Motor das braune mit dem schwarzen Kabel getauscht
werden! Strom ausschalten (Neustart), dann wieder von vorne
mit der Programmierung beginnen.

3. Taste L1 wieder driicken, wenn beide Fligel den Endanschlag
erreicht haben (+ zwei Sekunden brummen lassen) Nur der Fligel 2
lauft jetzt an und schliet jetzt. Wenn der Fligel 2 geschlossen hat,
lauft Fligel 1 automatisch an und schlief3t.

Hinweis: Wird nur ein Fliigel verwendet, bitte warten (ca.15
Sekunden) ohne eine Taste zu driicken, Fliigel 1 lauft
automatisch an.

Weiter mit Fertigstellen der Installation

Programmierung der Wegstrecke ,,Advanced (Individuell)

Die Taste L1 muss in diesem Progamm gesamt 9x gedriickt werden.
Mit jedem Mal wird eine Position (Zeit) gespeichert. Dadurch ist es
moglich Soft-Stop (Langsamlauf) zu speichern um sich dem Tor oder
der Anwendung indivudell anzupassen. Sehr lange Soft-Stop Phasen
oder fast gar keine sind mdglich.

Flugel 1 = ,Master”

Flugel 2 =“Second*

1. Die Flugel sollen geschlossen und verriegelt sein.

2. L1 dricken; fir langer als 5 Sekunden = bis Fligel 1 startet
(6ffnet). Taste Loslassen!!

3. L1 wieder driicken; Soft-Stop AUF fir Fliigel 1 beginnt ab dieser
Position.

4. L1 wieder driicken; Endanschlag erreicht (+2 Sekunden)
Automatisch startet jetzt Fligel 2.

5. L1 wieder driicken; Soft-Stop AUF fir Fliigel 2 beginnt ab dieser
Position.

6. L1 wieder driicken; Endanschlag AUF erreicht (+2 Sekunden)
Automatisch startet jetzt Flligel 2 wieder und schlief3t.

7. L1 wieder driicken; Soft-Stop ZU fir Fligel 2 beginnt ab dieser
Position.

8. L1 wieder driicken; Endanschlag ZU erreicht (+2 Sekunden)
Automatisch startet jetzt Fligel 1

9. L1 wieder driicken; Soft-Stop ZU fur Fligel 1 beginnt ab dieser
Position.

10. L1 wieder driicken; Endanschlag ZU erreicht (+2 Sekunden)
Fertig

Fertigstellen der Installation/Programmierung:

Ist die Wegstrecke programmiert kénnen die Handsender angelernt
(nicht erforderlich, bei Kits) oder auch geléscht werden.

1. Starten Sie das Tor mittels des Handsenders oder eines
angeschlossenen Tasters und beobachten Sie den Ablauf. Schlief3en
Sie das Tor wieder, OHNE dass Sie eine Einstellung vorgenommen
haben.

2. Schlief3t das Tor von alleine nicht komplett, stellen Sie nun die
Potentiometer auf andere Werte ein, angepasst an den
Erfahrungswert aus dem Versuch. (z.B. Laufzeit erhéhen, Kraft
korrigieren. Fligelverzégerung) Achtung: Der Fliigel muss
mindestens eine Sekunde am Anschlag laufen, damit er auch bei
Windlast (langsamer) den Anschlag erreicht . Es ist nicht
moglich dies mit erhohter Kraft auszugleichen. Die
Laufzeitprogrammierung muss wiederholt werden.

3. Starten Sie jetzt einen zweiten Versuch und gehen Sie wieder wie
zu Beginn vor und schlielen Sie das Tor zuerst bevor Sie wieder
Einstellungen vornehmen.

4. Sind alle Einstellungen getroffen worden, Gberprifen Sie die
Funktion der Lichtschranken, Taster, Blinkleuchte, Handsender,
Zubehor etc. Sollten sie Automatisch Schlielen wiinschen, regeln Sie
das Potentiometer fur die Pause in Tor AUF (“timer to close”) ein.

5. Zeigen Sie allen Personen, die Umgang mit dem Tor haben, wie
die Bewegungen des Tores ablaufen, wie die Sicherheitsfunktionen
arbeiten und wie der Antrieb von Hand betatigt werden kann.
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Haufig gestellte Fragen

Wie hoch ist die voraussichtliche Lebensdauer eines Torantriebs?

Wie lange dauert die Installation eines Torantriebs?

Was passiert bei einem Stromausfall?

Ist es moglich, nur einen Fligel zu 6ffnen? (FuRgangerfunktion)

Antrieb funktioniert nicht / reagiert nicht auf
Betatigung des Tasters.

Direkt, nachdem sich das Tor in
Bewegung gesetzt hat, héalt es an und
fahrt zuriick

Der Antrieb 6ffnet das Tor nicht vollstandig

Tor 1Rt sich nur 6ffnen

Der Antrieb brummt zwar etwas, hat aber
keine Kraft

Die Steuerung reagiert nicht, wenn ich die DIP-
Schalter verandere.

Der Antrieb lauft nur, wenn ich die Handsender
gedrickt halte.

“Automatisch SchlieRen” funktioniert nicht

Der Antrieb reagiert gar nicht, obwohl die
Steuerung angeschlossen ist. (LEDs sind an)

Der Antrieb reagiert gar nicht, keine LED leuchtet

Der Antrieb stoppt plétzlich und funktioniert erst
nach einer langeren Pause wieder.

1.Anschluss Taster lose
2.STOP-Schalter Anschluss lose, STOP-LED

ist aus.

3.Hindernis blockiert Lichtschranke in
Bewegungsrichtung

4.Kontaktleiste ist beschadigt oder auf ein
Hinderniss getroffen.

Ein korrekt installierter Torantrieb kann bei Verwendung im privaten
Einsatzbereich mehr als 10 Jahre einwandfrei arbeiten. Sowohl das Tor
als auch der Antrieb miissenregelmafig kontrolliert und planmaRig
gewartet werden.

Je nach Ihren handwerklichen Fahigkeiten dirfte die Montage der
mechanischen Komponenten ca. 3 bis 8 Stunden in Anspruch nehmen.
Das Tor sollte vorbereitet werden, um installationsbereit zu sein. Der
elektrische Anschluss dauert ca. 1 bis 2 Stunden. Jeder Benutzer sollte
mindestens 30 Minuten in die Bedienung eingewiesen werden; dabei
mussen die Funktionen vorgefiihrt und Sicherheitsaspekte,
Schutzvorrichtungen, sowie die Vorgehensweise bei Stromausfall erklart
werden.

Alle Chamberlain Torantriebe verfligen Uber ein Entriegelungssystem,
um das Tor bei einem Stromausfall von Hand bedienen zu kénnen.

Ja, das ist mdglich. Dieser Vorgang kann ferngesteuert (hierzu ist mind.
ein 2-Kanal Handsender notwendig) oder tiber Schalterbetrieb erfolgen.
(siehe Einstellung der Arbeitsweisen “Standard”)

1.Taster- und COM-Anschlisse Uberprufen
2.Anschlisse des STOP-Schalters (STOP
und COM) Uberprtfen.

3.Hinderniss entfernen

4.Hinderniss entfernen sowie Anschllisse
und Drahte Uberprufen.

5.Antrieb verriegeln

5.Antrieb ist noch entriegelt

Hindernis im Torbereich

1.Sind die Pfeilermalle A+B korrekt?
2.Ist die Laufzeit der Steuerung korrekt

programmiert?

3.Ist die Kraft korrekt eingestellt?

1.Lichtschranke sperrt
2.Dipschaltereinstellung nicht nach Wunsch
3.Taster ist standig aktiviert

1.Kondensator ist nicht richtig mit dem
braunen und schwarzen Kabel verbunden.
2.Kraft wurde nicht eingestellt.

3.Antrieb ist entriegelt

1.Steuerung im Totmann-Betrieb
2.Eine Sicherheitseinrichtung
funktioniert nicht richtig. (Lichtschranke,

Kontaktleiste)

1.Handsender nicht programmiert
2.LEDs zeigen Fehler an

3.Lichtschranke falsch angeschlossen

4 .Briicke zwischen STOP und COM nicht

vorhanden

5.Klemme flir Motoen evtl. nicht richtig

aufgesteckt

Evtl.Stromausfall

Wird das Tor dauernd betatigt, erreicht
der Motor die Abschalttemperatur.

Torbereich auf Hindernisse prifen

1.A+B Mal Uberpriifen

2.Evil. neu programmieren, plus ca. 3
Sekunden

3.Kraft korrigieren (bei Wind lauft der
Antrieb etwas langsamer)

1.Prifung der Funktion und des
Anschlusses erforderlich
2.Dipschalter Uberprifen
3.Taster Uberpriifen

1.Verkabelung Kondensator tberpriifen
2.Potentiometer fiir Kraft im Uhrzeigersinn
drehen

3.Antrieb verriegeln

Steuerung stromlos schalten, dann die
DIP-Schalter verandern.

1.Steuerung stromlos schalten, dann die
DIP-Schalter verandern.

2.LEDs beobachten, Fehler finden und
beheben.

1.Funktioniert nur mit der 2-Kabel-
Lichtschranke 770E(ML) oder 771E(ML).
2.Dann Potentiometer fir “Automatisch
Schlielen” im Uhrzeigersinn drehen.

1.Handsender einlernen

2.Fehler finden und beheben (siehe
Beschreibung LEDs)
3.Anschluss/Programmierung Lichtschranke
Uberpriifen

4 .Einfache Drahtbriicke anklemmen
5.Klemme und Anschlisse Uberprifen

1.Leiter und Nullleiter priifen
2.Haussicherung prifen

Motor ausreichend abkiihlen lassen
(mind. 15 Minuten)

Schutzeinrichtung, da der Antrieb nicht
fur den Dauerbetrieb geeignet ist.



Der Antrieb ist so stark, daR er das Tor/den 1.A+B Mal korrekt? 1.A+B Maf tberpriifen
Pfeiler verbiegt 2 Kraft zu hoch? 2.Potentiometer fiir Kraft gegen den
3.Tor verstarken? Uhrzeigersinn drehen

3.Evtl. Antrieb auf eine Verstarkungsplatte
schrauben. (Pfeiler)
Evtl. am Zug- und Druckpunkt eine
Verstarkungsplatte anbringen. (Torflligel)
Geeignete Schrauben und Diibel verwenden

Steuerung funktioniert nicht mehr mit Handsender, 1.Dipschaltereinstellung nicht nach Wunsch 1.Korrektur der Dipschalter, Beseitigen des

nur mehr mit Schalter und da nur solange eine 2.Eine Sicherheits-lichtschranke, Kontaktleiste Fehlers erforderlich. Kann der Fehler nicht

Taste gedruckt und gehalten wird. oder der Stop sperren die Steuerung repariert werden ist ein ,reset‘ und

Taster (1) Auf oder mit der Taster (2) ZU 3.Es wurde nur eine Lichtschranke fir AUF Neuprogrammierung erforderlich (siehe
angeschlossen Lichtschranke).

2.Es muss mindestens eine Lichtschranke
aktiv in ZU oder AUF & ZU angeschlossen

sein.
Die Anlage schlief3t nicht automatisch, sie Die Motorenkabel sind verkehrt angeschlossen Tauschen der Motorkabel
OFFNET automatisch (braun,schwarz) erforderlich
Steuerung funktioniert nicht mit Handsender 1.Handsender nicht programmiert 1.Handsender programmieren
2.Eine Lichtschranke sperrt 2.Lichtschranken prifen
Tor 140t sich nur 6ffnen 1.Lichtschranke sperrt 1.Erster Endschalter Tor-AUF

2 .Dipschaltereinstellung nicht nach Wunsch Prifung der Funktion und des
Anschlusses der Endschalter
erforderlich
2.Dipschalter uberprifen

Laufweg lernen.

i 3 i Kein Laufweg gelernt
D Szl (S0 Tz B Siehe erste Inbetriebnahme
Die Fligel 6ffnen nicht vollstandig 1.Kraft zu gering bei hoher Windlast 1.Kraft neu einstellen ( erhéhen )
(voliflachige Tore) 2.Leichtgangigkeit verbessern
2.Tor schwergangig/schwer 3.Steuerung neu programmieren
(Fremdfunk-) Universalempféanger funktioniert nicht Polaritéat beachten (Klemmen 15/16) Kabel “+” und “-” tauschen
Die Reichweite des Senders ist zu gering Die Installation einer Aussenantenne ist empfehlenswert, da sich die

Steuerung mit der kurzen Kabelantenne in den meisten Fallen hinter dem
Pfeiler oder in Bodennahe befindet. Die optimale Antennenposition ist
immer so hoch wie mdglich. Chamberlain bietet als Zubehor eine
entsprechende Antenne mit Montagesatz unter der Bezeichnung ANT4X-

1EML an.
Die Krafteinstellung wurde verandert, es ist aber Steuerung fiir einige Sekunden vom Netz trennen, um Selbst-Diagnose
kein Unterschied feststellbar. der Platine auszulésen.
Kénnen unterschiedliche A+B Malle an beiden Seiten verwendet Generell ja, aber die Fliigel bewegen sich dann unterschiedlich schnell.
werden? Werden die A+B MaRe weit vom Standard verandert, kommt es zu einem

schlechten Lauf des Tores und einer héheren Belastung der Beschlage.
(deutlich geringere Lebensdauer der Anlage)

Das Tor muB einer Steigung folgen Nicht empfohlen! Tor andern! Das Tor kann sich unkontrolliert (gefahrlich)
bewegen, wenn der Antrieb entriegelt ist. In der Steigungsrichtung wird
eine hoéhere Kraft bendtigt; in entgegengesetzter Richtung hat der Antrieb
dann zuviel Kraft.

Der Torpfeiler ist so dick, daR ich die A+B MaRe nicht einhalten kann Pfeiler aussparen oder Tor versetzen

ENTSORGUNG

Die Verpackung besteht aus umweltfreundlichen Materialien. Sie kann in den oértlichen Recycle-behaltern entsorgt werden. GemaR der
Europaischen Richtlinie 2002/96/EG uber Elektro-Altgerate muss dieses Gerat nach Verwendung ordnungsgemaf entsorgt werden um eine
Wiederverwertung der verwendeten Materialien zu gewahrleisten.

Uber die Méglichkeiten dieser Entsorgung informiert die Gemeinde oder Stadtverwaltung.

BATTERIEENTSORGUNG

Batterien und Akkus dirfen nicht im Hausmull entsorgt werden.
Sie kénnen die Batterien nach Gebrauch

in unmittelbarer Nahe (z.B. im Handel oder in kommunalen
Sammelstellen) unentgeltlich zuriickgeben.

Batterien und Akkus sind mit einer durchgekreuzten Miilltonne
sowie dem chemischen Symbol des Schadstoffes bezeichnet,
namlich “Cd” fur Cadmium, “Hg” fur Quecksilber und “Pb” fiir Blei.




ATTENTION

VEUILLEZ TOUT D'ABORD LIRE CES REGLES DE SECURITE IMPORTANTES

INSTRUCTIONS IMPORTANTES POUR LE MONTAGE ET L'UTILISATION

Ces pictogrammes appellent a la prudence et ont valeur d'avertissement, car leur non-respect peut entrainer un risque de

blessures corporelles ou de dommages matériels.

Veuillez lire attentivement ces avertissements. Cet ouvre-portail est congu et testé de maniére a offrir un service raisonnablement
sir sous réserve d'étre installé et utilisé strictement selon les régles de sécurité suivantes.

Le non-respect des régles de sécurité suivantes peut provoquer de sérieux dommages corporels ou matériels.
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Une prudence particuliére s‘impose lors de I'utilisation
d’outils et de petites piéces. Ne pas porter de bagues,
de montres ou de vétements amples lors des travaux
de montage ou de réparation d'un portail.

Les cables électriques doivent étre posés
conformément aux prescriptions locales relatives aux
systémes et installations électriques. Le cable
électrique doit uniquement étre raccordé a un réseau
électrique correctement relié a la terre.

Lors du montage, un confinement entre la piéce entrainée
et les pieces environnantes du béatiment (par exemple une
paroi) doit étre considéré en raison du mouvement
d'ouverture de la piece entrainée..

Déposer toutes les serrures montées sur le portail afin
d'éviter d'endommager ce dernier.

Aprés installation, il convient de vérifier I'ajustement
correct du mécanisme ainsi que le bon
fonctionnement de I'entrainement, du systéeme de
sécurité et du dispositif de déverrouillage d'urgence
(le cas échéant).

Si le portail posséde un portillon pour piétons,
I'entrainement ne doit pas se déclencher ou continuer a
fonctionner si le portillon n'est pas fermé correctement.

Cette installation ne doit pas étre utilisée par des
personnes (y compris les enfants) qui ne disposent pas de
toutes leurs facultés physiques ou mentales, ou qui n’ont
pas suffisamment d’expérience en matiére d'utilisation de
l'installation, dans la mesure ou elles ne sont pas
surveillées ou n'ont pas été formées a I'utilisation de
l'installation par une personne responsable de leur
sécurité.
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Il est important que le portail reste toujours
parfaitement opérationnel. Tout portail qui bloque ou
reste coincé doit étre immédiatement réparé. Ne pas
essayer de le réparer soi-méme, mais faire appel a un
spécialiste.

Tenir tous les accessoires supplémentaires hors de portée
des enfants. Ne pas laisser les enfants utiliser les boutons
ou les télécommandes. La fermeture d'un portail peut
provoquer de sérieuses blessures.

Débranchez le courant de 'automatisme de portail avant de
commencer toute réparation ou d’éter un couvercle.
Dans l’installation fixe, il convient de prévoir un
sectionneur afin de garantir une coupure sur tous les
poles au moyen d’un interrupteur (avec une course
minimale d’ouverture des contacts de 3 mm) ou un
fusible séparé.

S'assurer que les personnes qui assurent le montage
ou la maintenance ainsi que celles qui utilisent
I'ouvre-portail respectent les présentes instructions.
Conserver ces instructions de sorte a pouvoir les
retrouver rapidement.

La protection absolue des zones de pincement et de
cisaillement doit étre garantie une fois le montage de
I'entrainement sur le portail terminé.

Surveiller les enfants afin de s’assurer qu’ils ne jouent pas
avec l'installation.




MONTAGE DU BOITIER DE COMMANDE

La commande CB11 est prévue pour étre installée dans un boitier spécial étanche (203391). Avant le montage, mesurez les distances
nécessaires et déterminez les trous de pergage correspondants. Percez les trous pré-estampés a I'aide d’un tournevis. Introduisez les presse-
étoupes a vis avec décharge de traction, maintenez le boitier contre la surface sur laquelle il doit étre monté. Introduisez les vis dans les orifices
de fixation de la paroi arriere et serrez-les. La commande du moteur comporte un systéme électronique a microprocesseur de la technologie la plus
moderne. Elle posséde toutes les options de raccordement et fonctions nécessaires pour un fonctionnement sir. L'humidité et I'eau détruisent la
commande. Veillez en toutes circonstances a ce que I'eau, I'humidité ou la saturation d’eau ne puissent pas pénétrer dans la commande. Tous les
orifices et

toutes les traversées de cables doivent impérativement étre fermés de maniere étanche.Le boitier de la commande avec commande du moteur
doit étre monté de sorte que les presse-étoupes soient orientées vers le bas. Il ne doit pas étre exposé de maniére prolongée aux rayons du
soleil. La force de traction et de pression peut étre réglée de maniére trés précise grace au systéme électronique. Le portail peut étre stoppé a la
main, si le réglage/montage a été effectué correctement. Pendant la course, le portail peut étre arrété a tout moment par une télécommande, un
bouton ou un interrupteur a clé.

Le battant du portail nécessite une butée stable pour les positions “OUVERTE” et “FERMEE” car les entrainements ne possédent pas
d’interrupteur de fin de course.
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension: 230 V~ £10 % 50-60 Hz
Consommation max.: 22 mA

Entrainement max.: 230 V~ 50 Hz 1000 W max
Alimentation accessoires: 24 Vdc / 0,5 A max
Température de service: -25°C = 55°C

Modes de service: Standard

Standard & Homme mort (contact maintenu) en fermeture
Automatique avec Stop
Résidentiel
Séparation canaux
Parking
Homme mort (contact maintenu)
Durée de course max.: 80 sec
Durée pause: 0 + 150 sec
Dimensions: 124x152 mm (sans boitier)

DISTRIBUTION DE COURANT

Les cables venant du bras d’entrainement doivent passer par une boite de dérivation étanche. On peut poser un cablage fixe entre la boite de
dérivation et la commande. Il est souvent possible de brancher directement I'entrainement dans le boitier de commande, lorsque I'entrainement
est posé a proximité immédiate de la commande. Ne posez jamais les boites de dérivation sous terre.

De maniére générale, il convient d’utiliser des cables de sections minimum suivantes :
* 100-230 Volt 1,5 mm? ou plus
* 0-24 Volt 0,5 mm? ou plus

Conseils : En pratique les fils de sonnette occasionnent souvent des problémes de perte de tension importante sur les grandes longueurs de
cable.



Configuration typique d’une installation:

1. Moteur

2. Commande

3. Barriére photoélectrique (active en fermeture), hauteur max.
200 mm

Premiére barriére photoélectrique.

4. Barriere photoélectrique (active en fermeture), hauteur max.
200 mm

Deuxiéme barriére photoélectrique.

5. Clignotant (option)

Signal optique important signalant le mouvement du portail.

6. Interrupteur a clé

Est placé a I'extérieur. Le portail s’ouvre avec une clé ou a la
saisie d’'un code.

7. Barre palpeuse (option)

Bloque la porte en cas de contact. Les barres palpeuses peuvent
étre placées sur le portail ou sur les montants. Si nécessaires, les
barres palpeuses doivent étre placées jusqu’a 2,5m de hauteur.
8. Barriére photoélectrique (active en ouverture/ fermeture),
hauteur max. 200 mm (option)

9. Boucle de contact Entrée (option)

10. Boucle de contact de sécurité dans la zone de pivotement du
portail (option)

11. Boucle de contact Sortie (option)

A La commande satisfait aux directives EN exigées les
plus récentes. Une de ces directives stipule que les forces de
fermeture au bord du portail ne doivent pas excéder 400 N (40 kg)
dans les 500 mm avant la position portail FERME. Avant ces 500
mm, la force maximale admise au bord de portail est de 1400 N
(140 kg). Si cela n'est pas garanti, une barre palpeuse doit
impérativement étre placée jusqu’a une hauteur de 2,5 m sur le
portail ou sur le montant d’en face (EN12453).
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MOTEURS:

Le moteur qui doit s’ouvrir le premier est le moteur 1 “Master”,
I'autre est le moteur 2 “Second”. Si seul un moteur est utilisé, les
bornes de raccordement du moteur 2 restent libre.

Les cables des condensateurs livrés avec les moteurs doivent
étre branchés avec les cables du sens de rotation (marron/noir)
des moteurs dans les bornes OP et CL. Pour des raisons
d’espace, les condensateurs peuvent aussi étre placés dans les
boites de dérivation. Veillez a ce qu’ils soient correctement
raccordés aux bornes et qu'ils aient un bon contact électrique.
Les condensateurs sont responsable de la force exercée par les
moteurs.

Raccordez tout d’abord les moteurs de la maniére suivante:

Moteur 1

4 Marron & Condensateur 1
5 Bleu

6 Noir & Condensateur 1
Moteur 2

7 Noir & Condensateur 2

8 Bleu

9 Marron & Condensateur 2

Pour la mise en service, voir la section Premiére mise en service
/ Réglages de base.

Remarque: Lors de la premiére mise en service, les battants
du portail doivent impérativement s’OUVRIR a la premiére
impulsion émise. Si 'un des battants ou les deux se ferment
au lieu de s’ouvrir, les cables marron et noir du/des
moteur/sdoivent étre intervertis sur la commande! Il faut
d’abord couper I’arrivée du courant!

7 8 9

M1
—— (8 N[1 @
o
T
—» | =@
—> g/LW 3@
M2
[ 2 I ]
4 5 6
—e—
OP COM CL
MOTOR 1 MASTER

——
OP COM CL
MOTOR 2 SECOND

[ b5

Tt |

i

L1

230 V~
+/- 10%
50 Hz

brown/braun/marron/bruin
black/schwarz/noir/zwart

blue/blau/bleu/blauw

black/schwarz/noir/zwart
blue/blau/bleu/blauw
brown/braun/marron/bruin




POINT

1
2

11
12
13
14
15

CONFIGURATION DE LA COMMANDE DESCRIPTION DES DEL
DESCRIPTION FONCTION
M1, borne :1,2,3 Alimentation Les DIODES ROUGES doivent étre éteintes. Toute diode rouge
M2, borne :4,5,6 Entrainement 1 (Master) allumée en permence indique une erreur devant étre corrigée (sauf
borne :7.8.9 Entrainement 2 (Second) E)ourll‘es photoc’ellule‘s Fe:ilsafe non installées: voir description
barriere photoélectrique”)
M3, borne :10,11 Raccordement pour serrure
électronique 24 V (exemple: court-circuit, photo-cellules activées/ou barre palpeuse)
borne :12,13 Surveillance du portail/éclairage
borne :13,14 Cllgnotant POINT DESCRIPTION
M4, b 15,16 R d t i o1s
orme 2:\(;cor ement pour accessolre DEL A ROUGE Programmer/effacer télécommande canal 1
borne :17,20 Générateur d’'impulsions canal 1 DEL B ROUGE Démarrer impulsion canal 1
borne :18,20 Geénérateur d'impulsions canal 2 DELC ROUGE Programmer/effacer télécommande canal 2
borne :19,20 Bouton .d.‘arrét d’urgence/ doit étre DEL D ROUGE Démarrer impulsion canal 2
ponté si interrupteur non raccordé
M5,borne:21,24 Barriére photoélectrique active DELE ROUGE Barriére photoélectrique active en
OUVERTURE OUVERTURE
borne :22,24 Barriére photoélectrique active DEL F ROUGE Barriere photoélectrique active en
FERMETURE FERMETURE
borne :23,24 Barriere photoélectrique active DEL G ROUGE Barriére photoélectrique active en
OUVERTURE + FERMETURE OUVERTURE/FERMETURE
borne :25,26 Barre palpeuse 8,2 Kohm DEL H ROUGE Barre palpeuse
borne :27,28 Antenne
) DEL | VERT Stop
CN1/CN2, connecteur Bornes module radio
CH1. bouton Programmer/Effacer DEL J ROUGE Programme d’apprentissage (course)
télécommande canal 1
CH2, bouton Programmer/Effacer
télécommande canal 2
L1, bouton Programmer course
JMP1, cavalier Programmation de barriére
photoélectrique
DIP1 Bloc commutateurs DIP
PT4, potentiometre Réglage de force entrainement 2
PT3, potentiometre Réglage de force entrainement 1
PT2, potentiometre Temporisation fermeture auto.
PT1, potentiometre Retard des battants
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PROGRAMMES

La commande possede 7 modes de service (programmes). On régle le
programme souhaité au moyen du commutateur DIP “ON” (MARCHE) ou
“OFF” (ARRET).

DIP1 | MARCHE
ARRET

DIP2 | MARCHE| Assigné aux différents modes de service des
ARRET | entrainements (voir tableau séparé)

DIP3 | MARCHE
ARRET

MARCHE Sgrrure élec_troniqu_le ] i

Deés qu’une impulsion est donnée, I'entrainement pousse
le portail en direction FERMETURE et ouvre le relais
DIP4 pendant une seconde pour déverrouiller la serrure
électrique. (fonction dépend des différentes serrures
électrigues disponibles sur le marché)

ARRET Fonction désactivée

MARCHE| Réglage des barrieres photoélectriques Chamberlain
(770E/771E), conforme & EN60335-2-103.

DIP5 i Réglage des barriéres photoélectriques commandées par
ARRET | relais (100263E) ou d’autres barriéres photoélectriques a
relais.
DIPG MARCHE| Fonction anticipée du clignotant 2 secondes avant le

démarrage de I'entrainement.

ARRET | Fonction anticipée du clignotant désactivée

MARCHE| Une fois le portail entierement ouvert, I'entrainement 1
DIP7 pousse le portail avec force maximale pendant 1 seconde
en direction ,OUVERTURE".

ARRET | Fonction désactivée

MARCHE| Une fois le portail enti€rement fermé, I'entrainement 1
s’arréte pendant 2 secondes pour garantir le verrouillage
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ACoupez toujours I'alimentation
électrique de I'électronique de
commande avant de procéder a
toute modification, sinon elles ne
seront prises en compte!

DIP8 A : , . )
de la serrure électrique. L'entrainement pousse ensuite le
portail pendant 1 seconde avec sa force maximale en
direction ,FERMETURE”
ARRET | Fonction désactivée
POTENTIOMETRES

PT1 (POTENTIOMETRE 1): TEMPORISATION DES BATTANTS
(BIPART DELAY)

Commande le retard du second battant pour des battants a
recouvrement. En OUVERTURE = 0 ou 3 sec. En FERMETURE = 0-20
sec. Le moteur 1 Master s’ouvre en premier et se ferme en dernier. Il
est impératif de toujours régler le retard du second battant afin que
personne ne puisse étre coincé entre deux battants se refermant.
Potentiometre tourné complétement a gauche: Fonction Temporisation
des battants inactive

PT2 (POTENTIOMETRE 2): FERMETURE AUTOMATIQUE (TIMER
TO CLOSE)

Le temps d’attente du portail en position OUVERTE peut étre défini:
0-150 sec. Aprés écoulement de la durée réglée, le portail se ferme.
Uniquement possible si les photocellules failsafe 771E sont
branchées. Potentiometre tourné complétement a gauche: Fermeture
automatique inactive

A La commande satisfait aux directives EN exigées les plus
récentes. Une de ces directives stipule que les forces de fermeture au
bord du portail ne doivent pas excéder 400 N (40 kg) dans les 500 mm
précédant la position portail FERMEE. Avant ces 500 mm, la force
maximale admise au bord de portail est de 1400 N (140 kg). Si cela
n’est pas garanti, une barre palpeuse doit impérativement étre placée
jusqu’a une hauteur de 2,5 m sur le portail ou sur le montant d’en face
(EN12453).

PT3 (POTENTIOMETRE 3): REGLAGE DE FORCE (FORCE 1
MASTER)

On définit la force avec laquelle le moteur 1 = Master doit travailler. La
force nécessaire dépend du poids et de la fonction du portail.

PT4 (POTENTIOMETRE 4): REGLAGE DE FORCE (FORCE 2
SECOND)

On définit la force avec laquelle le moteur 2 = Second doit travailler. La
force nécessaire dépend du poids et de la fonction du portail.

OFF MAX

PT1 PT2 PT3 PT4
BIPART TIMERTO FORCE1 FORCE 2
DELAY  CLOSE MASTER  SECOND
N\ N\ [\ N\
PT 1 PT 2 PT3 PT 4

OFF MAX MIN MAX MIN MAX

ACoupez toujours I'alimentation
électrique de I'électronique de
commande avant de procéder a
toute modification, sinon elles ne
seront prises en compte!




Tableau séparé pour le réglage des modes de service

DIP1 DIP2 DIP3

Standard MARCHE MARCHE
ARRET

Standard & MARCHE MARCHE
contact maintenu en fermeture ARRET
Automatique avec stop MARCHE

ARRET  ARRET
Résidentiel MARCHE

ARRET ARRET

Séparation de canaux MARCHE MARCHE MARCHE

Parking MARCHE

ARRET  ARRET

Contact maintenu

ARRET ARRET ARRET

Impulsion/Canal 1

Portail fermé:

1. impulsion ouvre, la
suivante arréte, la suivante
ferme, la suivante arréte, la
suivante ouvre etc.

Une impulsion pendant la
fermeture arréte le portail

Une impulsion pendant
I'ouverture arréte le portail

Une impulsion pendant la
pause ferme immédiatement
le portail

Portail fermé:

1. impulsion ouvre, la
suivante arréte, la suivante
ferme, la suivante arréte, la
suivante ouvre etc.

Une impulsion pendant la
fermeture arréte le portail

Une impulsion pendant
I'ouverture arréte le portail
Une impulsion pendant la
pause ferme immédiatement
le portail

Portail fermé:

1. impulsion ouvre, la suivante
arréte, la suivante ferme, la
suivante arréte

Portail ouvert:
1. impulsion ferme, la suite
ouvre

Impulsion pendant porte piéton
arréte, la suivante ferme

Portail fermé:

1. impulsion ouvre, la suivante
ferme, la suivante ouvre, la
suivante ferme, etc.

Une impulsion pendant le
passage piéton ferme
immédiatement le portail

Une impulsion pendant la
fermeture automatique ouvre le
portail immédiatement

Une impulsion pendant la pause
ferme immédiatement le portail.

Portail fermé:

1. impulsion ouvre, la suivante
arréte, la suivante ouvre, la
suivante arréte, etc.

Une impulsion pendant la
fermeture arréte le portail

Portail fermé:

1. impulsion ouvre complétement
les deux battants, les impulsions
suivantes sont ignorées.

Une impulsion pendant le
passage piéton ouvre aussi le
deuxieme battant

Une impulsion pendant la
fermeture ouvre immédiatement
les battants

Portail fermé:

signal continu nécessaire, le
relachement entraine I'arrét
Télécommande désactivée,
dispositifs de sécurité désactivés

Impulsion/Canal 2

Portail fermé:

1. impulsion ouvre le passage
piéton, la suivante arréte, la
suivante ferme, la suivante
arréte, la suivante ouvre etc.

Une impulsion pendant la
fermeture arréte le portail

Une impulsion pendant I'ouverture
arréte le portail

Une impulsion pendant la pause
ferme immédiatement le portail

Portail ouvert:

signal continu nécessaire pour la
fermeture, le relachement entraine
larrét

Télécommande désactivée,
dispositifs de sécurité désactivés

Portail fermé:

1. impulsion ouvre le passage
piéton, la suivante I'arréte, la
suivante la ferme

Portail fermé:

1. impulsion ferme le passage
piéton, la suivante ferme
immédiatement

Une impulsion pendant la pause
ferme immédiatement le portail

Portail ouvert:
1. impulsion ferme, la suivante
arréte, la suivante ferme, etc

Une impulsion pendant I'ouverture
arréte le portail

Portail fermé:

1. impulsion ouvre
complétement le passage
piéton, les impulsions suivantes
sont ignorées.

Une impulsion pendant la
fermeture ouvre immédiatement
les battants

Portail ouvert:

signal continu nécessaire, le
relachement entraine I'arrét
Télécommande désactivée,
dispositifs de sécurité désactivés




ACCESSOIRES

BARRIERES PHOTOELECTRIQUES (OPTION)

Les barrieres photoélectriques servent a sécuriser le portail et doivent
étre utilisées. Leur emplacement de montage dépend de la
construction du portail. D’aprés EN12453, une paire de barriéres
photoélectriques doit étre installée a une hauteur de 200 mm, active
en ,Fermeture®; une deuxiéme paire doit étre placée a l'intérieur a
une hauteur de 200 mm, active en ,Ouverture”. Une troisieme paire
de barriéres photoélectriques active en ,Fermeture” et en ,Ouverture”
peut étre installée en option. Les barrieres photoélectriques se
constituent d’'un émetteur et d’'un récepteur et doivent se faire face.
Le boitier des barrieres photoélectriques (plastique) s’ouvre avec un
tournevis. La barriere photoélectrique se fixe au mur au moyen de vis
et de chevilles. Il est possible d'utiliser deux systémes de barriéres
photoélectriques différents (voir la description du commutateur DIP).
Si la fonction ,Fermeture automatique® doit étre disponible, il faut
installer la barriére photoélectrique a sareté intégrée Chamberlain. Il
n’est pas possible de combiner les barrieres photoélectriques. Le
systeme a sdreté intégré Chamberlain (systéme a 2 cables) possede
des deux cbtés une petite DEL visible de I'extérieur (lumiére) pour
indiquer I'état de la barriere photoélectrique. Il existe deux modéles
de barriére phototélectrique a sireté intégrée Chamberlain. L'une des
variantes est parfaitement appropriée pour le montage sur des murs
qui se font face. L'autre est idéale pour le montage sur l'intérieur du
portail car les armatures sont déja comprises pour le montage.
Diagnostic de la barriére photoélectrique a sireté intégrée
Chamberlain

DEL allumée = OK

DEL clignote = la barriére photoélectrique bloque la commande

DEL éteinte = pas de courant, mauvais raccordement ou polarisation
incorrecte

Diagnostic de la commande

DEL éteinte = OK

DEL constamment allumée = commande verrouillée

DEL clignote = OK aucune barriére photoélectrique raccordée

Section de cable: 0,5 mm? ou plus.

Tension: 12/24 Volt CA/CC.

Ne pas utiliser de cables rigides. Ne pas poser en paralléle avec des
cables 230 V ou dans la méme gaine.

open/6ffnen/ouvrir/open

||
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||
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Programmation du photocellule(s) failsafe 771E/770E

1. A effectuer avant la premiere mise en service

2. A effectuer lors du branchement / retrait d'un jeu de photocellules

- Coupez l'alimentation électrique de I'électronique de commande.

- Placez le cavalier (Jumper) sur les deux broches prévues a cet
effet.

- Placez le commutateur DIP5 sur ON.

- Connectez les photocellules conformément au schéma.

- Rebranchez I'alimentation de I'électronique de commande et
patientez quelques instants.

- Retirezle cavalier et attendez quelques secondes:

Programmation terminée! (Le nombre de photocellules raccordées

est enregistré)

Programmation du photocellules relais par ex. 100263

La commande doit étre coupée du secteur pendant quelques
secondes. Toutes les bornes auxquelles aucune photocellule n’est
raccordée, doivent étre pontées avec COM. (21-24, 22-24, 23-24).
L’alimentation électrique de la photocellule relais vient des bornes 15-
16. Le commutateur DIP 5 doit étre sur OFF. Le cavalier doit étre
retiré.

Remarque: D’aprés EN12978, les photocellules relais ne sont plus
admises pour les nouvelles installations car elles ne se contrélent
plus elles-mémes (sécurité intégrée).

Service sans photocellules

DANGER: non admis pour le service normal. Dans ce cas les barres
palpeuses doivent sécuriser le portail.

La commande doit étre coupée du secteur pendant quelques
secondes. Les bornes 21-22-23-24 doivent toutes étre pontées. Le
commutateur DIP 5 doit étre sur OFF. Le cavalier doit étre tiré.
Remarque: des photocellules de types différents ne peuvent PAS étre
combinées.
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SERRURE ELECTRIQUE (OPTION) 600022 (24V) g

. ) . s o0 000
Une serrure électrique peut étre raccordée a la commande sur les
bornes 10 et 11. 0 11112 13 14
Section de cable: 0,5 mm? ou plus. N - | LAMPXZ »LA8A1P1

Tension: 24 Volt CA/CC.

SURVEILLANCE DU PORTAIL / ECLAIRAGE (OPTION)

Pour surveiller I'état du portail, il est possible de raccorder une
ampoule 24V/3W. |l est aussi possible de faire fonctionner un
éclairage d’extérieur en plagant un relais (accessoire) en amont.
Section de cable: 0,5 mm? ou plus.

Tension: 24 V

CLIGNOTANT (OPTION) FLA24-2

Il est possible de raccorder un clignotant a la commande. Elle avertit
les personnes que le portail est en mouvement. Le clignotant doit étre
placé aussi haut et aussi visible que possible. La commande émet un
signal constant qui est transformé en clignotant par la lampe.

Section de cable: 0,5 mm? ou plus.

Tension: 24 V CC

24Vdc

A Ne pas utiliser de cébles rigides. Ne pas poser en paralléle
avec des cables 230 V ou dans la méme gaine.

BOUTON-POUSSOIR / INTERRUPTEUR A CLE (OPTION) 00000
La commande / I'entrainement peut étre activé au moyen de 5 1617 18 19 20
différentes entrées. Ceci peut étre fait par un émetteur ou un savas | 1'% Jstonjoon

interrupteur a clé (Bornes: 17 et 20).

Emetteur = voir le point apprentissage de I'émetteur

Entrée 1 = Input St. 1 service normal

Entrée 2 = Input St. 2 Active pour les réglages spéciaux (voir la
description du commutateur DIP)

B 8002E coMm oy
ARRET D’URGENCE (OPTION) 600084 STOP

Un interrupteur coup-de-poing permet de stopper d’'urgence ou de L9
verrouiller I'installation. Un mouvement des battants est | 1 sootie 100010
immédiatement interrompu. Les bornes 19 et 20 doit étre pontées B do/24V 100034
quand aucun commutateur n’est installé.

100041

RACCORDEMENT DE BOUCLE DE CONTACT (OPTION)

Un dispositif d’analyse de boucle de contact (1 canal 203292, 2
canaux 203308) peut étre raccordé a la commande. Avec un
dispositif 2 canaux, 2 boucles peuvent étre analysées ensemble ou
séparément.

Remargue: La description ne se rapporte a I'analyse de chaque
boucle. Si un dispositif 2 canaux est utilisé, deux boucles peuvent
étre placées I'une aprés I'autre pour reconnaitre le sens de la
marche des véhicules. Dans ce cas, il y a plusieurs possibilités
combinées du raccordement.

- Pour ouverture: entrée ou sortie des véhicules

Raccordement aux bornes 17 + 20. Commutateurs DIP en fonction
parking. Fermeture automatique activée (recommandée).

- Pour sécuriser la zone de pivotement du portail

Raccordement aux bornes 19 + 20 (stop). Sortie relais du dispositif
d’analyse pour utilisation de barrieres photoélectriques a sireté
intégrée en contact ouvert NO (fermeture). Pour utilisation de
barrieres photoélectriques relais en contact fermé NC (ouverture).
Fonction fermeture automatique non recommandée.

Attention: selon la norme EN, ne peut étre utilisé comme
dispositif de sécurité unique!

24 V CC - SORTIE

Pour barrieres photoélectriques ou autres appareils (par ex.
récepteurs)

max. 500 mA

A Ne pas utiliser de cables rigides. Ne pas poser en
paralléle avec des cables 230 V ou dans la méme gaine.




s

MODULE RADIO (OPTION)

Pour pouvoir faire fonctionner la commande par radio
(télécommande), il faut d’abord installer un module radio sur les
broches de connexion CN1/CN2. Les modules suivants sont
disponibles: 801221 (433.92 MHz),801429 (27.145 MHz), 207542
(315.15 MHz Chine)
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PROGRAMMATION DE LA TX4UNI

Connecter le module radio a la broche s'il n’est pas encore incrusté.

Le récepteur a 2 canaux CH1 et CH2. Les 2 canaux correspondent aux
leds de signalisation respectives CH1 et CH2. CH1ouvre les deux
battants aprés avoir appuyé sur un bouton programmé de la
télécommande. CH2 ouvre seulement un battant aprés avoir appuyé sur
un bouton programmé de la télécommande (mode piéton).

Programmation de la télécommande a I'aide de la touche CH1

(ouvre les deux battants, indiqué ci-contre) :

. \ . . T (o | = E ;U
1. Appuyez simultanément et maintenez les touches droite et gauche de 0 O PHOTOCELLS O
la télécommande pendant env. 5 secondes, jusqu’a ce que sa DEL il | [P—__E? CﬁE%L E|D:|GE
s’allume pour env. 30 secondes. Sélectionnez 'une des 4 touches de I ] 4GS epmn s
la télécommande pour commander la porte (ne I'actionnez pas |:| ° F e Yo
encore).
2. Appuyez sur la touche CH1. La DEL LEARN1 s’allume pendant env.
10 secondes.
3. Pendant ces 10 secondes :
- Appuyez maintenant sur la touche présélectionnée de la
télécommande.
- Comme la commande et la télécommande harmonisent a présent un
code approprié, la touche doit étre actionnée le cas échéant une
seconde ou troisiéme fois.

(=3

- Exécutez I'étape 4 dés que que la DEL LEARN TIMER, puis toutes les
autres DEL ont clignoté
4. Appuyez sur I'une des trois autres touches de la télécommande pour
terminer la programmation avec la touche CH1.

Remarque : Si I'étape 3 échoue, attendez que les DEL (commande et
télécommande) s’éteignent, puis recommencez par I'étape 1.
Jusqu’a 128 télécommandes peuvent étre programmeées ainsi.

Programmation de la télécommande a l’aide de la touche CH2
(ouvre seulement un battant):

1. Appuyez simultanément et maintenez les touches droite et gauche de
la télécommande pendant env. 5 secondes, jusqu’a ce que sa DEL
s’allume pour env. 30 secondes. Sélectionnez une seconde touche
de la télécommande pour commander la porte (ne I'actionnez pas
encore).

2. Appuyez sur la touche CH2. La DEL LEARN2 s’allume pendant env.
10 secondes.

3. Pendant ces 10 secondes :

- Appuyez maintenant sur la touche présélectionnée de la

télécommande.

- Comme la commande et la télécommande harmonisent a présent un

code approprié, la touche doit étre actionnée le cas échéant une
seconde ou troisiéme fois.

- Exécutez I'étape 4 dés que que la DEL LEARN TIMER, puis toutes les
autres DEL ont clignoté
4. Appuyer sur I'une des trois autres touches de la télécommande pour
terminer la programmation.

Remarque : Si I'étape 3 échoue, attendez que les DEL (commande et
télécommande) s’éteignent, puis recommencez par I'étape 1.
Jusqu’a 128 télécommandes peuvent étre programmeées ainsi.

Pour effacer un émetteur programmé, appuyez simplement sur la touche
CH1 jusqu’a ce que la DEL s’éteigne. Procédez de la maniere maniére
pour CH2.
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PROGRAMMATION / EFFACEMENT DES EMETTEURS
Appuyez sur le bouton CH1. La DEL ,Learn1” s’allume en rouge.
Appuyez alors sur un touche de I'émetteur pendant environ 5
secondes. La DEL ,Learn 1“ clignote. Terminé. Procédez de la
méme maniére pour CH2, mais appuyez a présent sur une touche \
non encore attribuée de I'émetteur. Jusqu’'a 128 émetteurs peuvent %\

étre programmeés.

Pour effacer un émetteur programmé, appuyez simplement sur la y
touche CH1 jusqu’a ce que la DEL s’éteigne. Procédez de la méme
maniére pour CH2. &'

BARRE PALPEUSE (OPTION)

Il est possible de raccorder une barre palpeuse fonctionnant selon 0e0000000

le principe 8,2 K Ohm a la commande, c’est-a-dire une résistance L

d’essai de 8,2 KOhm est fixée a la fin de la barre palpeuse. Elle PHOTOCELLS [ EDGE |y
pencLose|oprcLjcom| s2kQ | |

assure le contréle constant du circuit électrique. La commande est
fournie avec une résistance intégrée de 8,2K Ohm. Plusieurs
barres palpeuses sont raccordées en série.

Section de cable: 0,5 mm? ou plus.

L
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ANTENNE (OPTION) ANT4X-1LM

La commande est équipée en série d’'une antenne de fil.

Une antenne extérieure (accessoire) peut étre raccordée aux

bornes 27 et 28. Ceci permet de couvrir de plus grandes portées 600046 (2,5m) + 600060
(télécommande). Montez I'antenne le plus haut possible.

A Ne pas utiliser de cables rigides. Ne pas poser en
paralléle avec des cables 230 V ou dans la méme gaine.

PREMIERE MISE EN SERVICE 00000| (00000000000 |[00000000
REGLAGES DE BASE e T
Suivez et effectuez exactement les points consécutifs. En cas de ST o Ko | vl P s | sy
doute, recommencez depuis le début. Prenez tout le temps
nécessaire pour procéder a ces réglages.

1. Avez-vous tout bien raccorder pour I'utilisation? Moteurs, barriéres
photoélectriques, barre palpeuse de sécurité, interrupteur d’arrét.

2. Assurez-vous que personne ne se trouve ni ne puisse se trouver
dans la zone du portail. p
3. Vérifiez le statut les diodes DEL ou si elles indiquent une fonction ©11© STO?
verouillée. Les DEL (diodes) rouges ne doivent pas étre allumées de o oF
fagon permanente. La Del verte doit étre allumée.
4. Réglage des commutateurs DIP Programme standard 1="ON*, 2= ;®...m:r.. ........ .
,ON*, 3=,0FF“. Des corrections ultérieures peuvent étre faites a tout e ST 1

25 26] 27 28

aE
™
52k | I
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moment. 24v/3W 24vdo

5. Une serrure électronique est-elle installée? Si oui, commutateur 6&? @
DIP 4="ON* —o—9
6. Réglage de la force. Mettre les potentiometres ,FORCE 1* 1 @
,FORCE 2 au maximum sur 30 %, voire méme plus faible pour les le.o—
portails trés Iégers. Essayez d’abord et corrigez ensuite!

FORCE 1 FORCE 2

w
O
(o))

N’augmentez la force que petit a petit.
7. Lorsque deux moteurs sont raccordés, il faut régler le retard du LEARN
. « o - sToP TIMER /‘
second battant (,Bipart Delay“). Tournez le potentiometre sur environ = = =
50 %. Des corrections ultérieures peuvent étre effectuées a tout PHOTOCELLS ALY
OPEN CLOSEOP/CL EDGE
moment. E@J
8. Coupez l'alimentation électrique de I'électronique de commande. LEARN START LEARN START I e m[eln]e
8.1 Placez le cavalier (Jumper) sur les deux broches prévues a cet | = E E MIN MAX MIN MAX OFF MAX

7 | BiparT
MASTER  SECOND DELAY
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PT 4 PT 1
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p
effet.

8.2 Placez le commutateur DIP5 sur ON.

8.3 Connectez les photocellules conformément au schéma.

8.4 Rebranchez I'alimentation de I'électronique de commande et
patientez quelques instants.

8.5 Retirezle cavalier et attendez quelques secondes: les LEDs
correspondant aux photocellules connectées a I'électronique sont
éteintes; les LEDs correspondant aux bornes sur lesquelles aucun
jeu de photocellules n'est branché clignotent. Programmation
terminée!




Programmation de la durée de la course standard (sans Soft-
Stop, arrét en douceur)

Remarque: Si un seul entrainement (portail a 1 battant) est utilisé, les
étapes de programmation concernant le battant 2 sont changées.
Pour la programmation “Standard”: voir les

indications dans le texte. Pour la programmation “Advanced”,
omettre les points 5,6,7,8 en appuyant sur la touche L1.

Il faut appuyer 2x sur la touche L1 dans ce programme. 1. Les
battants doivent étre fermés et les moteurs verrouillés. 2. Appuyez
brievement sur la touche L1 (1 seconde), les deux battants s’ouvrent.
Remarque: Si I'un des battants se ferme au lieu de s’ouvrir, les
cables marron et noir doivent étre intervertis sur ce moteur!
Coupez le courant (redémarrage) et recommencez la
programmation au début.

3. Appuyez a nouveau sur la touche L1, quand les deux battants ont
atteint la butée de fin de course (+ laisser ronfler les moteurs deux
secondes). Seul le battant 2 démarre et se ferme. Quand le battant 2
s’est fermé, le battant 1 se met automatiquement en marche et se
ferme.

Remarque: Si un seul battant est utilisé, veuillez attendre
(environ 15 secondes) sans actionner de touche, le battant 1 se
met automatiquement en marche.

Passez directement a la fin de linstallation

Programmation de la course ,,Advanced* (individuel)

Il faut appuyer 9x sur la touche L1 dans ce programme. A chaque
fois, une position (durée) est enregistrée. Il est ainsi possible de
mémoriser le Soft-Stop (course lente) pour ajuster individuellement
au portail ou a l'installation. Il est possible de faire de trés longues ou
de trés breves phases de Soft-Stop (ralentissement en fin de course).
Battant 1 = ,Master”

Battant 2 = ,Second”

1. Les battants doivent étre fermés et les moteurs verrouillés.

2. Appuyez sur L1 pendant plus de 5 secondes jusqu’a ce que le
battant 1 démarre (s’ouvre). Relachez le bouton!!

3. Appuyez a nouveau sur L1; la phase Soft-Stop OUVERTURE pour
le battant 1 commencera a partir de cette position du battant.

4. Appuyez a nouveau sur L1; Butée de fin de course atteinte (+ 2
secondes). Le battant 2 démarre alors automatiquement.

5. Appuyez a nouveau sur L1; la phase Soft-Stop OUVERTURE pour
le battant 2 commencera a partir de cette position du battant.

6. Appuyez a nouveau sur L1; Butée de fin de course OUVERTURE
atteinte (+2 secondes). Le battant 2 redémarre alors
automatiquement et se ferme.

7. Appuyez a nouveau sur L1; la phase Soft-Stop FERMETURE du
battant 2 commencera a partir de cette position du battant.

8. Appuyez a nouveau sur L1; Butée de fin de course FERMETURE
atteinte (+ 2 secondes). Le battant 1 démarre alors automatiquement.
9. Appuyez a nouveau sur L1; la phase Soft-Stop FERMETURE du
battant 1 commencera a partir de cette position du battant.

10. Appuyez a nouveau sur L1; Butée de fin de course FERMETURE
atteinte (+2 secondes)

Programmation terminée

Fin de l'installation/programmation:

Lorsque la course est programmée, les émetteurs peuvent étre
programmés (non obligatoire, pour les kits) ou effacés.

1. Démarrez le portail au moyen de I'’émetteur ou d’'un bouton
raccordé et observez ce qui se produit. Refermez le portail SANS
avoir fait de réglage.

2. Si le portail ne se ferme pas complétement de lui-méme, réglez les
potentiométres sur d’autres valeurs, adaptées a la valeur acquise lors
des essais. (par ex. augmenter la durée, corriger la force. Retard de
battant) Attention: Le battant doit continuer de marcher pendant
au moins une seconde lorsqu’il est contre la butée pour qu’il
I'atteigne également en cas de résistance diie au vent
(ralentissement). Il n’est pas possible de compenser par une
augmentation de la force. La programmation de la durée doit
étre répétée.

3. Faites maintenant un deuxiéme essai et procédez de la méme
maniére que précédemment et fermez d’abord le portail avant de
procéder a nouveau aux réglages.

4. Lorsque tous les réglages ont été effectués, vérifiez le
fonctionnement des barriéres photoélectriques, boutons, clignotant,
émetteurs manuels, accessoires, etc. Si vous souhaitez la fermeture
automatique, réglez le potentiométre pour qu’il fasse une pause en
position portail OUVERT (“timer to close”).

5.Expliquez a toute personne utilisant le portail les fonctionnements
de la motorisation et des dispositifs de sécurité et ainsi que le

débrayage de I'entrainement pour un actionnement manuel du portail.
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Questions fréquemment posées

Quelle est la longévité prévisible d'un ouvre-portail ?

Combien de temps dure l'installation d'un ouvre-portail ?

Que se passe-il en cas de coupure de courant ?

Est-il possible d'ouvrir seulement un battant ? (fonction

piéton)

L'ouvre-portail ne fonctionne pas / ne réagit pas a
I'actionnement de la touche.

Juste aprés s'étre mis en mouvement, le portail
s'arréte et revient en arriére.

L'entrainement n'ouvre pas complétement le
portail

L'entrainement ronfle légérement, mais ne
développe aucune force

La commande ne réagit pas quand je modifie le
réglage des commutateurs multiples.

L'entrainement ne fonctionne que lorsque je
maintiens la télécommande enfoncée

La "Fermeture automatique" ne fonctionne pas

L'entrainement ne réagit pas du tout, bien que la
commande soit raccordée (les DEL sont
allumées).

L'entrainement ne réagit pas du tout, aucune DEL
ne s'allume

L'entrainement s'arréte brusquement et ne
fonctionne a nouveau qu'aprés une pause
prolongée

En cas d'installation correcte et d'utilisation a titre privé, un ouvre-
portail peut fonctionner parfaitement pendant plus de 10 ans. Le portail
et I'entrainement doivent faire I'objet de controles réguliers et d'une
maintenance selon le planning indiqué.

Suivant votre habileté manuelle, le montage des composants mécaniques

devrait prendre de 3 a 8 heures. Le portail doit étre préparé en vue de
l'installation. Le raccordement électrique dure environ 1 a 2 heures. La
manipulation de I'ouvre-portail doit étre expliquée a chaque utilisateur

pendant au moins 30 minutes, avec présentation des fonctions et des

aspects de sécurité, des dispositifs de sécurité ainsi que de la procédure
a suivre en cas de coupure de courant.

Tous les ouvre-portails Chamberlain disposent d'un dispositif de
déverrouillage permettant de manoeuvrer le portail a la main en cas de

coupure de courant.

Oui, c'est possible. Cette opération peut étre télécommandée (ce qui

nécessite au moins une télécommande a 2 canaux) ou déclenchée par le
biais d'un commutateur (voir réglage du mode de fonctionnement

"Standard").

1. Branchement de la touche incorrect ou mal
vissé

2. Branchement du commutateur STOP
incorrect ou mal vissé, la DEL STOP est
éteinte.

3. Un obstacle bloque la barriére
photoélectrique dans le sens de déplacement
4. La tranche de sécurité (barre palpeuse) est
endommagée ou a rencontré un obstacle.

5. L'entrainement est encore verrouillé.

Obstacle dans la zone du portail.

1. Les cotes A+B des piliers sont-elles
correctes ?

2. La durée de course de la commande est-
elle correctement programmée ?

3. La force est-elle correctement réglée ?

1. Le condensateur n'est pas correctement
raccordé avec le cable marron et le cable noir
2. La force n'a pas été réglée.

3. L'entrainement est verrouillé

1. Commande en mode homme mort

2. Un dispositif de sécurité ne fonctionne pas
correctement (barriere photoélectrique,
tranche de sécurité).

1. Télécommande non programmée

2. Les DEL signalent des défauts

3. Barriére photoélectrique mal branchée

4. Pas de pont entre STOP et COM

5. Bornier pour moteurs éventuellement pas
correctement enfiché

Coupure éventuelle de courant

Lorsque le portail est actionné en permanence,
le moteur atteint la température de coupure. Le
systéme est équipé de ce dispositif de
protection de surchauffe, car I'entrainement
n'est pas prévu pour un fonctionnement en
continu.

1. Controler le branchement de la touche
et de COM

2. Controler le branchement du
commutateur STOP (STOP et COM).

3. Retirer I'obstacle

4. Retirer |'obstacle et controler les
raccordements et les fils.

5. Déverrouiller I'entrainement.

Controler la présence d'obstacles dans la
zone du portail.

1. Contréler les cotes A+B

2. Recommencer la programmation, en
laissant tourner le moteur env. 3
secondes une fois la fin de course
atteinte.

3. Corriger la force (en cas de vent,
I'ouvre-portail est un peu plus lent)

1. Controler le cablage du condensateur
2. Tourner le potentiométre de la force
dans le sens des aiguilles d'une montre
3. Déverrouiller I'entrainement

Couper le courant de I'alimentation avant
de modifier le réglage des commutateurs
multiples.

1. Couper le courant de la commande,
puis modifier les commutateurs multiples.
2. Observer les DEL, déterminer la panne
et y remédier.

1. Elle ne fonctionne que si la barriere
photoélectrique a 2 cables 770E(ML) ou
771E(ML) est raccordée.

2. Tourner alors le potentiométre de
"Fermeture automatique" dans le sens
des aiguilles d'une montre.

1. Programmer la télécommande

2. Déterminer le défaut et y remédier
(voir description des DEL)

3. Controler le raccordement/ la
programmation de la barriere
photoélectrique

4. Shunter le COM et le STOP

5. Controler la borne et les branchements

1. Controbler la phase et le neutre
2. Controler le fusible de la maison

Laisser le moteur refroidir suffisamment
(au moins 15 minutes).



1. Contréler les cotes A+B

2. Tourner le potentiomeétre de réglage de la
force dans le sens inverse des aiguilles
d'une montre

3. Visser éventuellement I'entrainement sur
une plaque de renfort (pilier).

Monter éventuellement une plaque de
renfort au niveau du point de traction et de
poussée (battant).

Utiliser des vis et des chevilles appropriées.

1. La cote A+B est-elle correcte ?
2. La force est-elle trop élevée ?
3. Faut-il renforcer le portail ?

L'entrainement est tellement puissant qu'il tord le
portail/le pilier

Oui, en regle générale, mais les deux battants se déplacent alors avec des
vitesses différentes. Une trés forte modification des cotes A+B par rapport
aux valeurs standard entraine un mauvais fonctionnement du portail et une
plus forte sollicitation au niveau des ferrures (nette réduction de la
longévité de l'installation).

Est-il possible d'utiliser des cotes A+B différentes des
deux cotés ?

Le portail doit suivre une pente Non recommandé ! Modifier le portail ! Le portail risque de se déplacer de
maniére incontrélée (dangereuse) lorsque l'entrainement est déverrouillé.
Dans le sens de la pente, il faut une force plus importante ; dans le sens

opposé, I'entrainement a alors trop de force.

Débrancher la commande du secteur pendant quelques secondes pour
déclencher I'auto-diagnostic de la platine.

L'installation d'une antenne extérieure est recommandée, car la com-mande
avec le cable d'antenne court se trouve généralement derriere le pilier ou a
proximité du sol. L'antenne doit idéalement étre toujours posi-tionnée aussi
haut que possible. Chamberlain propose en accessoire une antenne
correspondante avec kit de montage sous la désignation ANT4X-1EML.

Le réglage de la force a été modifié, mais on ne constate
aucune différence.

La portée de I'émetteur est trop faible

Le pilier du portail est tellement gros que je ne peux pas respecter Faire une niche dans le pilier ou déplacer le portail.

les cotes A+B.

1.Corriger le réglage des
commutateurs DIP.

2.Supprimer impérativement le défaut.
S'il n'est pas possible de remédier au
défaut, procéder a un ,reset" et
recommencer la programmation (voir
barriere photoélectrique)

3.1l est nécessaire de raccorder au
moins une barriére photoélectrique
active a la FERMETURE ou bien une
barriere active en OUVERTURE et en
FERMETURE.

Permutation des cébles du moteur
(marron, noir)

1.Mauvais réglage des commutateurs DIP.
2.Commande bloquée par une barriére
photoélectrique de sécurité, une tranche de
sécurité ou par l'arrét

3.Seule une barriere photoélectrique active a
'OUVERTURE a été raccordée

La commande ne fonctionne plus par impulsion
avec la télécommande, mais uniquement avec
l'interrupteur lors qu’une des touches (1)
OUVERTURE ou (2) FERMETURE est maintenue
enfoncée

Le portail ne ferme pas automatiquement, Les cables du moteur sont mal raccordés

mais s’ouvre automatiquement
1.Programmer I'émetteur
2.Vérifier les barrieres photoélectriques

1.Emetteur non programmé
2.Une barriére photoélectrique fait
obstacle

La commande ne fonctionne pas avec
I'émetteur

1.Vérification du fonctionnement et du
raccordement
2.Vérifier le commutateur DIP

1.Une barriére photoélectrique fait obstacle
2.Mauvais réglage des commutateurs DIP

Le portail peut étre seulement ouvert

La commande ne fonctionne pas

Le battant ne s’ouvre/ ne se ferme pas
complétement

Le récepteur universel (radio) ne fonctionne pas

Aucune course enregistrée

1.Force trop faible en cas de fort vent
(portails a surface pleine)
2.Portail lourd ou dur @ manoeuvrer

Veiller a la polarité (bornes15/16)

Programmer la course.
Voir la premiére mise en service

1.Régler a nouveau la force (augmenter)
2.Vérifier I'état du portail
3.Programmer la commande

Permuter les cables “+” et “-”

ELIMINATION

L'emballage se compose de matieres respectueuses de I'environnement. Il peut étre éliminé dans les conteneurs de recyclage locaux.
Conformément a la directive européenne 2002/96/CE relative aux appareils électriques usagés, cet appareil doit étre éliminé en fin de cycle

de vie conformément aux réglementations, afin d’assurer la revalorisation des matiéres utilisées.

Votre administration communale ou urbaine se fera un plaisir de vous renseigner au sujet des possibilités d’élimination.

ELIMINATION DES PILES

Les piles et piles rechargeables ne doivent pas étre éliminées
par les ordures. Vous pouvez aussi remettre vos piles et piles
rechargeables usagées gratuitement a un commergant ou un
point de collecte communal a proximité de chez vous. Les piles
et piles rechargeables sont identifiés par une poubelle rayée
d’une croix, ainsi que par le symbole chimique du polluant,
c'est-a-dire « Cd » pour Cadmium, « Hg » pour Mercure et

« Pb » pour Plomb.




ATTENTION

PLEASE START BY READING THESE IMPORTANT SAFETY RULES « SAVE THESE INSTRUCTIONS

IMPORTANT FITTING AND OPERATING INSTRUCTIONS

This safety alert symbol means "Caution" - failure to comply with such an instruction involves risk of personal injury or damage

to property. Please read these warnings carefully.

This gate drive mechanism is designed and tested to offer appropriately safe service provided it is installed and operated in

strict accordance with the following safety rules.

Incorrect installation and/or failure to comply with the following instructions may result in serious personal injury or property

damage.

Add 2B A I

When using tools and small parts to install or carry
out repair work on a gate exercise caution and do not
wear rings, watches or loose clothing.

Installation and wiring must be in compliance with
your local building and electrical installation codes.
Power cables must only be connected to a properly
earthed supply.

Any entrapment possibility by the moving wing between
wing & walls must be secured with safety edges or IR-
sensors.

Please remove any locks fitted to the gate in order to
prevent damage to the gate.

After the installation a final test of the full function of
the system and the full function of the safety devices
must be done.

This drive cannot be used with a gate incorporating a
wicket door unless the drive cannot be operated with
the wicket door open.

This appliance is not intended for use by persons
(including children) with reduced physical sensory or
mental capabilities, or lack of experience and
knowledge, unless they have been given supervision
or instruction concerning use of the appliance by a
person responsible for their safety.

> > P> PP P

It is important to make sure that the gate always runs
smoothly. Gates which stick or jam must be repaired
immediately. Employ a qualified technician to repair the
gate, never attempt to repair it yourself.

Keep additional accessories away from children. Do not
allow children to play with pushbuttons or remote controls.
A gate can cause serious injuries as it closes.

Disconnect electric power to the system before making
repairs or removing covers.

A disconnecting device must be provided in the
permanently-wired installation to guarantee all-pole
disconnection by means of a switch (at least 3mm
contact gap) or by a separate fuse.

Make sure that people who install, maintain or
operate the gate drive follow these instructions. Keep
these instructions in a safe place so that you can refer to
them quickly when you need to.

The full protection against potential squeeze or
entrappment must work direct when the drive arms
are installed.

Children should be supervised to ensure that they do
not play with the appliance.



INSTALLATION OF THE CONTROL BOX

The CB11 control board was designed for installation in a special, waterproof box (203391). Before fitting, measure the required distances and
determine the correct holes. Use a screwdriver to force the plastic out of the holes. Insert threaded cable connections with strain relief, hold the
box against the surface on which it is to be mounted. Insert screws through the mounting holes in the rear panel and tighten. The motor control
unit is a highly modern electronic unit controlled by a microprocessor. It has all wiring facilities and functions required for safe operation. Moisture and
water will destroy the control board. Make sure under all circumstances that water, moisture or storage moisture cannot penetrate the control board.
Make sure that all openings and cable entries are sealed watertight. The control box with the motor control unit is mounted with the cable entries facing
down. It must not be permanently exposed to direct sunlight. The electronics can be used for the precise adjustment of the push-pull torque. The gate
can be held by hand if the fitting/setting is correct. During operation, the gate can be stopped at all times via remote control, push-button or key-
operated switch. The gate wing requires a firm stop for the “OPEN” and “CLOSED” positions, because the gate drives have no limit switch.
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TECHNCAL DATA

Voltage: 230 V~ 10 % 50-60 Hz

Max. consumption: 22 mA

Drive max.: 230 V~ 50 Hz 1000 W max

Power supply for accessories: 24 Vdc / 0.5 A max

Operating temperature: -25°C +55°C

Operating modes: Standard

Standard & no self-hold (hold to run) in closing
Automatic with stop
Residential
Channel separation
Car park
No self-hold (hold to run)
Max. running time: 80 sec
Rest time: 0 + 150 sec
Dimensions: 124x152 mm (without box)

CURRENT DISTRIBUTION

The cable coming from the drive arm must be inserted into a commercial, waterproof distribution box. A firm cable connection can then be
established from the distribution box to the control board. It is frequently possible to lead the drive, that is fixed directly next to the control board,
directly into the box. Never lay distribution boxes under the ground.

The following minimum cable cross-sections should be used:
+ 100-230 volts 1.5 mm? or more more
* 0-24 volts 0.5 mm? or more more

Tips: Bell wires often cause problems when used, because they lose too much voltage if lines are long. Disconnect the cables in the cable
trunkings i.e. the motor cable and the cable for the photocell, in particular for key-operated switches and start buttons (coming from the house),
otherwise malfunctions are possible if lines are long.



Typical configuration of a unit:

1. Motor

2. Control board

3. photocell (active for closing), max. height 200 mm

First photocell.

4. photocell (active for opening), max. height 200 mm
Second photocell.

5. Flashing light (optional)

Important visual information on the movement of the gate.

6. Key-operated switch

Is mounted on the outside. The gate is opened by key or by
entering a number.

7. Contact strip (optional)

Safeguards the gate on being touched. Contact strips can be
mounted on the gate or on the pillars. If required, contact strips
must be mounted at a height of up to 2.5m.

8. photocell (active for opening/closing), max. height 200 mm
(optional)

9. Contact loop entrance (optional)

10. Safety contact loop in the swinging range of the gate (optional)
11. Contact loop exit (optional)

A The control board complies with the latest EU
guidelines. One of these guidelines specifies that the closing @

forces at the gate edge must not exceed 400 N (40 kg) for the last
500 mm before the door is CLOSED. Above 500 mm, the
maximum force at the gate edge must not exceed 1400 N (140
kg). If this cannot be ensured, a contact strip must be mounted on
the gate at a height up to 2.5 m or on the pillar on the opposite
side (EN12453).
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The motor to open first is the “master “ motor 1, the other one is
the “second” motor 2. If only one motor is used, the connection
for motor 2 is held in reserve.
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The cable for the capacitors supplied with the motors must be
inserted in terminals OP and CL together with the cables for the M2

direction of rotation (brown/black). For space reasons the ? g g ’ g g
capacitors may also be installed in the distribution boxes. Make
sure that they are connected correctly and powered sufficiently.
The capacitors are responsible for the force that the motors will

OP COM CL OP COM CL
MOTOR 1 MASTER | MOTOR 2 SECOND

have later on. %jt A A A A L(ﬁ
. N == U

First connect the motors as follows: =

Motor 1 2300 £ - . £

4 Brown & capacitor 1 50 Hz HERE HEIE
o| 3| = =|3|e
£| 3¢ sl

5 Blue g o) % % ] g

. = 3 & Sl 2l

6 Black & capacitor 1 % g g g ﬁ %
N 3| £ <l 3| E
el T Q Sl m|&o
c| o 2 M

Motor 2 s| 3| ¢ S|l 2
S| 3| & s|3|8

. o) ol o o)l ala

7 Black & capacitor 2

8 Blue

9 Brown & capacitor 2

To start up see the section Initial operation / basic setting.

Note: During initial operation, the gate wings must OPEN for
the first run. If one or both wings close(s) instead of
opening, the brown and black cables must be swapped on
this motor. Disconnect from the power supply before doing
so!




CONTROL BOX CONFIGURATION

POINT
1
2

© 0 N O

1"
12
13
14
15

DESCRIPTION
M1, terminals:1,2,3
M2, terminals:4,5,6

Terminals:7,8,9

M3, terminals: 10,11

Terminals:12,13

Terminals:13,14

M4, terminals:15,16

Terminals:17,20
Terminals: 18,20
Terminals: 19,20

M5, terminals:21,24
Terminals:22,24
Terminals:23,24

Terminals:25,26
Terminals:27,28

CN1/CN2, connector

CHA1, pushbutton
CH2, pushbutton
L1, pushbutton
JMP1, jumper
DIP1

PT4, potentiometer
PT3, potentiometer
PT2, potentiometer

PT1, potentiometer

FUNCTION

Feeder cable

Drive 1 (master)

Drive 2 (second)

Connection for e-lock 24 V
Gate monitor/lighting

Flashing lamp

Connection for accessories 24V
Impulse transmitter channel 1
Impulse transmitter channel 2

Emergency-stop push-button /
must be bridged without switch
connected

photocell active OPEN
photocell active CLOSED

photocell active OPEN +
CLOSED

Contact strip 8.2 kilo ohms
Antenna

Radio module sockets
Learn/Delete radio channel 1
Learn/Delete radio channel 2
Learning the distance covered
Programming the photocell
Dip switch block

Force setting drive 2

Force setting drive 1
Automatic closing

Bipart delay

DESCRIPTION OF THE LEDs

RED LEDs should be switched off. Indication of faults to be
rectified; this does not apply to failsafe photocells not connected.
(see “JUMPER” description)

(Example: short circuit, photocells and/or contact strip)

POINT DESCRIPTION

LED A RED Learn/Delete radio channel 1
LED B RED Start impulse channel 1

LED C RED Learn/Delete radio channel 2
LED D RED Start impulse channel 2

LED E RED photocell active for OPEN

LED F RED photocell active for CLOSE

LED G RED photocell active for OPEN/CLOSE
LEDH RED contact strip

LED I GREEN stop

LED J RED learn program (distance covered)
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PROGRAMS
The control board has 7 operating modes (programs). The desired
program is set using the dip switch “ON” or “OFF”.

ON
DIP1
OFF

DIP2 ON | The various operating modes are assigned to the
OFF | drives (see separate table)

DIP3 | ON
OFF

ON | E-lock

As soon as an impulse is given, the drive moves the
gate in CLOSED direction and opens the relay for
DIP4 activating the e-lock for one second. ( Function due to
the various commercial e-locks available.)

OFF | Function disabled

ON | Setting for Chamberlain photocells (770E/771E),
complies with EN60335-2-103.

Dooooooo
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DIP5 OFF | Setting for relay-controlled photocells (100263E) or
other relay photocells.
ON | Preflash function of flashing light 2 seconds before the ON OFF
DIPG drive starts.
OFF | Preflash function disabled
ON | Once the gate has fully opened, drive 1 moves the
gate with maximum force for 1 second in “OPEN” A On|y mod|fy settings when control bord
DIP7 direction.

OFF | Function disabied is disconnected. Otherwise modifications will

not be accepted!!!
ON | Once the gate has fully closed, drive 1 switches off for

2 seconds to ensure that the e-lock engages. The drive
DIP8 then continues _ o

to move the gate for 1 second in “CLOSED” direction
with maximum force.

OFF | Function disabled

POTENTIOMETER
PT1 (TRIMMING POTENTIOMETER 1): BIPART DELAY PT1 PT2 PT3 PT4
Controls the bipart delay if wings overlap. For OPEN = 0 or 3 sec. For
CLOSED = 0-20 sec. Motor 1 (master) is opened first and closed last. BIPART TIMER TO FORCE 1 FORCE 2
It is necessary that the bipart delay is always set so that nobody is DELAY CLOSE MASTER SECOND
caught between the wings when they close. Left stop: Bipart delay “ “ “ “
OFF

Jay Ja\ N N
PT2 (TRIMMING POTENTIOMETER 2): AUTOMATIC CLOSING PT 1 PT 2 PT 3 PT 4
(TIMER TO CLOSE)
The waiting time for the gate for GATE OPEN can be defined. The
gate is closed 0-150 sec. after the set time expires. Only working
with failsafe photocell(s) 771E installed.
Left stop: Automatic closing OFF OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX
A The control board complies with the latest EU guidelines.
One of these guidelines specifies that the closing forces at the gate
edge must not exceed 400 N (40 kg) for the last 500 mm before the
door is CLOSED. Above 500 mm, the maximum force at the gate A On|y modify settings when control bord
edge must not exceed 1400 N (140 kg). If this cannot be ensured, a . . . e K .
contact strip must be mounted on the gate at a height up to 2.5 m or is disconnected. Otherwise modifications will
on the opposite pillar (EN12453). not be accepted!!!
PT3 (TRIMMING POTENTIOMETER 3): FORCE SETTING (FORCE
1 MASTER)

Definition of the force with which motor 1 = master is to operate. The
required force depends on weight and function of the gate.

PT4 (TRIMMING POTENTIOMETER 4): FORCE SETTING (FORCE
2 SECOND)

Definition of the force with which motor 2 = second is to operate. The
required force depends on weight and function of the gate.




Separate table for setting the operating modes

DIP1 DIP2
Standard ON ON
Standard & ON
no self-hold (hold to run) for closing OFF
Autaretic with stop

OFF OFF
Residential ON

OFF
Charmel separation ON ON
Car park ON

OFF

No self-hold (hold to run)

OFF OFF

DIP3

OFF

ON

ON

OFF

ON

OFF

OFF

Impulse transmitter/channel 1

Gate closed:

1. impulse opens, the next
one stops, the next one
closes, the next one stops,
the next one opens etc.

Impulse during closing stops
the gate

Impulse during opening stops
the gate

Impulse during the rest
closes the gate immediately

Gate closed:

1. impulse opens, the next
one stops, the next one
closes, the next one stops,
the next one opens etc.
Impulse during closing stops
the gate

Impulse during opening stops
the gate

Impulse during the rest closes
the gate immediately

Gate closed:

1. impulse opens, the next one
stops, the next one closes, the
next one opens

Gate opened:

1. impulse closes, the next one
opens

Impulse while pedestrian stops,
the next one closes

Gate closed:

1. impulse opens, the next one
closes, the next one opens, the
next one closes etc.

Impulse while pedestrian closes
the gate immediately

Impulse during automatic
closing opens the gate
immediately

Impulse during the rest closes
the gate immediately.

Gate closed:

1. impulse opens, the next one
stops, the next one opens, the
next one stops etc.

Impulse during closing stops the
gate

Gate closed:

1. impulse opens both wings
completely, further impulses are
ignored.

Impulse while pedestrian opens
the second wing as well

Impulse during closing opens the
gate immediately

Gate closed:

Permanent signal
required, letting go stops
Radio disabled, safety
equipment disabled

Impulse transmitter/channel 2

Gate closed:

1. impulse opens pedestrian
door, the next one stops, the next
one closes, the next one stops,
the next one opens etc.

Impulse during closing stops the
gate

Impulse during opening stops the
gate

Impulse during the rest closes the
gate immediately

Gate open:
Permanent signal required for
closing, letting go stops

Radio disabled, safety equipment
disabled

Gate closed:

1. impulse opens pedestrian door,
the next one stops, the next one
closes

Gate closed:
1. impulse opens pedestrian door,
the next one closes immediately

Impulse during the rest closes the
gate immediately

Gate open:
1. impulse closes, the next one
stops, the next one closes etc

Impulse during opening stops the
gate

Gate closed:

1. impulse opens pedestrian
door completely, further
impulses are ignored

Impulse during closing opens the
gate immediately

Gate open:

Permanent signal required,
letting go stops

Radio disabled, safety equipment
disabled




ACCESSORIES

PHOTOCELLS (OPTIONAL)

The photocells are for safeguarding the gate and must be used. The
fitting location depends on the gate’s design. EN12453 specifies that
a pair of photocells must be installed at a height of 200 mm and
activated to “Close”; a second pair must be installed at a height of
200 mm and activated to “Open”. A third pair of photocells can be
optionally installed and activated to “Close” and “Open”. The
photocells consist of a transmitter and a receiver and must be
opposite each other. The housing of the photocell (plastic) can be
opened using a screwdriver. The photocell is mounted on the wall
using small screws and wall plugs. It is possible to use two different
photocell systems (see Dip switch description). To enable the
“Automatic Closing” function, the Chamberlain failsafe photocell must
be installed. A combination of photocells is not possible. The
Chamberlain failsafe system (2-cable system) has small LEDs (light)
that can be seen from the outside on both sides to indicate the status
of the photocell. Two Chamberlain failsafe photocell models are
available. The one model is ideal for walls lying opposite. The other
model is ideal for the inside of the gate, because fittings are already
available.

Diagnosis at the Chamberlain failsafe photocell

LED constant = OK

LED flashes = photocell disables control board

LED off = no current, incorrect connection or polarity

Diagnosis on the control board

LED off = OK

LED on constantly = control board disables

LED flashes = OK no photocell connected

Cable cross-section: 0.5 mm? or more.

Voltage: 12/24 volts AC/DC.

Do not use any fixed copper lines. Do not lay any 230 volt cables in
parallel and do not lay any 2 cables in the same cable trunking.
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JUMPERS

Programming of failsafe photocells model 771E/770E
1.Before the Initial Setup

2.When connecting or removing photocell(s)

- Switch off control board ( disconnect from current)

- Slip jumper on designated pins

- Dipswitch 5 to “ON”

- Connect photocell(s) according illustration

- Reconnect control board, wait short-time

- Pull jumper, wait short-time

Done! (The number of photocells connected are stored)

Programming of relay photocells such as 100263

The control board must be disconnected from the mains for a few
seconds. All terminals to which no photocell is connected must be
bridged with COM. (21-24, 22-24, 23-24). The power supply for the
relay photocell of terminals 15-16. Dip switch 5 must be at OFF. The
jumper must be unplugged.

Note: Relay photocells are no longer permitted for new installations
as per EN12978, because they cannot perform self-checks (failsafe).

Operation without photocells

DANGER: Not permitted for normal operation. In this case contact
strips must safeguard the gate.

The control board must be disconnected from the mains for a few
seconds. Terminals 21-22-23-24 must all be bridged. Dip switch 5
must be at OFF. The jumper must be unplugged.

Note: It is not possible to combine different photocell models.

:I JMP1 = % /
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ELECTRIC LOCK (OPTIONAL) 600022 (24V) M3. PP
An electric lock can be connected to the control board using terminals

10 and 11. 10 1112 _13 _14
Cable cross-section: 0.5 mm? or more. N - | LAMPXZ »LA8A1P1

Voltage: 24 volts AC/DC.

GATE MONITOR / LIGHTING (OPTIONAL)

A 24V/3W light bulb can be connected to monitor the status of the
gate. Alternatively, a yard lighting system can be used by adding a
relay (accessory). Cable cross-section: 0.5 mm? or more.
Voltage: 24 V

FLASHING LAMP (OPTIONAL) FLA24-2

A flashing lamp can be connected to the control board. It warns when
the gate is being moved. The flashing light should be fitted as high as
possible and in good clear view. The control board emits a constant
signal that the lamp converts to a flashing signal.

Cable cross-section: 0.5 mm? or more.

Voltage: 24 V DC

24Vdc

A Do not use any fixed copper lines. Do not lay any 230 volt
cables in parallel and do not lay any 2 cables in the same cable

trunking.
PUSHBUTTON / KEY-OPERATED SWITCH (OPTIONAL) 00000
The control board / drive can be activated using various inputs. 5 1617 18 19 20
This can be done using a transmitter or keyswitch (terminals 17 savas | 1] 2 [ston]ou
and 20).

Transmitter = see “Teaching the transmitter”

Switch input 1 = input control 1 normal operation

Switch input 2 = input control 2 active for special settings
(see Dip switch description)

B 8002E coMm oy
EMERGENCY STOP (OPTIONAL) 600084 STOP

A switch can be connected to stop or disable the unit. The L9
movement of the wings is stopped immediately. Terminals 19 and T sootie 100010
20 must be bridged if no switch is installed. BH do/24v | 1 100034

CONNECTION FOR CONTACT LOOP (OPTIONAL)

A contact loop evaluation unit (203292 1-channel, 203308 2-
channel) can be connected to the control board. A 2-channel
evaluation unit can be used to evaluate 2 channels separately or in
combination.

Note: The description only refers to the separate evaluation of
each loop. If a 2-channel evaluation unit is used, two consecutive
loops can be laid to detect the driving direction of vehicles. Further
connection combination options are then possible.

To open the entrance or exit

Connection to terminals 17 + 20. Dip switch in car park function.
Automatic closing enabled (recommended).

For protection in the swinging range of the gate

Connection to terminals 19 + 20 (stop). Relay output of the
evaluation unit when using failsafe photocells NO (closer). If relay
photocells are used as NC (opener). Automatic closing function not
recommended.

Attention: The only safeguard that is not permitted according
to EU standard!

24 VDC - OUTPUT
For relay infrared senors or other devices (e.g. receivers)
max. 500 mA

A Do not use any fixed copper lines. Do not lay any 230
volt cables in parallel and do not lay any 2 cables in the same
cable trunking.




RADIO MODULE (OPTIONAL)

To operate the control board via radio remote control, a radio
module must first be installed in slots CN1/CN2. The following
modules are available: 801221 (433.92 MHz), 801429 (27.145
MHz), 207542 (315.15 MHz China)

PROGRAM TX4UNI
Insert radio module on designated pins, if not pre-installed.

The receiver has two channels CH1 and CH2.

The respective LEDs CH1 and CH2 are assigned to these two channels.
Receiving a signal from a programmed remote control button, CH1
opens both wings. Receiving a signal from another programmed remote
control button, CH2 opens only one wing (pedestrian mode).

Program the remote control using CH1
(opens both wings, shown adjacent):

1. Press and hold left and right button of the remote control
simoultaneously for about 5 seconds until its LED comes on
constantly for approx. 30 seconds.

Now select one of 4 buttons you wish to operate the gate with
(do not press yet).

2. Press button CH1. LED LEARN1 comes on for approx 10 seconds.

3. Within these 10 seconds:

- press now the previously selected button of the remote control.

- as control board and remote control are now going to adjust a
matching code, the button on the remote control must be possibly
pressed a second or third time.

- Once LED LEARNTIMER and then all other LED have flashed
proceed with step 4.

4. Press one of the remaining 3 buttons of the remote control to end
programming using CH1.

Note: If step 3 failed wait for the LEDs (control board and remote
control) to go out. Then start again with step 1.
Up to 128 remote controls can be programmed likewise.

Program the remote control using button CH2
(opens only one wing) :

1. Press and hold left and right button of the remote control
simoultaneously for about 5 seconds until its LED comes on
constantly for approx. 30 seconds. Now select another button
of the remote control to operate only one wing (do not press yet).

2. Press button CH2. LED LEARN2 comes on for approx. 10 seconds.

3. Within these 10 seconds:

- press now the newly selected button of the remote control.

- as control board and remote control are now going to adjust a
matching code, the button on the remote control must be possibly
pressed a second or third time.

- Once LED LEARNTIMER and then all other LED have flashed
proceed with step 4.

4. Press one of the remaining 3 buttons of the remote control
to end programming.

Note: If step 3 failed wait for the LEDs (control board and remote
control) to go out. Then start again with step 1.
Up to 128 remote controls can be programmed likewise.

To delete the programmed transmitter setting, simply press button CH1
until the LED goes out. Proceed in the same way for CH2.
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TEACHING / DELETING THE transmitterS

Press button CH1. The LED “Learn1” lights up red. Now press one
of the transmitter’s button for approx. 5 seconds. The LED “Learn 1”
flashes now. Finished. Proceed in exactly the same way for CH2.
However, now press one of the transmitter’s buttons that has not yet
been assigned. Up to 128 transmitters can be programmed in this
way.

To delete the programmed transmitter setting, simply press button
CH1 until the LED goes out. Proceed in the same way for CH2.

O @Ol

CONTACT STRIP (OPTIONAL)

A contact strip working according to the 8.2 kilo ohm principle can
be connected to the control board, i.e. a 8.2 kilo ohm test resistor is
attached to the end of the contact strip. It ensures that the electric
circuit is monitored permanently. The control board is supplied with
an 8.2 kilo ohm resistor installed. Several contact strips are
connected in series.

Cable cross-section: 0.5 mm? or more.

ANTENNA (OPTIONAL) ANT4X-1LM

The control board is standard-equipped with a wire antenna.

An external antenna (accessory) can be connected to terminals 27
and 28. A larger range (radio) can thus be achieved. Mount the
antenna as high as possible.

A Do not use any fixed copper lines. Do not lay any 230 volt
cables in parallel and do not lay any 2 cables in the same cable
trunking.
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INITIAL OPERATION
BASIC SETTING

Proceed step by step. If you are not sure, start again at the
beginning. Take sufficient time to make these settings.

1. Are all components required for operation connected? Motors,
photocells, safety contact strip, stop switch.

2. Make sure that nobody is present in the range of the gates.

3. Check if the LEDs (lamps) are OK or whether they are blocking
any functions. Red LEDs (lamps) should not be on permanently. The
green LED must be on.

4. Set the dip switch program standard 1="ON”, 2= “ON”, 3="OFF".
Later corrections can be made at all times.

5. Is an e-lock installed? If yes dip switch 4="ON”

6. Set force potentiometer “FORCE 1” “FORCE 2” to max. 30 %.
Even lower if the gates are very light. Try before correcting! Only
increase the force in small steps.

7. If two motors are connected, the bipart delay must be set. Turn the
potentiometer to approx. 50 %. Later corrections can be made at any
time.

8. Switch off control board (cut from current)

8.1 Slip jumper on designated pins

8.2 Change Dipswitch 5 to “ON”

8.3 Connect photocell(s) according to illustration

8.4 Reconnect control board to current, wait short-time

8.5 Pull jumper, wait short-time. The LED(s) of the photoceli(s)
connected stay(s) out. The LED(s) of the photocell(s) not connected
will flash. Done!
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Programming the time for the standard distance covered
(without soft stop, slow run)

Note: If only one drive (1-wing operation) is used, the learning
steps for wing 2 are different.

For “standard” programming: See the text for information.

For “advanced” programming omit steps 5,6,7 and 8 by pressing
button L1.

Button L1 must be pressed twice for this program.

1. The wings should be closed and locked.

2. Press button L1 briefly (1 second), both wings open.

Note: If one or both wings close instead of opening, the brown
and black cables must be swapped on this motor. Switch off the
power (restart), then start programming again from the
beginning.

3. Press L1 again when both wings have reached the limit stop (+ let
it buzz for two seconds). Only wing 2 is now running, it closes now.
When wing 2 has closed, wing 1 starts to run automatically and
closes.

Note: If only one wing is used, please wait (for about 15
seconds) without pressing any button, wing 1 starts to move
automatically.

Continue with the completion of the installation

Programming the “Advanced” distance covered (individual)
Button L1 must be pressed 9x in all for this program. Each time this is
done a position (time) is saved. This makes it possible to save the
soft stop (slow run) for the individual adaptation of the gate or
application. Very long soft stop phases or almost none are possible.
Wing 1 = “master”

Wing 2 = “second”

1. The wings should be closed and locked.

2. Press L1; for more than 5 seconds = until wing 1 starts (opens).
Let go of button!!

3. Press L1 again; soft stop OPEN for wing 1 begins at this position.
4. Press L1 again; limit stop reached (+2 seconds) Wing 2 now starts
automatically.

5. Press L1 again; soft stop OPEN for wing 2 begins at this position.
6. Press L1 again; limit stop reached (+2 seconds) Wing 2 now
restarts automatically and closes.

7. Press L1 again; soft stop CLOSED for wing 2 begins at this
position.

8. Press L1 again; limit stop CLOSED reached (+2 seconds) Wing 1
now starts automatically.

9. Press L1 again; soft stop CLOSED for wing 1 begins at this
position.

10. Press L1 again; limit stop CLOSED reached (+2 seconds)
Finished

Completion of the installation/programming:
Once the covered distance is programmed, the transmitters can
be programmed (not required for kits) or deleted.

1. Start the gate with the transmitter or a connected button and
observe the process. Close the gate again WITHOUT having made
any settings.

2. If the gate does not close completely by itself, adjust the
potentiometer to other values, adapted to fit the experience value
from the test. (e.g. increase running time, correct force. bipart delay)
Caution: The wing must run for at least one second at the stop
so that it reaches the stop in the even of wind loads (slower). It
is not possible to compensate this using increased force. The
programming of the running time must be repeated.

3. Now start a second attempt and proceed again as above. Close
the gate first before you make any settings.

4. Once all settings have been made, check the function of the
photocells, buttons, flashing lamp, transmitters, accessories etc. If
you desire automatic closing, set the potentiometer for the rest to
gate OPEN (“timer to close”).

5. Show all persons that use the gate how the gate moves, how the
safety functions work and how to operate the drive by hand.
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Frequently asked questions

How long is the probable service life of a gate opener?

How long does it take to install a gate opener?

What happens in case of power failure?

Is it possible to open just one wing of the gate (pedestrian mode)?

Gate opener does not function / does not respond

when button is pressed.

Immediately after the gate has started moving, it

stops and reverses.

The gate opener does not open the gate fully.

The gate opener hums slightly but has no force

The controller doesn’t respond when | alter the
Dip-switches.

The gate opener only works when | press and
hold the button on the remote control.

“Timer to close” doesn’t work.

The gate opener doesn’t respond at all, although
the controller has been connected (LEDs are on).

The gate opener doesn’t respond at all; no LED is

on.

The gate opener stops suddenly and then restarts

only after a lengthy pause.

When used for private purposes, a correctly installed gate opener can
operate perfectly for in excess of 10 years. Both the gate and the gate
opener must be checked regularly and serviced in accordance with
their respective instructions.

Depending on your specific technical skills, the installation of the
mechanical components can take approx. 3 to 8 hours. Firstly, the gate
needs to be properly prepared such that installation work can

commence. The electrical connection work takes approx. 1 to 2 hours.

Each user should be instructed for at least 30 minutes with regard to
the operation of the gate opener, whereby its functionality should be
demonstrated and safety aspects, protective facilities and procedure in
case of power failure should all be explained.

All Chamberlain gate openers are equipped with a release system by

means of which the gate can be operated manually in case of power

failure.

Yes, it is possible. This process can be operated via remote control (a
2-channel remote control is the minimum requirement here) or via

switch operation (see “Standard” operation mode setting).

1. Connection to button is loose.

2. STOP switch connection is loose; STOP
LED is off.

3. Obstacle is blocking photocell in direction
of movement.

4. Safety edge is damaged or has
encountered an obstacle.

5. Gate opener is still released.

Obstacle in area of gate.

1. Are the post dimensions A+B correct?

2. Has the running time of the controller been
set correctly?

3. Has the force been set correctly?

1. Capacitor is not correctly connected to the
brown and black cable.

2. Force has not been set.

3. The gate opener has been released.

1. Controller in ‘hold to run’ operating mode.
2. A safety facility is not working correctly
(photocell, safety edge).

1. Remote control has not been programmed.

2. LEDs indicate a fault.
3. Photocell connected incorrectly.

4. Jumper between STOP and COM missing.

5. Motor terminal possibly not connected
properly.

Possibly power failure.

If the gate is operated constantly, the motor
will reach its cut-off temperature - protective
facility - as the gate opener is not designed
for permanent operation.

1. Check button and COM connections.
2. Check STOP switch connections
(STOP and COM).

3. Remove obstacle.

4. Remove obstacle and check
connections and wiring.

5. Lock gate opener.

Check area of gate for objects

1. Check A+B dimensions.

2. Reprogram as required — plus
approx. 3 seconds.

3. Correct force setting (gate opener
runs somewhat slower in windy
conditions).

1. Check wiring of capacitor.

2. Turn force potentiometer in a clockwise
direction.

3. Lock gate opener.

Disconnect controller from power
supply, then alter Dip-switches.

1. Disconnect controller from power supply,
then alter Dip-switches.
2. Observe LEDs; find and rectify fault.

1. Only works if the 2-cable photocell
770E(ML) or 771E(ML) has been
installed.

2. Then turn “timer to close”
potentiometer in a clockwise direction.

1. Programming remote control.

2. Find and rectify fault(s) (see description
of LEDs).

3. Check photocell connection /
programming.

4. Connect simple jumper.

5. Check terminals and connections.

1. Check conductor and zero conductor.
2. Check house fusing.

Allow motor sufficient time to cool (min. 15
minutes).



1. Check A+B dimensions.

2. Turn force potentiometer in an
anticlockwise direction.

3. Possibly screw gate opener to a
reinforcement plate (post).

Possibly fit reinforcement plate at point
of pull / push pressure (gate wing).
Use suitable screws and plugs

1. A+B dimensions correct?
2. Force set too high?
3. Reinforce gate?

The gate opener is so strong that it bends the
gate and/or post.

Generally speaking, yes, but the wings then open at different speeds. If the A+B dimensions
are altered significantly from the standard setting, the gate will run poorly and the fittings will
be subjected to greater stress (considerably reduced service life of installation).

Can different A+B dimensions be used on the two
sides?

Not recommended! Change gate! The gate can move in an uncontrolled (dangerous) manner
if the gate opener has been released. A stronger force is needed in the upwards direction of
the slope and then, in the opposite direction, the gate opener’s force is too strong.

The gate must follow a slope.

Disconnect the controller from the power supply for a few seconds in order to activate the
control board’s self-diagnosis functionality.

The force setting has been altered, but no
difference is apparent.

The installation of an external aerial is recommended as the controller with the short cable
aerial is located either behind the post or near ground level in most cases. The optimum
location of the aerial is as high as possible in all cases. An appropriate aerial with installation
kit can be obtained from Chamberlain as an accessory with the product ref. no. ANT4X-
1EML.

The remote control’s range is too short.

The gate post is so thick that | am unable to Reduce post thickness or shift gate location.

comply with the requisite A+B dimensions.

1.Dip switch setting not as desired
2.A safety photocell, a contact strip or the
stop disables the control board

The control board does not work any more using
the transmitter, only with the switch and even then
only as long as a button is pressed and kept

1.Correction of the dip switch,
elimination of fault required. If the fault
cannot be repaired, it will be necessary

pressed. 3.0nly one photocell was connected for to “reset” and reprogram (see photocell)
Open with push-button (1) or CLOSE with push- OPEN 2.At least one photocell must be
button (2) connected and activated for CLOSED

or OPEN & CLOSED.

The motor cables (brown,black) must be
swapped

The unit does not close automatically, it The motor cables are not connected correctly

OPENS automatically

1.Program transmitter
2.Check photocells

1.transmitter not programmed
2.An photocell blocks

Control board does not work with transmitter

1.Function and connection must be
checked
2.Check dip switch

1.photocell blocks

Gate can only be opened
2.Dip switch setting not as desired

Learn covered distance.
See Initial operation

The control board is not running No covered distance learned

1.Reset force ( increase )
2.Improve ease of movement
3.Program control board again

1.Insufficient force in the event of high
wind loads

(entire gates)

2.Gate sluggish/heavy

The wings do not open completely.

(Remote controlled) universal receiver does not work Observe polarity (terminals 15/16) Swap “+” and “-” cables

DISPOSAL

The packaging is made from environmentally friendly materials. It can be disposed of in the local recycling bin. According to the European
Directive 2002/96/EC on waste electrical and electronic equipment, this device must be properly disposed of after use to ensure the reuse of
materials. The information on the possibilities of this waste disposal is provided by the local government or municipality.

BATTERY DISPOSAL

Batteries and rechargeable batteries may not be disposed along with domestic waste, but are
obliged to be returned.

After use they can be returned free of charge locally e.g. in trade or at municipal collecting points.
Batteries and rechargeable batteries are marked with a crossed waste container as well as with the
chemical symbol which describes their toxic element, “Cd” for cadmium, “Hg” for mercury and “Pb”
for lead.
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DULEZITE POKYNY K MONTAZI A POUZITI

ZACNETE TIM, ZE SI PRECTETE TATO DULEZITA BEZPECNOSTNI PRAVIDLA

nebo vécné §kody. Ctéte prosim tato varovani pedlive.

piiméienou bezpecnost.

Tyto vystrazné symboly znamenaji '"Pozor!", vyzvu k pozornosti, nebot’ jejich nerespektovani by mohlo zpisobit poskozeni lidského zdravi
Tento pohon brany je konstruovan a testovan tak, Ze pii instalaci a pouZivani zarucuje p¥i pfresném dodrZeni bezpe¢nostnich pravidel

Dusledkem nerespektovani téchto bezpecnostnich pravidel mohou byt $kody na zdravi osob nebo vécné Skody.

P¥i manipulaci s nafadim a drobnymi souéastkami
postupujte opatrné a nenoste prsteny, hodinky, ani volné
obledeni, jestliZe na brané provadite instala¢ni prace nebo
opravy.

Elektricka vedeni je nutné klast v souladu s mistnimi
stavebnimi a elektroinstalaénimi pFedpisy. Elektricky kabel
smi k Fadné uzemnéné siti pripojit pouze autorizovany
odbornik - elektrikai.

Pri montazi je nutné zohlednit nebezpeci sevieni mezi pohanénou
casti a okolnimi ¢astmi budovy (napr. sténou) na zdklade oteviraciho
pohybu pohanéné casti.

Odstraiite prosim z brany v§echny namontované zamKky,
abyste zabranili jejimu poskozeni.

Po instalaci je nutné zkontrolovat, zda je mechanismus
spravné sefizeny a zda pohon, bezpecnostni systém a
nouzové odblokovani spravné funguji.

Jsou-li v brané prichozi dvere, nelze pohanéci mechanismus
spustit nebo nechat béZet, dokud neni brana Fadné uzaviena.

Toto zafizeni nesmi byt obsluhovano osobami (véetné déti),
které jsou fyzicky nebo duSevné postizeny nebo které nemaji
dostate¢né zkusenosti s manipulaci se zafizenim, pokud nejsou
pod dozorem nebo nejsou pouceny osobou odpovédnou za jejich
bezpecnost o manipulaci se zafizenim.
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Je dulezité, aby se brana stale hladce pohybovala. Brany,
které se zaseknou nebo se vzprici, je nutné okamZité opravit.
Nepokousejte se branu opravovat sami.

Pienechejte opravu odbornikovi.

Doplitkové ptislusenstvi odstraiite z dosahu déti. Nedovolte
détem, aby zachazely stlacitky a dalkovym ovladanim. Zavirajici
se brana miize zpiisobit tézkda poranéni.

Pii provadéni udrzbovych praci jako je napiiklad ¢isténi,
museji byt automaticky ovladané pristroje odpojené ze sité.

V pevné zapojené instalaci je nutné pamatovat na rozpojovaci
zarizeni, aby bylo zaruceno ve v§ech polech odpojovani spinacem
(rozevi‘eni kontaktii min. 3 mm) nebo samostatnou pojistkou.

Zajistéte, aby osoby, které montuji, udrzuji a obsluhuji pohon,
dodrzovaly tento navod. UleZte tento navod na takovém misté,
kde je rychle k dispozici.

Po montaZi pohonu musi byt zarucena definitivni ochrana mist,
kde hrozi pohmoZzdéni a poiezani.

Je tfeba dohlizet na déti, aby se zajistilo, aby si se zafizenim
nehraly.
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MONTAZ BOXU RiDICI ELEKTRONIKY

Ridici elektronika CB11 je konstruovana pro instalaci do zvla§tniho vodotésného boxu (203391). Pied zahajenim montaze zméite viechny diileZité rozméry a
stanovte spravné vrtané otvory. Prorazte pomoci Sroubovaku umélou hmotu z otvori. Instalujte kabelové Sroubeni s odlehéenim od tahu. Drzte box proti plose,
na kterou jej budete montovat. Prostréte Srouby piislusnymi otvory na zadni sténé a utahnéte je. V piipad¢ systému fizeni motori se jedna o mikroprocesorem
fizenou elektroniku s nejmodernéjsi technikou. Je vybavena vSemi potfebnymi moznostmi pfipojeni a funkcemi, které jsou nezbytné pro bezpecny provoz. Vlhkost a
voda piisobi na fidici elektroniku ni¢ivé. Za kazdych okolnosti zajistéte, aby do fidici elektroniky nepronikla vlhkost a voda, nebo aby nedochézelo k jejimu zadrzovani
v zafizeni. VSechny otvory a kabelové prichodky musi byt bezpodmine¢né vodotésné uzavieny. Namontujte box fidici elektroniky se systémem fizeni motoru
kabelovymi prichodkami dolii. Box s instalovanou fidici elektronikou nesmi byt trvale vystaven pfimému slune¢nimu zafeni. Pomoci elektroniky 1ze provést velmi
piesné nastaveni sily v tahu i tlaku. Pfi spravné provedené montazi nebo nastaveni lze vrata zastavit ruéné. Za chodu je mozné vrata kdykoliv zastavit vysilacem,
tla¢itkem nebo uzamykatelnym vypinatem. Vratové kiidla vyzaduji pro vymezeni poloh ,,OTEVRENO* a ,,ZAVRENO* stabilni doraz, protoZe pohon vrat neni
vybaven koncovym spinac¢em.
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TECHNICKE UDAJE

Napéti: 230 V~+10 % 50-60 Hz
Spotieba max.: 22 mA

Pohony max.: 230 V~ 50 Hz 1000 W max
Napdjeni prislusenstvi: 24 Vdc / 0,5 A max
Pracovni teplota: -250C + 55 oC

Provozni rezim: Standard

Standard & bez drzeni (systém “Totmann”) zavirani
Automaticky provoz s funkcei stop

Funkce residential

D¢leni kanalt

Parkovisté / bez drzeni (systém “Totmann”)

Max. doba pohybu: 80 s

Pauza: 0+150s

Rozméry: 124x152 mm (bez boxu)
ROZVOD PROUDU

Kabel, ktery je veden z hnaciho ramene, musi byt zaveden do bézné vodotésné skiinky rozd€lovace. Ze skiinky rozdélovace k fidici elektronice mize byt
provedeno pevné polozeni kabelu. Casto je mozné vést pohon, ktery je upevnén bezprostiedné vedle fidici elektroniky, piimo do boxu. Skiiiiky rozd&lovace
nikdy neinstalujte pod zem.

Obecné nepouZivejte kabely s mens$im priiezem, neZ je uvedeno niZe:
* 100-230 Volt 1,5mm? nebo vétsi
* 0-24 Volt 0,5mm’ nebo vétsi

Nas tip: v praxi se ¢asto ukaze pouziti zvonkového dratu jako problematické, protoze na delSich vzdalenostech dochazi k pfilisSnym ztratdam napéti. Pfi vedeni
kabell kanalky a priichodkami jednotlivé kabely odd¢lte, tzn. kabel motoru a kabel svételné zavory, a to zvlasté u uzamykatelnych vypinact a vypinacu (start - z
domu). V opa¢ném ptipadé¢ muze dojit na delSich tratich k ruseni.



Typicka konstrukce zarizeni:

1. Motor

2. Ridici elektronika

3. Svételna zavora (aktivni pii zavirani), vyska max. 200 mm

Prvni svételna zavora.

4. Svételna zavora (aktivni pfi otevirani), vyska max. 200 mm

Druhé svételna zavora.

5. Vystrazna svételna signalizace (volitelné piislugenstvi)

Dulezité optické upozornéni na pohyb vrat.

6. Uzamykatelny vypinac.

Je umistén na venkovni stran€. Vrata se oteviraji klicem nebo zadanim
¢iselného kodu.

7. Bezpecnostni lista (volitelné piislusenstvi).

Zajistuje vrata pii dotyku. Bezpeénostni listy 1ze instalovat na vratech
nebo na sloupcich. Bezpecnostni listy musi byt umistény, pokud je to
nutné, az do vysky 2,5 m.

8. Svételna zavora (aktivni pfi otevirani / zavirani), vyska max. 200 mm
(volitelné ptislusenstvi)

9. Kontaktni smycka na vjezdu (volitelné ptislusenstvi)

10. Bezpecnostni kontaktni smycka v rozsahu otevirani vrat (volitelné
pfislusenstvi)

11. Kontaktni smycka na vyjezdu (volitelné ptislusenstvi) —
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A Ridici elektronika spliiuje aktualni pozadavky smérnic
evropskych norem (EN). Jedna z téchto smérnic vyzaduje, aby na
poslednich 500 mm pted uzavienim nepiesahla sila na hran¢ vrat
hodnotu 400 N (40 kg). Ve vzdalenosti vétsi nez 500 mm smi maximalni
sila dosahovat na hrané vrat hodnoty 1400 N (140 kg). Pokud nelze tyto
podminky zajistit, je bezpodmineéné nutné v daném pfipadé instalovat
bezpecnostni listu na vratech do vysky 2,5 m nebo na protilehly sloupek
(EN12453).

M1

Motor, ktery ma otevfit jako prvni, je oznacen jako motor 1 “Master”, —_— § N[1 @

druhy motor je oznagen jako motor 2 “Second”. V piipadg, Ze je <

pouzivan pouze jeden motor, zlstane pfipojka motoru 2 neobsazena. — | =|2@

Kabely kondenzatori, které jsou dodany spolecné s motory, musi byt g,“

vedeny spole¢né s kabely sméru otaceni (hnéda / ¢ernd) do svorek OP a ’ 30

CL. Kondenzatory lze z diivodu Gispory mista instalovat i do skiin¢k —

rozdélovaci. Zajistéte, aby bylo spravné provedeno pfipojeni na svorky 000000

s dobrym elektrickym spojenim. Kondenzatory nesou odpovédnost za 4 5 6 7 8 9

silu, kterou motory pozd€ji mohou vyvinout. o oom oL | o com oL
MOTOR 1 MASTER | MOTOR 2 SECOND

Nejprve pfipojte motory tak, jak je uvedeno nize: %:k A A 4 4 t—(ﬁ

Motor 1

<1z . N = U

4 Hnéda & kondenzator 1 =

5 Modra i?_o%}u £ £ £ 5

6 Cerna & kondenzator 1 S0Hz | = E E =2
o 3| = = 310
1% HEHEL:
£l g5 |5|3|E

Motor 2 S| &l g S

“ernd ; gl S| 2 £l3|¢g

7 Cerna & kondenzator 2 S| 3 3 2| 3|L
RS 2|l3$| €

8 Modré HEEIREEE
e} ol o Qo Q| o

9 Hnédé & kondenzator 2

Pro uvedeni do provozu viz kapitola prvni uvedeni do provozu /

zakladni nastaveni.

Upozornéni: pii prvnim uvedeni do provozu musi byt prvnim

pohybem vratového kiidla OTEVIRANI. Pokud se ma jedno z

kFidel nebo obé kiidla zavirat misto otevirat, je nezbytné na tomto
motoru vzajemné vyménit hnédy kabel s ¢ernym! Nejdfive vSak
musite prerusit dodavku elektrického proudu!




STRUKTURA RIDICi ELEKTRONIKY POPIS LED
BOD POPIS FUNKCE
1 M1, svorka:1,2,3 Piivod CERVENE DIODY LED musi byt vypnuté. Informuji o zdvadg, kterd ma
2 M2, svorka:4,5,6 Pohon 1 (Master) byt odstranéna. Vyjimkou je nepfipojena svételnd zavora typu Failsafe
Svorka:7,8,9 Pohon 2 (Second) (viz popis ,,JUMPER™).
3 M3, svorka:10,11 Ptipojka pro elektricky zdmek (Priklad: zkrat, svételné zavory a/nebo bezpecnostni lista)
24V
Svorka:12,13 Snima¢ vrat / osvétleni
Svorka: 13,14 Svételna vystrazna signalizace BOD POPIS
4 M4, svorka:15,16 Piipojka pro ptislusenstvi 24 V LED A CERVENA funkce “ugeni” / mazéni, vysilaci kanal 1
Svorka:17,20 Vysila¢ impulsi, kanal 1 LED B CERVENA spousténi, impuls kanal 1
ka:18,20 Vysila¢ impulsti, kanal 2 . .
Svorka:18, ystiac umpuist, ana LED C CERVENA funkee “uceni” / mazani, vysilaci kanal 2
Svorka: 19,20 Tlacitko nouzového vypinace / musi . )
byt pfemosténo bez pfipojeného LED D CERVENA spousténi, impuls kanal 2
spinace LED E CERVENA svételna zivora aktivni pfi OTEVIRAN{
5 MS,svorka:21,24 Svételna zavora aktivni, . ; L,
OTEVRENO LED F CERVENA svételna zavora aktivni pti ZAVIRANI
Svorka:22,24 Svételna zavora aktivni, LED G CERVENA svételna zavora aktivni pri
ZAVRENO OTEVIRANI/ZAVIRANI
g?élif;é;é JAVEEND Svételnd zévora aktivni, LED H CERVENA bezpecnostni lista
+
Svorka:25,26 Bezpecnostni lista 8,2 Kohm LEDI ZELENA Stop
Svorka:27,28 Anténa LEDJ CERVENA program “uéeni” (draha pohybu)
6 CN1/CN2, konektor Zditky vysilaciho modulu
7 CH1, tlac¢itko Funkce “ueni” / mazani, vysilaci
kanal 1
8 CH2, tlac¢itko Funkce “ueni” / mazani, vysilaci
kanal 2
9 L1, tlacitko Funkce “uceni” - ulozeni drahy
pohybu
10 IJMP1, vyménny mustek Programovani svételné zavory
11 DIP1 Blok s piepinaci DIP
12 PT4, potenciometr Nastaveni sily pohonu 2
13 PT3, potenciometr Nastaveni sily pohonu 1
14 PT2, potenciometr Automatické zavirani
15 PT1, potenciometr Prodleva vratového kiidla
oo s%v BT
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PROGRAMY

Ridici elektronika je vybavena 7 provoznimi rezimy (programy).
Pozadovany program je nastaven piepnutim piepinac¢i DIP bud’ do polohy
“ON” (ZAP) nebo “OFF” (VYP).

pip1 | ZAP
VYP
DIP2 ZAP | Ptifazeno jednotlivym provoznim rezimim pohonu (viz
VYP | zvlastni tabulka)
DIP3 | ZAP
VYP
7AP | Elektricky zdmek
Jakmile je dan impuls, vede pohon vrata ve sméru
ZAVRENO a sepne na jednu vtefinu relé pro uvolnéni
DIP4 elektrického zamku (funkce je instalovana z duvodu Siroké
nabidky elektrickych zamkd na trhu).
vyp | Funkce neni aktivni
7APp | Nastaveni pro svételné zavory Chamberlain (770E/771E),
DIP5 odpovida normé EN60335-2-103.

VYP | Nastaveni pro svételné zavory fizené pomoci relé (100263E)
nebo jiné svételné zavory s relé.

DIPs | zAP Funkce vystrazné svételné signalizace 2 vtefiny pred tim,
nez je aktivovan pohon.

vyp | Funkce vystrazné svételné signalizace pted spusténim

pohonu neni aktivni

7AP | Jakmile jsou vrata zcela oteviena, pfitdhne pohon 1 vrata na

DIP7 jednu vtetinu maximalni silou ve sméru ,,OTEVRENO*,

VYP | Funkce neni aktivni

ZAP | Jakmile jsou vrata zcela zaviena, vypne se na 2 vtefiny

pohon 1. Tim je zajiSténo zapadnuti elektrického zamku.
DIP8 Potom provede pohon }
na | vtefinu pfitlak maximalni silou ve sméru ,,ZAVRENO®.

Funkce neni aktivni
VYP

Dooooooo
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A Provadéjte zmény pouze v
bezproudovém stavu, jinak tyto zmény
nebudou akceptovany!

POTENCIOMETR
PT1 (TRIMR 1): PRODLEVA VRATOVYCH KRIDEL (BIPART
DELAY)

Rizeni prodlevy piekryvajicich se vratovych kiidel. V poloze OTEVRENO = 0
nebo 3 s. V poloze ZAVRENO = 0-20 s. Nejdiive otevira vrata motor 1 master

a naopak zavira jako posledni. Aby nedoslo k sevieni osob mezi zavirajici se
ktidla vrat je nezbytné vzdy nastavit prodlevu vratovych kiidel. Levy doraz:
prodleva vratovych kiidel VYP

PT2 (TRIMR 2): AUTOMATICKE ZAVIRANI (TIMER TO CLOSE)
Moznost definovani doby prodlevy vrat v poloze VRATA OTEVRENA. Po
uplynuti nastaveného ¢asu 0-150 s se zacnou vrata zavirat.

Tato funkce je pouZitelna pouze s pripojenou svételnou zavorou (771E).
Levy doraz: automatické zavirani VYP

Ridici elektronika spliiuje aktualni pozadavky smérnic evropskych

norem (EN). Jedna z téchto smérnic vyzaduje, aby na poslednich 500
mm pied uzavienim nepiesahla sila na hran¢ vrat hodnotu 400 N (40 kg). Ve
vzdalenosti vétsi nez 500 mm smi maximalni sila dosahovat na hrané vrat
hodnoty 1400 N (140 kg). Pokud nelze tyto podminky zajistit, je

bezpodminecné nutné v daném piipade¢ instalovat bezpe€nostni listu na vratech

do vysky 2,5 m nebo na protilehly sloupek (EN12453).
PT3 (TRIMR 3): NASTAVENI SILY (FORCE 1 MASTER)
Definovani sily motoru 1 = master. Potfebna sila zavisi na hmotnosti a funkei

vrat.

PT4 (TRIMR 4): NASTAVENI SILY (FORCE 2 SECOND)

Definovani sily motoru 2 = second. Potfebna sila zavisi na hmotnosti a funkci

vrat.

PT1 PT2 PT3 PT4
BIPART TIMERTO FORCE1 FORCE 2
DELAY  CLOSE MASTER  SECOND

=

N\
‘ PT 1 \ PT 2

OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX

A Provadéjte zmény pouze v
bezproudovém stavu, jinak tyto zmény
nebudou akceptovany!




Zvlastni tabulka pro nastaveni pracovnich rezimi

DIP1 DIP2 DIP3

Standard ZAP ZAP
VYP
Standard & bez drzeni (funkce ZAP ZAP
Totmann) pii zavirani VYP
Automaticky s funkei stop ZAP
VYP VYP
Funkce residential VYP VYP
ZAP
Déleni kanalt ZAP ZAP ZAP
Parkovisté ZAP
VYP VYP

Bez drzeni (systém “Totmann’)
VYP VYP VYP

Vysila¢ impulsi / kanal 1

Vrata zaviena:

1. impuls otevira, dal§im je
provedeno zastaveni, dalsi impuls
zavira, dal§im impulsem je
provedeno zastaveni, dalsi impuls
otevira atd.

Impuls vyslany béhem zavirani
vrata zastavi

Impuls vyslany béhem otevirani
vrata zastavi

Impuls vyslany béhem pauzy
okamzité zavie vrata

‘Vrata zaviena:

1. impuls otevira, dal§im je
provedeno zastaveni, dalsi impuls
zavira, dal§im impulsem je
provedeno zastaveni, dalsi impuls
otevira atd.

Impuls vyslany béhem zavirani
vrata zastavi

Impuls vyslany béhem otevirani
vrata zastavi

Impuls vyslany béhem pauzy
okamzité zavie vrata

Vrata zaviena:

1. impuls otevira, dal§im je
provedeno zastaveni, dalsi impuls
zavira, dal§im impulsem je
provedeno otevieni

Vrata oteviena:

1. impuls zavird, dalsi otevira

Impuls vyslany béhem funkce
vratek pro pési provede zastaveni,
dalsi impuls zavira

Vrata zaviena:

1. impuls otevira, dal§im je
provedeno zavirani, dalsi impuls
otevira, dal§im impulsem je
provedeno zavirani atd.

Vyslany impuls béhem funkce
vratek pro pési okamzité zavie
vrata

Impuls vyslany béhem
automatického zavirani okamzité
otevie vrata

Impuls vyslany béhem pauzy
okamzité zavie vrata

Vrata zaviena:

1. impuls otevira, dal§im je
provedeno zastaveni, dalsi impuls
otevira, dalsim impulsem je
provedeno zastaveni atd.

Impuls vyslany béhem zavirani
vrata zastavi

Vrata zaviena:

1. impuls zcela otevie ob& vratova
ktidla, dalsi impulsy jsou
ignorovany.

Vyslany impuls béhem funkce
vratek pro pési otevie i druhé kiidlo

Impuls vyslany béhem zavirani
okamzité otevie vratova kiidla

Vrata zavfena:
Je nezbytny trvaly signél. Po
preruseni dojde k zastaveni pohybu

Vysila¢ je neaktivni, bezpe¢nostni
zatizeni je neaktivni

Vysila¢ impulsi / kanal 2

Vrata zaviena:

1. impuls otevira vratka pro pé&si, dalsim
je provedeno zastaveni, dalsi impuls
zavira, dal§im impulsem je provedeno
zastaveni, dal$i impuls otevira atd.

Impuls vyslany béhem zavirani vrata
zastavi

Impuls vyslany béhem otevirani vrata
zastavi

Impuls vyslany béhem pauzy
okamzité zavfe vrata

Vrata oteviena:
Pro zavirani je nezbytny trvaly signal.
Prerusenim dojde k zastaveni pohybu.

Vysilac je neaktivni, bezpecnostni
zatizeni je neaktivni

Vrata zaviena:

1. impuls otevira vratka pro pési, dal$im
je provedeno zastaveni, dalsi impuls
zavira

Vrata zaviena:
1. impuls otevira vratka pro pé&si, dalsi
okamzité zavira

Impuls vyslany béhem pauzy okamzité
zavie vrata

Vrata oteviena:
1. impuls zavira, dal$im je provedeno
zastaveni, dal$i impuls zavira atd.

Impuls vyslany béhem otevirani vrata
zastavi

Vrata zaviena:

1. impuls zcela otevie vratka pro
pesi, dalsi impulsy jsou
ignorovany.

Impuls vyslany béhem zavirani
okamzité otevie vratova kiidla

Vrata oteviena:
Je nezbytny trvaly signal. Po preruseni
dojde k zastaveni pohybu

Vysila¢ je neaktivni, bezpeénostni
zafizeni je neaktivni




PRISLUSENSTVI

SVETELNE ZAVORY (VOLITELNE PRISLUSENSTVI) [

Svételné zavory slouzi k zabezpeceni vrat a je nezbytné je pouzivat. Vybér open/éffnen/ouvrirfopen

mista jejich instalace zavisi na konstrukci vrat. Podle normy EN12453 musi o— —o

byt venku instalovana dvojice svételnych zavor aktivnich pfi “zavirani” ve < %

vysce 200 mm. Druha dvojice, aktivni pfi “otevirani”, musi byt instalovana T

uvnitf ve vySce 200 mm. Volitelna je instalace tfetiho paru svételnych zavor close/schliessen/fermer/sluiten
aktivnich pfi “zavirani” a “otevirani”. Svételné zavory se skladaji z vysilace o o

a prijimace, které musi byt poloZeny naproti sobé&. Plastovy kryt svételné | ) L|

zavory lze oteviit Sroubovakem. Svételnou zévoru instalujte na zed’ pomoci I

hmozdinek a malych Sroubd. Existuje moznost pouziti dvou riznych open/éffnen/ close/schliessen/
systému svételnych zavor (viz popis pfepinac¢ii DIP). Pokud ma byt k ouvrir/open fermer/sluiten
dispozici funkce ,,automatické zavirani“, musite instalovat svételnou zavoru o— —o o o
Chamberlain — Failsafe. Kombinaci svételnych zavor nelze pouzit. Systém < S |) t|
Chamberlain — Failsafe (systém se 2 kabely) je na obou stranach vybaven I

malou diodou LED (kontrolka) viditelnou zven¢i. Ta indikuje stav svételné ® 0 ‘ o000 00

zavory. V nabidce jsou dva modely svételné zavory Chamberlain — Failsafe. M5

Jedna varianta je idealn€ vhodna k montazi na protilehlé zdi. Druha varianta 21 22 23 24125 26|27 28

. . u- . . R L, PHOTOCELLS EDGE

je vhodna k montazi na vnitini strané vrat, protoze je jiz vybavena kovanim opencLost|oprcijcom| s2kQ) =

k provedeni montaze. Y 4 44

Diagnostika svételné zavory Chamberlain-Failsafe
LED sviti = OK :
LED blika = svételna zavora blokuje elektronické fizeni |
LED nesviti = neni proud, nespravné provedené pfipojeni nebo nespravné |
polovani I
Diagnostika Fidici elektroniky I
LED nesviti = OK |
LED sviti = elektronické Fizeni blokovino |
LED blika = OK, neni pFipojena Zadna svételna zavora |
|
|
|
|
|
|
L

max.10m 771E

Prifez kabeli: 0,5 mm? nebo vétsi.

Napéti: 12/24 Volt AC/DC.

Nepouzivejte tuhé médéné rozvody. Nepokladejte paralelné nebo ve stejné
pruchodce (kanalku) s kabely 230 Volt.

+
[
+
]

JUMPER

Programovani svételné zavory Failsafe 771E/770E

1. Pfed prvnim uvedenim do provozu.

2. Pfi pfipojeni/demontovani nové svételné zavory.

- Vypnéte fizeni (odpojte od elektrického napajenti). /
- Zastréte zasuvny mustek (jumper) na oba uréené piny. :| IMPA

- Nastavte DIP-spina¢ 5 na ON. X save Fai sare
- Pripojte svételnou(é) zavoru(y) podle obrazku. PHOTOCELLS

- Zapnéte fizeni a kratce Cekejte. ] a:E

- Vytahnéte zasuvny mustek, kratce ¢ekejte. Dioda LED piipojené svételné /
zavory zustane zhasnutd. Diody LED nepfipojené(nych) svételné(ych) LEARN/ I J

zavory(r) blikaji. Hotovo! TIMER

Programovani svételné zavory relé, napr. 100263
Odpojte fidici elektroniku na nékolik vtefin od sitového napajeni. Viechny

svorky, na které nejsou piipojeny svételné zavory, musi byt pfemostény
pomoci COM. (21-24, 22-24, 23-24). Napajeni svételné zavory s relé ze
svorek 15-16. Prepina¢ DIP 5 musi byt v poloze OFF. Jumper musi byt
vytazen.

Upozornéni: svételné zavory s relé jiz nejsou podle normy EN12978
schvaleny pro nové instalace, protoze nemaji funkci autodiagnostiky
(Failsafe).

Provoz bez svételnych zavor

POZOR: bézny provoz bez svételnych zavor neni dovolen. V tomto piipadé
musi byt vrata zabezpecena bezpecnostnimi listami.

Odpojte Fidici elektroniku na nékolik vtefin od sitového napajeni. Svorky
21-22-23-24 musi byt pfemostény. Piepina¢ DIP 5 musi byt v poloze OFF.
Jumper musi byt vytazen.

Upozornéni: kombinovani svételnych zavor riizné konstrukce NEN{
DOVOLENO.




ELEKTRICKY ZAMEK (VOLITELNE PRISLUSENSTVI) 600022 (24
V)

Elektricky zamek lze pfipojit k elektronickému fizeni pomoci svorek 10 a 11.
Prifez kabelu: 0,5 mm? nebo vétsi.

M3
e 0

10 M

24V a

12 _13 _14
R

LAMP2 LAMP 1
+ -+

Napéti: 24 Volt AC/DC.

SNIMAC VRAT/ OSVETLENI (VOLITELNE PRISLUSENSTVI)
Aktudlni stav vrat 1ze sledovat pfipojenim zarovky 24V/3W. Alternativni
moznosti je osvétleni dvora instalovanim piedfazeného relé (pfislusenstvi).
Priifez kabeli: 0,5 mm?’ nebo vétsi.

Napéti: 24 V

SVETELNA VYSTRAZNA SIGNALIZACE (VOLITELNE
PRISLUSENSTVI) FLA24-2

K elektronickému fizeni lze ptipojit vystrazny svételny majak. Jeho funkci je
vystraha osob pfed pohybujicimi se vraty. Vystrazna svételna signalizace musi
byt umisténa co nejvyse a musi byt jasné viditelna. Elektronické fizeni
generuje konstantni signél a zafizeni vystrazné svételné signalizace jej méni v
blikani.

Priifez kabelt: 0,5 mm’ nebo vétsi.

Napéti: 24 VDC

Nepouzivejte tuhé médéné rozvody. Nepokladejte paralelné nebo ve
A stejné prichodce (kanalku) s kabely 230 Volt.

TLACITKO/ UZAMYKATELNY VYPINAC (VOLITELNE
PRISLUSENSTVI)
Elektronické fizeni / pohon mize byt aktivovano pomoci riznych vstupi.

Ma
[ N

15 16

-+
24Vdc

17 18 19 20
CONTROL INPUTS
1| 2 |stop|com

Aktivaci lze zajistit signalem z dalkového ovladace nebo uzamykatelnym
spinacem (Svorka 17+20).

Dalkovy ovlada¢ = viz bod nacteni funkci dalkového ovladace. Spinaci
vstup 1 = Input St. 1 bézny provoz

Spinaci vstup 2 = Input St. 2 - aktivni pfi zvlastnim nastaveni (viz popis

ptepinaci DIP)

NOUZOVY VYPINAC (VOLITELNE PRISLUSENSTVI) 600084
Pokud je vypina¢ pfipojen, 1ze jeho pomoci zastavit nebo zablokovat

zafizeni. Pohyb vratovych kiidel je okamzité pferusen. Pokud neni BH
vypina¢ instalovan, musi byt svorky 19 a 20 ptemostény

PRIPOJENI KONTAKTNI SMYCKY (VOLITELNE
PRISLUSENSTVI)

K elektronickému fizeni lze pfipojit vyhodnoceni kontaktni smycky
(203292 jeden kanal, 203308 dva kanaly). Pii dvoukanalovém
vyhodnocovani 1ze vyhodnotit dvé smy¢ky zvlast nebo soucasné.
Upozornéni: popis se vztahuje vyhradné na jednotlivé vyhodnoceni
kazdé smyc¢ky. Pokud bude mozné pouzit dvoukanalové vyhodnoceni, lze
také za sebe polozit dvé smycky, aby bylo mozné identifikovat smér
pohybu vozidel. V takovém ptipadé vznikaji dalsi moznosti kombinaci
pfipojeni.

Otevirani na vjezdu nebo vyjezdu

Ptipojeni na svorky 17 + 20. Pfepinace DIP jsou pfepnuty na funkei
“parkoviste”. Je aktivovana funkce automatického zavirani (doporu¢eno).
Zabezpeceni oblasti rozsahu pohybu vrat

Pfipojeni na svorky 19 + 20 (stop). Vystup relé vyhodnoceni pti pouziti
svételné zavory Failsafe je nastaven jako NO (zavirac). Pfi pouziti
svételnych zavor vybavenych relé je pouzito nastaveni NC (otvirac).
Pouziti funkce automatického zavirani neni doporuceno.

Pozor: podle norem EN neni dovoleno pouZiti tohoto systému jako
jediného zabezpeceni!

VYSTUP 24 VDC
Pro svételné zavory s relé nebo jiné pfistroje (napf. piijimace)
max. 500 mA

Nepouzivejte tuhé médéné rozvody. Nepokladejte paralelné nebo
ve stejné prachodce (kanalku) s kabely 230 Volt.
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VYSILACI MODUL (VOLITELNE PRISLUSENSTVI) E g_E o
Aby bylo mozné pracovat s elektronickym fizenim pomoci vysilace, i O ol G D
musite nejdiive instalovat na konektorech CN1/CN2 vysilaci modul. K [ec00] 00
dostani jsou nasledujici moduly: 801221 (433.92 MHz),801429 (27.145 o O
MHz), 207542 (315.15 MHz - Cina) =
A
= =l
N3 i XX
| D 801221
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PROGRAMOVANI TX4UNI

Radiovy modul nasuiite na urcené koliky, pokud jiz nebyl pfedem namontovan.

Piijimac je opatien dvéma kanaly — CH1 a CH2. Ob&éma kanalim jsou
pfifazeny pfislusné LED diody CH1 a CH2. CH1 otevira po signélu
naprogramovaného tla¢itka na vasem dalkovém ovladaci 2 kiidla.

CH2 otevira po signalu naprogramovaného tlacitka na vasem dalkovém
ovladaci 1 kiidlo (funkce pro chodce).

Programovani dalkového ovladani tlac¢itkem CH1
(2 k¥idla, zobrazeno vedle):

0z O
O
E;

sekund. Vyberte jedno ze 4 tlacitek ruéniho ovladace, kterym maji byt
vrata ovladana (jesté ho nestlacujte).

2. Stisknéte tlacitko CHI1. LED dioda LEARNI se rozsviti na cca 10 s.

3. Béhem téchto 10 sekund:

- Nyni stisknéte diive vybrané tlacitko ru¢niho ovladace.

- Protoze se nyni musi fidici jednotka a ru¢ni vysila¢ sladit na ptislusny
kod, musi byt toto tladitko piipadné stisknuto jesté podruhé nebo
potreti.

- Jakmile zablikala LED dioda LEARN TIMER a poté v§echny ostatni
LED diody, proved'te krok 4.

4. Stisknéte jedno ze tii zbyvajicich tlacitek ruéniho ovladace pro

1. Podrzte soucasné stisknuté levé a pravé tlacitko ruéniho ovladace na i O
dobu cca 5 sekund, dokud se nerozsviti jeho LED dioda na cca 30 0o o= LosEOPTeL EDGE
iy e [ |

i L

1
—— - I:I I:I
D D c? CH2 OO0

4
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LM

ukonceni programovani tlacitkem CHI.

Upozornéni: Pokud se krok 3 nevydafil, pockejte, dokud LED diody (fidici
jednotky a ru¢niho ovladace) nezhasnou a poté opét zaénéte krokem 1.
Timto zpusobem lze naprogramovat az 128 ru¢nich vysilaci.

Programovani dalkového ovladani tla¢itkem CH2
(1 k¥idlo):

1. Podrzte soucasné stisknuté levé a pravé tlacitko ruéniho ovladace na
dobu cca 5 sekund, dokud se nerozsviti jeho LED dioda na cca 30
sekund. Vyberte druhé tla¢itko ru¢niho ovladace, kterym maji byt
vrata ovladana (jesté ho nestlacujte).

2. Stisknéte tlacitko CH2. LED dioda LEARN2 se rozsviti na cca 10 s.

3. Béhem téchto 10 sekund:

- Nyni stisknéte diive vybrané tlacitko ru¢niho ovladace.

- Protoze se nyni musi fidici jednotka a ruéni vysila¢ sladit na pfislusny
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4. Pro ukonéeni programovani stisknéte jedno ze tfi zbylych tlacitek o
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Upozornéni: Pokud se krok 3 nevydafil, pockejte, dokud LED diody (Fidici Il I
jednotky a ruéniho ovladade) nezhasnou a poté opét zaénéte krokem 1.

Timto zpisobem lze naprogramovat az 128 ru¢nich vysilacu.

Funkce nactené na dalkovém ovladaci vymazete stisknutim a podrzenim tlacitka Izl
CHI, dokud nezhasne LED. Stejné postupujte u tlacitka CH2.




NACTENI FUNKCI / VYMAZANI FUNKCi DALKOVEHO
OVLADACE

Stisknéte tlacitko CH1. LED ,,Learnl® sviti ¢ervené. Nyni stisknéte
nékteré tlacitko dalkového ovladace a podrzte je po dobu cca. 5 vtefin.
LED ,,Learn 1* nyni blikd. Hotovo. Stejné postupujte s tlacitkem CH2.
Nyni ale stisknéte jiné tla¢itko dalkového ovladace, které zatim neni
obsazeno zadnou funkei. Takto miizete nacist funkce az pro 128 dalkovych
ovladaci.

Funkce nactené na dalkovém ovladaci vymazete stisknutim a podrzenim
tla¢itka CH1, dokud nezhasne LED. Stejné postupujte u tlac¢itka CH2.

////

BEZPECNOSTNI LISTA (VOLITELNE PRiSLUSENSTVI)

K elektronickému fizeni lze pfipojit bezpecnostni listu, ktera funguje na
principu 8,2 K Ohm. To znamen4, Ze na konci bezpecnostni listy je
instalovan zkusebni odpor vétsi o 8,2 K Ohm. Ten zarucuje neustalou
kontrolu proudového obvodu. Ridici elektronika je dodana s vestavénym
odporem 8,2 K Ohm. VEtsi mnozstvi bezpecnostnich list je pfipojeno
sériove.

Prifez kabeli: 0,5 mm? nebo vétsi.

ANTENA (VOLITELNE PRiSLUSENSTVi) ANT4X-1LM
Elektronické fizeni je sériové vybaveno dratovou anténou.

Ke svorkam 27 a 28 muzete pfipojit venkovni anténu (pfislusenstvi). Tak
1ze dosahnout vétsiho dosahu vysilae. Anténu instalujte co nejvyse.

Nepouzivejte tuhé médéné rozvody. Nepokladejte paralelné¢ nebo
ve stejné pruchodce (kanalku) s kabely 230 Volt.
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600046 (2,5m) + 600060

PRVNIi UVEDENI DO PROVOZU
ZAKLADNI NASTAVEN{

Postupujte piesné bod po bodu. Pokud mate pochybnosti, zaénéte znovu od
zaCatku. Rezervujte si pro provedeni nastaveni dostatek Casu.

1. Jsou pfipojeny vSechny soucasti, potiebné k provozu? Motory, svételné
zavory, bezpe¢nostni listy, vypinac.

2. Zajistéte, aby se nikdo nezdrzoval ani nemohl zdrZovat v oblasti vrat.

3. Zkontrolujte diody LED (kontrolky), zda je vSe v pofadku nebo zda neni
néktera funkce blokovana. Cervené LED (kontrolky) nesmi trvale svitit.
Zelena LED naopak musi svitit.

4. Prepnéte piepinace DIP na program standard: 1=“ON*, 2=, ON*,

3=, OFF*. Kdykoliv pozd&ji miZzete provést korekturu nastaveni.

5. Je instalovan elektricky zdmek? Pokud ano, pfepnéte prepina¢ DIP 4
=“ON*

6. Nastavte silu. Potenciometry ,,FORCE 1“ ,,FORCE 2 nastavte
maximalné na hodnotu 30 %. U velmi lehkych vrat nastavte hodnotu jesté
niz§i. Dfive, neZ provedete korektury, proved'te zkousku! Silu zvysujte
pouze po malych krocich.

7. Pokud jsou pfipojeny dva motory, musite nastavit prodlevu vratového
kiidla (,,Bipart Delay*). Nastavte potenciometr na hodnotu cca. 50 %.
Kdykoliv pozd&ji muzete stav upravit.

8. Vypnéte fizeni (odpojte od elektrického napajent).

8.1 Zastr¢te zasuvny mustek (jumper) na oba uréené piny.

8.2 Nastavte DIP-spina¢ 5 na ON.

8.3 Pripojte svételnou(é) zavoru(y) podle obrazku.

8.4 Zapnéte fizeni a kratce Cekejte.

8.5 Vytahnéte zasuvny mistek, kratce ¢ekejte. Dioda LED pfipojené svételné
zavory zustane zhasnutd. Diody LED nepfipojené(nych) svételné(ych)
zavory(r) blikaji. Hotovo!
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Programovani doby zavirani a otevirani “standard” (bez funkce soft-
stop, pomaly chod)

Upozornéni: pokud uZivate pouze jeden pohon (provoz s 1 vratovym
kFidlem), je nezbytné prisluSnym zpusobem zménit jednotlivé kroky pro
nacteni funkei kiidla 2. PFi zadavani programu “standard”: viz
upozornéni v textu. PFi zadavani programu “advanced” preskoc¢te body
5,6,7,8 stisknutim tladitka L1.

U tohoto programu musite dvakrat stisknout tlacitko L1.

1. Vrata musi byt uzaviena a zablokovana.

2. Stisknéte a kratce podrzte (1 vtefina) tlacitko L1. Oteviraji se ob¢ vratova
kidla.

Upozornéni: pokud se ma jedno z kiidel zavirat misto otevirat, je
nezbytné na tomto motoru vzajemné vyménit hnédy kabel s ¢ernym!
Vypnéte piivod proudu (restart), potom za¢néte s programovanim od
zacatku.

3. Jakmile obé¢ kiidla dosahla koncového dorazu, nechte je dvé vtefiny v
krajni poloze, pficemz motor bézi, a potom znovu stisknéte tlacitko L1. Nyni
se aktivovalo pouze kfidlo 2 a zavira se. Jakmile se kiidlo 2 zavtelo, aktivuje
se automaticky kiidlo 1 a zavira se.

Upozornéni: pokud pouZivate pouze jedno kridlo, pockejte (cca.15
vtefin), aniZ byste stiskali néjaké tla¢itko. K¥idlo 1 se automaticky
aktivuje.

Dokoncete instalaci

Programovani zavirani a otevirani ,advanced“ (vlastni)

U tohoto programu musite stisknout tla¢itko L1 celkem devétkrat. Pokazdé je
uloZena jedna polozka (Cas). Tak je mozné ulozit funkci soft-stop (pomaly
chod) a individudlné ji pfizptisobit vratim nebo zplsobu pouziti. Je mozné
programovat velmi dlouhé nebo téméf nulové faze funkce soft-stop.

Kiidlo 1 = ,,Master*

Kiidlo 2 = ,,Second*

1. Vrata musi byt uzaviena a zablokovana.

2. Stisknéte tlacitko L1 a podrzte minimalné 5 vtetin = dokud neni
aktivovano ktidlo 1 (otevirani). Povolte stisknuti tla¢itka!!

3. Dal3i stisknuti tlagitka L1. Funkce soft-stop pii OTEVIRANI pro kiidlo 1
zacina od této pozice.

4. Dalsi stisknuti tlac¢itka L1. Bylo dosazeno koncového dorazu (+2 vtefiny).
Nyni se automaticky aktivuje kiidlo 2.

5. Dalsi stisknuti tlagitka L1. Funkce soft-stop pii OTEVIRANT pro kiidlo 2
zacina od této pozice.

6. Dalsi stisknuti tlagitka L1. Bylo dosazeno koncového dorazu OTEVRENO
(+2 vtefiny). Nyni se automaticky aktivuje kiidlo 2 a zavira se.

7. Opét stisknéte tladitko L1. Funkce soft-stop pii ZAVIRANI pro kiidlo 2
zacina od této pozice.

8. Dalsi stisknuti tlagitka L1. Bylo dosazeno koncového dorazu ZAVRENO
(+2 vtefiny). Nyni se automaticky aktivuje k¥idlo 1.

9. Opét stisknéte tlacitko L1. Funkce soft-stop pii ZAVIRANTI pro kiidlo 1
zaciné od této pozice.

10. Opét stisknéte tlacitko L1. Bylo dosazeno koncového dorazu v poloze
ZAVRENO (+2 vtefiny). Hotovo.

Dokonceni instalace / programovani:

Pokud bylo provedeno programovani zavirani a otevirani, mizete provést
nacteni funkci dalkovych ovladacii vrat (u souprav to neni nutné) nebo jejich
funkce vymazat.

1. Aktivujte vrata pomoci dalkového ovladace nebo ptipojenym tlacitkem a
sledujte pribé¢h. Nyni vrata opét zaviete BEZ provedeni jakéhokoliv
nastaveni.

2. Pokud se vrata sama o sob¢ zcela nezaviraji, nastavte potenciometry na
jiné hodnoty s ohledem na stav zjistény pii uvedeném pokusu (napf. zména
doby zavirani a otevirani, korekce sily, prodleva vratového kiidla). Pozor:
kiidlo musi je$té na dorazu minimalné jednu vtefinu béZet, aby dosahlo
dorazu i pFi vétrném pocasi (zpomaleni otevirani). Tento parametr nelze
srovnat zvySenim sily. Musite znovu provést programovani doby zavirani
a otevirani.

3. Zahajte nyni druhy pokus a postupujte opét tak, jak je popsano vyse. Vrata
opét zaviete diive, nez provedete jakdkoliv nastaveni.

4. Jakmile jsou vSechna nastaveni hotova, zkontrolujte funkénost svételnych
zavor, tlacitek, vystrazné svételné signalizace, dalkovych ovladacu,
ptislusenstvi atd. Pokud si pfejete provadét zavirani automaticky, nastavte na
potenciometru pauzu pii OTEVRENYCH vratech (“timer to close™).

5. UkaZzte vSem osobam, které budou obsluhovat vrata, jak probiha pohyb
vrat, jak funguji bezpe¢nostni funkce a jakym zpiisobem lze ovladat pohon
ruéng.
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Casto kladené otizky

Jaka je max. ptedpokladana zivotnost pohonu vrat?

Jak dlouho trva instalace pohonu vrat?

Co se stane pii vypadku elektrického proudu?

Je mozné otevtit pouze jedno kiidlo? (Funkce chodci).

Pohon nefunguje / nereaguje na stisknuti tlacitka.

Piimo po uvedeni vrat do pohybu se vrata
zastavi a pohybuji se zpatky.

Pohon neotevie vrata uplng.

Vrata Ize pouze otevirat

Pohon sice trochu bruc¢i, nema v8ak zadnou
silu.

Rizeni nereaguje, kdyZ zménim nastaveni DIP-
spinaci.

Pohon bézi pouze tehdy, drzim-li stisknuty ru¢ni
vysilac.

Nefunguje “Automatické zavieni”.

Pohon viibec nereaguje, i kdyz je fizeni pfipojeno.
(Diody LED sviti)

Pohon viibec nereaguje, nesviti zadna dioda LED

Pohon se neocekavané zastavi a funguje teprve po
delsi prestavce.

Spravné nainstalovany pohon vrat mtize pfi pouziti v rozsahu soukromého
sektoru bezvadné pracovat vice nez 10 let. Jak vrata, tak také pohon se musi
pravidelné kontrolovat a planovité udrzovat.

Podle Vasich femeslnych schopnosti by mohla montaz mechanickych
komponentl vyzadovat cca 3 az 8 hodiny.

Vrata maji byt nachystana, aby byla pfipravena k instalaci. Elektrické ptipojeni
trvéa cca 1 az 2 hodiny. Kazdy uzivatel ma byt nejméné 30 minut seznamovan s
obsluhou; musi byt pfitom predvedeny funkce a vysvétleny aspekty
bezpecnosti, ochranna zafizeni a rovnéz postup pii vypadku elektrického

proudu.

Vsechny pohony vrat fy Chamberlain maji odblokovaci systém, aby se vrata
pti vypadku elektrického proudu mohla obsluhovat ruéné.

Ano, je to mozné. Tento postup lze dalkoveé ovladat (k tomuto Gcelu je nutny
nejméné 2-kanalovy ruéni vysila¢) nebo jej provadét ve spinacim provozu. (viz
nastaveni zptisobu prace “Standard”)

1. Uvolnéné pripojeni tlacitka.

2. Uvolnéné pripojeni STOP spinace, STOP dioda
LED nesviti.

3. Piekazka blokuje svételnou zavoru ve sméru
pohybu.

4. Kontaktni liSta je poskozena nebo narazila na
prekazku.

5. Pohon je jesté odblokovan.

Piekazka v oblasti vrat.

1. Jsou spravné rozméry sloupku A+B?
2. Je spravné naprogramovana doba chodu fizeni?
3. Je spravné nastavena sila?

1.Svételna zavora provedla zablokovani
2.Ptepinace DIP nejsou piepnuty do spravnych
poloh

1. Kondenzator neni spravné propojen s hnédym
a ¢ernym kabelem.

2. Nebyla nastavena sila.

3. Pohon je odblokovan.

1. Rizeni je v provozu Mrtvy muz.
2. Nékteré bezpecnostni zafizeni nefunguje
spravng. (Svételna zavora, kontaktni lita)

1. Ruéni vysila¢ neni naprogramovan.

2. Diody LED indikuji chybu.

3. Svételnd zévora je nespravné pripojend.
4. Chybi mustek mezi STOP a COM.

5. Svorka pro motory neni event. spravné
nasazena.

Event. vypadek elektrického proudu.

Budou-li vrata trvale ovladana, dosahne
motor vypinaci teplotu.

Ochranné zafizeni, protoze pohon neni
vhodny pro trvaly provoz.

1. Zkontrolujte ptipojeni tlacitka a pfipojeni
COM.

2. Zkontrolujte ptipojeni STOP spinace (STOP a
COM).

3. Odstraiite prekazku.

4. Odstrante piekazku a rovnéz zkontrolujte
pfipojeni a draty.

5. Zablokujte pohon.

Zkontrolujte oblast vrat na piekazky.

1. Zkontrolujte rozmér A+B.

2. Event. znovu naprogramujte, plus cca 3
sekundy.

3. Korigujte silu (za vétru bézi pohon trochu
pomaleji).

1. Je nutné zkontrolovat funkeci a pfipojeni.
2. Zkontrolujte DIP-spinace.

1. Zkontrolujte kabelaz kondenzatoru.

2. Otoéte potenciometrem pro nastaveni sily
ve sméru pohybu hodinovych rucicek.

3. Zablokujte pohon.

Uved'te fizeni do bezproudového stavu,
potom zméite nastaveni DIP-spinaci.

1. Uved'te fizeni do bezproudového stavu, potom
zmeéite nastaveni DIP-spinacu.

2. Pozorujte diody LED, najdéte a odstrarite
chybu.

1. Funguje pouze s 2-kabelovou svételnou
zavorou 770E(ML) nebo 771E(ML).

2. Otocte potom potenciometrem
“Automatické zavieni” ve sméru otaceni
hodinovych rucicek.

1. Proved’te nauceni ruéniho vysilace.

2. Najdéte a odstraite chybu (viz popis diod
LED).

3. Zkontrolujte pfipojeni/naprogramovani
svételné zavory.

4. Pripojte jednoduchy dratovy mustek.

5. Zkontrolujte svorku a ptivody.

1. Zkontrolujte fazovy a nulovy vodic.
2. Zkontrolujte domovni pojistku.

Nechejte motor dostate¢né vychladnout
(min. 15 minut).



Pohon je tak silny, ze deformuje vrata/sloupek.

Elektronické fizeni nereaguje na pokyny dalkového

ovladace, funguje pouze pomoci spinace, a zde pouze

pokud je tlacitko stisknuto a podrzeno.

Tlagitko (1) OTEVIRANI nebo tlagitko (2) ZAVIRANI

Zafizeni se automaticky nezavira, ale
OTEVIRA

Elektronickeé fizeni nereaguje na pokyny
dalkového ovladace

Elektronické fizeni nefunguje

Pii funkci soft-stop se vratové kiidlo neotevie uplné

(Externi vysilac) univerzalni pfijima¢ nefunguje

Sloupek vrat je tak tlusty, Ze nemohu dodrzet rozméry A+B.

Bylo zménéno nastaveni sily, neni vSak patrny zadny

rozdil.

Lze pouzit rozdilné rozméry A+B na obou stranach?

Vrata musi sledovat stoupani.

1. Je spravny rozmér A+B?
2. Neni sila piilis velka?
3. Jsou vrata vyztuzena?

1.Pfepinace DIP nejsou piepnuty do spravnych

poloh

2.Elektronické fizeni je zablokovano bezpecnostni

svételnou zavorou, bezpecnostni listou nebo
vypinacem

3.Pro OTEVIRANI byla ptipojena pouze jedina

svételnd zavora

Kabely motoru jsou pfipojeny opaéné

1.Délkovy ovlada¢ neni
naprogramovany

2.Néktera svételna zavora provedla
zablokovani

Neni naétena zadna funkce zavirani a otevirani

1.Pro pfipad vétrného pocasi je sila
nastavena na pfili§ nizkou hodnotu
(plnosténna vrata)

2.Vrata se pohybuji ztézka

Zkontrolujte polaritu (svorky 15/16)

1. Zkontrolujte rozmér A+B.

2. Otocte potenciometrem pro nastaveni sily
proti sméru pohybu hodinovych rucicek.

3. Pfisroubujte event. pohon na vyztuznou desku.
(Sloupek)

Namontujte event. na tazny a tla¢ny bod
vyztuznou desku. (Vratové kiidlo)

Pouzijte vhodné Srouby a hmozdinky.

1.Proved’te korekturu nastaveni ptepinact DIP,
odstrante zavadu. Pokud zavadu nelze odstranit,
je nezbytné provést “reset” a znovu zadat
program.

2.Minimalné jedna svételna zavora musi byt
pripojena a musi byt aktivni pti ZAVIRANI{
nebo OTEVIRANI & ZAVIRANI.

Je nezbytné provést piepojeni kabellt motoru
(hnédy za Cerny)

1.Zadejte program do dalkového ovladace
2.Zkontrolujte svételné zavory

Proved’te naéteni funkce zavirani a
otevirani.
Viz pokyny k prvnimu uvedeni do provozu

1.Znovu nastavte silu pohonu (zvyste ji)
Znovu definujte fazi soft-stop

(viz informace o Advanced Learning).
2.0pravte vrata tak, aby se pohybovala
zlehka

3.Programujte elektronické fizeni bez faze
soft-stop

«

Ptepojte kabely “+” a

Provedte vybrani sloupku vrat nebo vrata posuiite.

Odpojte fizeni na nékolik sekund od sit¢, aby se spustila samoc¢inna diagnostika

desky.

Vseobecné ano, ale kiidla se potom pohybuji s rozdilnou rychlosti.
Budou-li rozméry A+B pfili§ zménény od standardu, dochézi k hor§imu chodu
vrat a vét§imu zatizeni kovani. (podstatné mensi zivotnost zafizeni)

Nedoporucuje se! Zménit vrata! Vrata se mohou nekontrolovatelné (nebezpecné)
pohybovat, je-li pohon odblokovan. Ve sméru stoupani je potiebna vétsi sila; v
opac¢ném sméru ma pohon prilis velkou silu.

LIKVIDACE

recyklace pouzitych materialt.

O moznostech takovéto likvidace informuje sprava obci a mést.

Obal se sklada z materialt, které neohrozuji Zivotni prostiedi. Lze jej vyhodit do kontejneri pro recyklaci v misté bydlisté. Podle smérnice
EU 2002/96/ES o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenichmusi byt tento pfistroj po pouziti fadné zlikvidovan, aby byla zajisténa

LIKVIDACE BATERI{

“Hg” pro rtut’ a “Pb” pro olovo.

Baterie a akumulatory nesmi byt likvidovany v ramci domaciho odpadu.
Po pouziti mizete baterie bezplatné vratit ve vasi bezprostiedni
blizkosti (napt. v obchodé nebo ve sbérnach komunalniho odpadu).
Baterie a akumulatory jsou oznaceny pieskrtnutou nadobou na odpad

a také chemickym symbolem $kodlivé latky, totiz “Cd” pro kadmium,




PRECAUCION

ANTES DE COMENZAR, LEA LAS NORMAS DE SEGURIDAD QUE RESULTAN FUNDAMENTALES

INSTRUCCIONES IMPORTANTES PARA EL MONTAJE Y LA UTILIZACION

Este simbolo de advertencia sobre seguridad indica "Precaucion”. En caso de no cumplirse supondra un riesgo de lesion

personal o daio a la propiedad. Lea estas advertencias detenidamente.

El mecanismo de apertura de la puerta se ha disefiado y probado con el fin de proporcionar un servicio adecuadamente seguro
siempre y cuando sea instalado y operado ateniéndose estrictamente a las siguientes normas de seguridad.
La incorrecta instalacion o no atenerse a las siguientes instrucciones puede causar graves lesiones personales o danos a la

propiedad.

> > PP > P Ppb

Cuando utilice herramientas y piezas pequenas para
la instalacion o al efectuar una reparacion en la
puerta, proceda con precaucion y no lleve anillos,
relojes o ropa holgada.

La instalacion y el cableado deberan efectuarse
respetando las regulaciones locales para instalaciones
eléctricas y de construccion. El cable de alimentacion
soélo puede ser conectado a una toma con la correcta
puesta a tierra.

Cualquier posibilidad de quedarse aprisionado por la
hoja en movimiento entre la hoja y la pared se debera
proteger mediante cantos protectores o sensores
infrarrojos.-

Retire los bloqueos montados en la puerta para prevenir
que ésta resulte deteriorada.

Después de la instalacién, se debera realizar una
prueba final comprobando el funcionamiento del
sistema y que los dispositivos de seguridad funcionen
perfectamente.

El mecanismo de apertura no se puede utilizar con
una puerta que incorpore una portezuela a menos que
el mecanismo de apertura no se pueda operar con la
portezuela abierta.

Esta instalacion no puede ser manejada por personas
(nifios incluidos) que tengan alguna minusvalia fisica o
psiquica, o que no tenga experiencia con relacion a la
manipulacién de la instalacion si no estan vigiladas o no
estan instruidas por una persona responsable de su
seguridad respecto a la manipulacion de la instalacion.

> > B PP

Es de suma importancia asegurarse de que la puerta
siempre se deslice suavemente. Las puertas que se
encajen o se atasquen deberan repararse
inmediatamente. Recurra a los servicios de un técnico
debidamente cualificado para reparar la puerta, nunca
intente repararla por su cuenta.

Mantenga los accesorios adicionales fuera del alcance de
los nifios. No permita que los nifios jueguen con pulsadores
o controles remotos. Una puerta puede generar graves
lesiones cuando se esta cerrando.

Desconecte el sistema del suministro eléctrico antes de
realizar cualquier tipo de reparacion o retirar las
cubiertas. Se debera aportar un dispositivo de
desconexion en la instalacion con cableado
permanente para garantizar la desconexioén de todos los
polos, mediante un interruptor (un entrehierro de
contacto de 3 mm como minimo) o por un fusible
separado.

Asegurese de que quien instale, efectue el
mantenimiento u opere el mecanismo de apertura de la
puerta, respete las presentes instrucciones. Consérvelas
en un lugar seguro para poder consultarlas rapidamente en

Cuando se hayan instalado los brazos del mecanismo de
apertura, la proteccion completa contra un posible
aplastamiento o aprisionamiento debera funcionar
inmediatamente.

Los nifios deberian ser vigilados para garantizar que no
juegan con la instalacion.



MONTAJE DE LA CAJA DE MANDOS
El mando CB11 esta concebido para ser montado en una caja especial impermeable (203391). Antes de proceder al montaje mida las distancias

necesarias y determine las perforaciones que debera realizar con el taladro. Saque el plastico de los agujeros con ayuda de un destornillador.
Introduzca el atornillado para cables con traccién, mantenga la caja contra la superficie sobre la que se montara. Realice el atornillado en las
perforaciones de sujecion de la pared y fije. El mando del motor es un sistema electrénico controlado por microprocessador con la técnica mas
moderna. Posee todas las posibilidades de conexion y funciones necesaria para un funcionamiento seguro. La humedad y el agua deterioran los
mandos. Asegurese en cualquier circunstancia de que no haya agua, humedad ni saturacion del suelo de agua. Todas las aberturas y aisladores
deben estar selladas a prueba de agua. La caja de mandos junto con el mando del motor se encuentran montados hacia abajo con los aisladores. No
debera estar expuesto permanentemente al sol. Con el sistema electrénico se pueden regular con mucha exactitud las fuerzas tractoras y de presion.
Si el montaje y el ajuste es correcto, la puerta puede detenerse manualmente. Durante el funcionamiento se puede detener la puerta a distancia, por
medio de los botones o con la cerradura a llave externa. La hoja de la puerta necesita un tope estable para las posiciones de “ABIERTO” Y
“CERRADO", ya que el accionamiento de la puerta no tiene interrruptores de fin de carrera.

DATOS TECNICOS

Voltaje: 230 V~ £10 % 50-60 Hz
Consumo maximo: 22 mA

Mecanismo maximo: 230 V~ 50 Hz 1000 W max
Accesorio de abastecimiento: 24 Vdc / 0,5 A max
Temperatura de trabajo: -25°C =55 °C

Regimenes de trabajo: Estandar

Estandar y no autoenclavamiento (dispositivo de hombre presente) en Cierre
Automatico con Stop
Residencial
Separacion de canales
Plaza de aparcamiento
No autoenclavamiento (dispositivo de hombre presente)
Tiempo de recorrido maximo: 80 seg.
Tiempo de pausa: 0 + 150 seg.
Dimensiones: 124x152 mm (Sin cuadro)

DISTRIBUCION DE CORRIENTE
El cable que llega del brazo motriz debe introducirse en una caja de distribucion de uso comercial e impermeable. De la caja de distribucion hasta

los mandos puede ponerse un tendido de cables fijo. A menudo es posible dirigir hacia la caja el mecanismo que se instala directamente junto a
los mandos. Nunca coloque bajo tierra la caja de distribucion.

Las siguientes secciones de cables no deben normalmente quedar por debajo:
» 100-230 voltios 1,5 mm? o mayor
* 0-24 voltios 0,5 mm? o mayor

Consejos: En la practica los alambres del timbre suelen ser problematicos ya que pierden demasiada tension en longitudes de linea grandes.
Separe los cables en canales, es decir, el cable del motor y el cable de la fotocélula, sobre todo con las cerraduras a llave externa, el interruptor
de arranque (de fabrica); de lo contrario se

pueden producir fallos en recorridos de distancia largos.



Construccion tipica de una instalacion:

1. Motor

2. Mando

3. Fotocélula (activa en Cierre), altura maxima 200 mm.

Primera fotocélula.

4. Fotocélula (activa en Abertura), altura maxima 200 mm.
Segunda fotocélula.

5. Luz intermitente (Opcional)

Importante advertencia visual respecto al movimiento de las
puertas.

6. Cerradura a llave externa

Se fija en la parte externa. La puerta se abrira con una llave o
introduciendo un numero.

7. Regleta de contactos (opcional)

Protege por fusible la puerta en caso de contacto. Las regletas de
contacto pueden fijarse en la puerta o en las columnas. Si es
necesario las regletas de contacto deberan colocarse a una altura
de hasta 2,5 m.

8. Fotocélula (activa en Abertura/Cierre), altura maxima 200 mm.
(opcional)

9. Banda de contactos de entrada (opcional)

10. Banda de contacto de seguridad en la gama de inclinacion de
la puerta (opcional)

11. Banda de contacto de la salida (opcional)

A Las mandos cumplen con las nuevas normativas de la
EN. Una de estas normativas especifica que las fuerzas de cierre
en los bordes de la puerta no deben superiores a los 400 N (40
Kg.) en los ultimos 500 mm. antes de que la puerta llegue a la
posicion CERRADO. Con mas de 500 mm. la fuerza maxima en
los bordes de la puerta puede ascender a 1400 N (140 Kg.). Si no
se esta completamente seguro, sera imprescindible montar una
regleta de contacto a una altura de hasta 2,5 m en la puerta o
en la columna opuesta (EN12453).
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MOTORES:

EI motor que debe abrir primero es el Motor 1 “Master”, el otro es
el Motor 2 “Second”. Si sélo se utiliza un motor la conexion del
motor 2 queda libre.

Los cables de los condensadores enviados junto con los motores
deben introducirse juntos con los cables para el sentido de giro
(marrén/negro) en los bornes OP y CL. Por razones de espacio
los condensadores pueden alojarse también en la caja de
distribucion. Asegurese de que estan bien conectados y disponen
de una buena conexidn eléctrica. Los condensadores son
responsables de la fuerza de que luego dispondran los motores.

En primer lugar conecte los motores del siguiente modo:
Motor 1

4 Marrén y Condensador 1
5 Azul

6 Marrén y Condensador 1
Motor 2

7 Marrén y Condensador 2
8 Azul

9 Marrén y Condensador 2

Para la puesta en funcionamiento véase la seccién “Primera
puesta en funcionamiento / Ajuste basico”.

Advertencia: Durante la primera puesta en funcionamiento
las hojas de la puerta deberan ABRIRSE en el primer
recorrido. Si una de las hojas o las dos se cierran en vez de
abrirse debera intercambiarse el cable marrén por el negro.
Antes debera interrumpirse la alimentacion eléctrica.
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MONTAJE DE LOS MANDOS

PUNTO DESCRIPCION

1 M1, Borne:1,2,3

2 M2, Borne:4,5,6
Borne:7,8,9

3 M2, Borne:4,5,6
Borne:12,13
Borne:13,14

4 M4, Borne:15,16
Borne:17,20
Borne:18,20
Borne:19,20

5 M5,Borne:21,24
Borne:22,24
Borne:23,24
Borne:25,26
Borne:27,28

6 CN1/CNZ2, clavija

7 CH1, pulsador

8 CH2, pulsador

9 L1, pulsador

10 JMP1, Puente enchufable

11 DIP1

12 PT4, Potenciometro

13 PT3, Potenciometro

14 PT2, Potenciometro

15 PT2, Potenciometro

FUNCION

Linea de alimentacion
Mecanismo 1 (Master)
Mecanismo 2 (Second)

Conexién para cerradura
electrénica de 24 V

Monitorizacion de la
puerta/alumbrado

Lampara intermitente

Conexién para accesorio de 24 V
Generador de impulsos canal 1
Generador de impulsos canal 2

El interruptor de parada de
emergencia debe estar en modo
puente sin el interruptor
conectado

fotocélula activa ABIERTO
fotocélula activa CERRADO

fotocélula activa ABIERTO
+ CERRADO

Regleta de contactos 8,2 kOhm
Antena

Zocalos de conexion del modulo
de radio

Memorizar/borrar Radiocanal 1
Memorizar/borrar Radiocanal 2
Memorizar distancia recorrida
Programacion de fotocélulas
Bloque del interruptor del DIP
Mecanismo de ajuste de fuerza 2
Mecanismo de ajuste de fuerza 1
Cierre automatico

Retardador de las hojas

DESCRIPCION DE LOS LEDs

Los LEDs ROJOS deben estar desconectados. Indican un fallo que
debe ser subsanado; excepto en el caso de fotocélulas de
seguridad total que no estén conectadas. (véase descripcion
“CONMUTADOR DE DERIVACION”)

(Ejemplo: Cortocircuito, fotocélulas y/o regleta de contactos)

PUNTO DESCRIPCION

LED A ROJO memorizar/borrar Radiocanal 1

LED B ROJO Arranque de impulsos canal 1

LED C ROJO memorizar/borrar Radiocanal 2

LED D ROJO Arranque impulso canal 2

LED E ROJO fotocélula activa en ABRIR

LED F ROJO fotocélula activa en CERRAR

LED G ROJO fotocélula abierta en ABRIR/CERRAR
LEDH ROJO Regleta de contactos

LED | VERDE Detener

LED J ROJO Programa de memorizacion (distancia

recorrida)
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PROGRAMAS

El control dispone de 7 modos de operacioén (programas). El
programa deseado se elije mediante el interruptor DIP “ON”
(ENCENDIDO) o “OFF” (APAGADO).

DIP1 | ON
OFF

pip2 | ON Ordenado segun los diferentes modos de
OFF | funcionamiento del mecanismo (véase tabla especial)

DIP3 | ON
OFF

Cerradura electronica ] ]
En cuanto se da un impulso, el mecanismo empuja la

ON | puerta en la direccion a la posicion CERRADO y abre
DIP4 durante un segundo el relé para liberar la cerradura
electronica. (Funcion segun las diferentes cerraduras
electrénicas disponibles en el mercado.)

OFF | Funcién desactivada

oN | Elajuste para las fotocélulas Chamberlain
(770E/771E), se corresponde con EN60335-2-103.

DIP5 OFE | E! ajuste para las fotocélulas con mando por relé
(100263E) u otras fotocélulas por relé.

ON Funcién de pre-parpadeo de las luces intermitentes 2
DIP6 segundos antes de iniciarse el mecanismo.

OFF | Funcién de pre-parpadeo desactivada

Dooooooo
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OFF

Después de que la puerta se haya abierto por

ON [ completo, el mecanismo 1 empuja la puerta con la
fuerza maxima durante 1 segundo en direccion a la
posicion “ABIERTO”.

DIP7

OFF | Funcién desactivada

Después de que la puerta se haya cerrado por
completo, el mecanismo 1 se apaga durante 2

pipg | ON | segundos, para garantizar que la cerradura electronica
se acople. A continuacién el mecanismo presiona
durante 1 segundo mas con la fuerza maxima en
direccion a la posicién “CERRADO”

AHacer modificaciones solamente
cuando la luz esté disconectado. Sino no
estaran aprobados.

OFF | Funcién desactivada

POTENCIOMETRO

PT1 (AJUSTE 1): RETARDO DE LAS HOJAS (BIPART DELAY)
Controla el retardador de las hojas cuando las hojas se solapan. En
ABIERTO = de 0 a 3 seg. En CERRADO = 0-20 seg. El Motor 1
master se abre el primero y se cierra el Ultimo. Para que nadie pueda
quedar atrapado mientras se cierran las hojas, es imprescindible
activar el retardador de las hojas. Top izquierdo: Retardador de las
hojas DESCONECTADO

PT2 (AJUSTE 2). CIERRE AUTOMATICO (TIMER TO CLOSE)

Se puede determinar el tiempo de espera de la puerta para PUERTA
ABIERTA. 0-150 segundos después de transcurrido el tiempo
indicado se cerrara la puerta.Es solamente posible cuando la
célula fotoélectrica 771E esta conectada. Top izquierdo: Cierre
automatico DESCONECTADO

Las mandos cumplen con las nuevas normativas de la EN.

Una de estas recomendaciones especifica que las fuerzas de
cierre en los bordes de la puerta no deben ser superior a los 400 N
(40 Kg.) en los ultimos 500 mm. antes de que la puerta se encuentre
en posicion CERRADO. Con mas de 500 mm. la fuerza maxima en
los bordes de la puerta puede ascender a 1400 N (140 Kg.). Si esto
no se puede asegurar, sera imprescindible montar una regleta de
contacto a una altura de hasta 2,5 m en la puerta o en la columna
opuesta (EN12453).

PT3 (AJUSTE 3): AJUSTE DE LA FUERZA (FORCE 1 MASTER)
Se define la fuerza con la que tiene que trabajar el Motor 1 = Master.
La fuerza necesaria dependera del peso y de la funcion de la puerta.

PT4 (AJUSTE 4): AJUSTE DE LA FUERZA (FORCE 2 SECOND)
Se define la fuerza con la que tiene que trabajar el Motor 2 =
Second. La fuerza necesaria dependera del peso y de la funcién de
la puerta.

PT1 PT2 PT3 PT4

BIPART TIMER TO FORCE 1 FORCE 2

DELAY CLOSE MASTER SECOND
N N
PT 1 PT 2

OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX

AHacer modificaciones solamente
cuando la luz esté disconectado. Sino no
estaran aprobados.




Tabla especial para el ajuste del modo de funcionamiento

DIP1 pip2  DIP3

Estandar ON ON
OFF
Estandar y ON ON
no autoenclavamiento (dispositivo de OFF
hombre presente) en el cierre
Automdtico con parada ON
OFF OFF
Residencial ON
OFF OFF
Separacién de canales ON ON ON
Plaza de aparcamiento ON
OFF OFF
No autoenclavamiento (dispositivo
de hombre presente) OFF OFF OFF

Generador de impulsos/canal 1 Generador de impulsos/canal 2

Puerta cerrada:

1. impulso abre, el siguiente
detiene, el siguiente cierra,
el siguiente detiene, el
siguiente abre, etc.

Un impulso durante el cierre
detiene la puerta

Un impulso durante la
abertura detiene la puerta
Un impulso durante la pausa
detiene la puerta de
inmediato

Puerta cerrada:

1. impulso abre, el siguiente
detiene, el siguiente cierra, el
siguiente detiene, el siguiente
abre, etc.

Un impulso durante el cierre
detiene la puerta

Un impulso durante la
abertura detiene la puerta

Un impulso durante la pausa
cierra la puerta de inmediato

Puerta cerrada:

1. impulso abre, el siguiente
detiene, el siguiente cierra, el
siguiente abre

Puerta abierta:
1. impulso cierra, el siguiente
abre

Un impulso mientras se detiene
el paso de peatones, el
siguiente cierra

Puerta cerrada:

1. impulso abre, el siguiente
cierra, el siguiente abre, el
siguiente cierra, etc.

Un impulso durante el paso de
peatones cierra la puerta de
inmediato

Un impulso durante el “cierre
automatico” abre la puerta de
inmediato

Un impulso durante la “pausa”
cierra la puerta de inmediato

Puerta cerrada:

1. impulso abre, el siguiente
detiene, el siguiente abre, el
siguiente detiene, etc.

Un impulso durante el cierre
detiene la puerta

Puerta cerrada:

1. impulso abre las dos hojas
completamente, los siguientes
impulsos no tienen efecto

Un impulso durante el paso de
peatones abre también la
segunda hoja

Un impulso durante el cierre
abre las hojas de inmediato

Puerta cerrada:

La sefial permanente es
necesaria, al soltar se

detiene

Radio desactivada, dispositivos
de seguridad desactivados

Puerta cerrada:

1. impulso abre el paso de
peatones, el siguiente detiene, el
siguiente cierra, el siguiente
detiene, el siguiente abre, etc.

Un impulso durante el cierre
detiene la puerta

Un impulso durante la abertura
detiene la puerta

Un impulso durante la pausa
detiene la puerta de inmediato

Puerta abierta:
La sefal permanente para el cierre
es necesaria, al soltar se detiene

Radio desactivada, dispositivos de
seguridad desactivados

Puerta cerrada:

1. impulso abre el paso de
peatones, el siguiente detiene, el
siguiente cierra,

Puerta cerrada:

1. impulso abre el paso para
peatones, el siguiente cierra de
inmediato

Un impulso durante la pausa cierra
la puerta de inmediato

Puerta abierta:
1 impulso cierra, el siguiente
detiene, el siguiente cierra, etc.

Un impulso durante la abertura
detiene la puerta

Puerta cerrada:

1. impulso abre el paso de
peatones completamente, los
siguientes impulsos no tienen
efecto

Un impulso durante el cierre abre
las hojas de inmediato

Abrir puerta:

La sefial permanente es
necesaria, al soltar se

detiene

Radio desactivada, dispositivos
de seguridad desactivados




ACCESORIO

FOTOCELULAS (OPCIONAL)

Las fotocélas sirven como proteccion para el fusible de la puerta y
deben utilizarse. El lugar de montaje dependera del tipo construccién
de la puerta. Segun la EN12453 debera instalarse un par de
fotocélulas en el exterior a una altura de 200 mm activas en “cierre”;
un segundo par se instalara dentro a una altura de 200 mm. activas
en “Abrir” Un tercer par de fotocélulas activas se puede instalar
opcionalmente en “Cerrar” y “Abrir”. Las fotocélulas se componen de
un componente emisor y otro receptor y deben colocarse una frente
a la otra. Con un destornillador se abre la caja de las fotocélulas
(plastico). La fotocélula se fija al muro con un destornillador pequefio
y con clavijas. Es posible hacer funcionar dos sistemas de fotocélula
diferentes. (Véase “Descripcion del interruptor del DIP”) Si esta
disponible la funcion “Cierre automatico”, debera instalarse una
fotocélula de seguridad Chamberlain. No es posible combinar
fotocélulas. El sistema de seguridad Chamberlain (sistema de 2
cables) dispone en ambas partes de un pequefio LED (diodo de luz),
visible desde el exterior, que muestra el estado de la fotocélula. Se
ofrecen dos modelos de fotocélulas de seguridad Chamberlain. El
primer modelo es iddéneo para montar en paredes opuestas una
respecto de la otra. El otro es idéneo para ser montado en la parte
interior de la puerta, porque ya lleva incluidos los herrajes para el
montaje.

Diagnostico en las fotocélulas de seguridad Chamberlain

LED encendido fijo = OK

LED parpadea = la fotocélula bloquea el control

LED apagado = no hay corriente, la conexion o la polaridad es
incorrecta

Diagnéstico en los mandos

LED apagado = OK

LED fijo encendido = el control bloquea

LED parpadea = OK no hay ninguna fotocélula conectada

Seccion de cable: 0,5 mm? o mayor.

Voltaje: 12/24 voltios AC/DC.

No utilizar conductos de cobre rigidos. No usar un tendido paralelo
de cables de 230 voltios o el tendido en el mismo canal de cables.
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CONMUTADOR DE DERIVACION

Programacion de las células fotoeléctricas (failsafe) 771E/770E
1.Antes de la primera puesta en marcha.

2. Al instalar/quitar de nuevas células fotoeléctricas.

- Desconectar el control ( sacar la electricidad)

- Conectar el puente enchufable (Jumper) sobre los dos conectores.
- Poner el interuptor Dip 5 sobre ON.

- Conectar las células fotoeléctricas segun la ilustracion.

- Encender el control y esperar un poco.

- Sacar el puente enchufable, esperar de nuevo un poco. Listo!

(La cantidad de la células fotoélectricas estara archivado.)

Programacion de las fotocélulas de relé, por ejemplo, 100263

El control debe desconectarse de la red durante unos segundos.
Todos los bornes a los que no se haya conectado ninguna fotocélula
deben tener un puente con COM. (21-24, 22-24, 23-24). El suministro
de corriente de la fotocélula por relé de los bornes 15-16. El
interruptor del DIP deben permanecer en OFF. El conmutador de
derivacion debe desencajarse.

Advertencia: Segun la EN12978 no se permiten las fotocélulas por
relé para instalaciones nuevas, ya que no éstas no se autoverifican
(Failsafe).

Funcionamiento sin fotocélulas

PELIGRO: No se permite para un funcionamiento normal. En este
caso la puerta debe estar protegida por fusibles con regletas de
contacto.El mando debe desconectarse de la red durante unos
segundos. Los bornes 21-22-23-24 deben estar en modo puente. El
interruptor del DIP debe estar 5 minutos en OFF. El conmutador de
derivacion debe desencajarse.

Advertencia: NO pueden combinarse fotocélulas de construccion
diversa.
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CERRADURA ELECTRONICA (OPCIONAL) 600022 (24V) M3

. . 0 000
Puede conectarse al mando una cerradura electrénica a través de los
bornes 10 y 11. 10 1112 _13 _14
Seccién de cable: 0,5 mm? o mayor. 2V g vz Laves

Voltaje: 24 voltios AC/DC.

MONITORIZACION DE LA PUERTA / ILUMINACION (OPCIONAL)
Para monitorizar el estado de la puerta, puede conectarse un
bombilla de 24V/3W. Opcionalmente puede también conectarse una
iluminacion de patio preconectando un relé (accesorio). Seccion de
cable: 0,5 mm? o mayor.

Voltaje: 24 V

LUZ INTERMITENTE (OPCIONAL) FLA24-2

Puede conectarse una luz intermitente al mando. Advertira a las
personas de que la puerta esta en movimiento. La luz intermitente
debera colocarse lo mas alta y visible que se pueda. EI mando emite
una sefal constante que la lampara reproduce con un parpadeo.
Seccion de cable: 0,5 mm? o mayor.

Voltaje: 24 V DC

24Vdc

A No utilizar conductos de cobre rigidos. No usar un tendido
paralelo de cables de 230 voltios o el tendido en el mismo canal de

cables.

LLAVE / CERRADURA A LLAVE EXTERNA (OPCIONAL) 00000
El mando / mecanismo puede activase con entradas diferentes. 5 1617 18 19 20
Esto se puede conseguir con ayuda de un telemando o una savas | 1'% Jstonjoon

cerradura a llave externa (Bornes 17+ 20).

Telemando = véase punto memorizacion del telemando
Entrada del conmutador 1 = Input St. 1 funcionamiento normal
Entrada del conmutador 2 = Input St. 2 Activo en ajustes
especiales (véase descripcion del interruptor del DIP)

B 8002E coMm oy
PARADA DE EMERGENCIA (OPCIONAL) 600084 STOP
Si hay un interruptor conectado la instalacion puede detenerse o L9
bloquearse. Cualquier movimiento de las hojas se interrumpira | 1 T sootie 100010
inmediatamente. Los bornes 19 y 20 deben estar en modo puente B do/24v 100034

cuando no haya ningun interruptor instalado.

CONEXION BANDA DE CONTACTO (OPCIONAL)

Puede conectarse al mando una comprobacion de la banda de
contacto (203292 1-canal, 203308 2-canal). Con una
comprobacién de 2 canales pueden comprobarse 2 bandas por
separado o a la vez.

Advertencia: La descripcién se refiere exclusivamente a la
comprobacioén individual de cada banda. Si se emplea una
comprobacion de 2 canales pueden también colocarse dos bandas
consecutivas para reconocer la direccion de los vehiculos. En este
caso existen mas posibilidades de combinacién de la conexion.
Para la abertura de entrada o salida.

Conexion a los bornes 17 + 20. Interruptor del DIP en funcién
plaza de aparcamiento. Cierre automatico activo (recomendado).
Como medida de seguridad en la gama de inclinacion de la puerta
Conexion en los bornes 19 + 20 (Stop). Salida de relé de la
comprobacion cuando se utilizan barreras de luz de seguridad NO
(dispositivo cerrador). Cuando se utilizan barreras de luz por relé
como NC (Abridor). Funciéon de “Cierre Automatico” no
recomendado.

Precaucién: Conforme a la norma EN no se permite como
unica proteccion por fusible.

24 VDC - SALIDA

Para barreras de luz por relé u otros mecanismo (por ejemplo
receptores)

max. 500 mA

A No utilizar conductos de cobre rigidos. No usar un
tendido paralelo de cables con 230 voltios o el tendido en el
mismo canal de cables.




MODULO DE RADIO (OPCIONAL)

Para accionar el control por medio de la radio debe instalarse
antes un moédulo de radio en los enchufes CN1/CN2. Los
siguientes moédulos se encuentran disponibles: 801221 (433.92
MHz),801429 (27.145 MHz), 207542 (315.15 MHz China)

%IIZIn

801221

PROGRAMACION TX4UNI

Colocar el médulo de radio en los enchufes, si no esta ya colocado.

El receptor tiene dos canales CH1 y CH2. Los dos canales tienen
asignados los correspondientes LED CH1 y CH2. CH1 abre los dos
batientes después de una sefial de un botdn programado en su mando
a distancia. CH2 abre solamente un batiente (funcion de transeunte)
después de una sefial de un botén programado en su mando a
distancia.

Programacion del mando a distancia con la tecla P1
(abre los dos batientes, mostrada junto a estas lineas):

1. Mantener pulsadas la tecla izquierda y derecha del emisor
manual de forma simultanea durante unos 5 segundos hasta que
su LED se encienda durante unos 30 segundos. Seleccionar una
de las 4 teclas del emisor manual con la que debe controlarse la
puerta (no pulsarla todavia).

2. Pulsar la tecla P1. EI LED LEARN1 se enciende durante unos 10 s.

3. Durante estos 10 segundos:

- Pulsar ahora la tecla previamente seleccionada del emisor
manual.

- Dado que el control y el emisor manual ajustan ahora un cédigo
adecuado, la tecla podria tener que pulsarse una segunda o
tercera vez.

- En cuanto el LED LEARN TIMER vy, a continuacion, todos los
demas LED hayan parpadeado, ejecutar el paso 4.

4. Pulsar una de las tres teclas restantes del emisor manual para
finalizar la programacion con la tecla P1.

Nota: Si el paso 3 no se ejecuta satisfactoriamente, esperar hasta que
los LED (control y emisor manual) se apaguen y volver a comenzar con
el paso 1.

De este modo pueden programarse hasta 128 emisores manuales.

Programacion del mando a distancia con la tecla P2
(abre solamente un batiente):

1. Mantener pulsadas la tecla izquierda y derecha del emisor
manual de forma simultanea durante unos 5 segundos hasta que
su LED se encienda durante unos 30 segundos. Seleccionar una
segunda tecla del emisor manual con la que debe controlarse la
puerta (no pulsarla todavia).

2. Pulse la tecla P2. EI LED LEARN2 se enciende durante unos 10 s.

3. Durante estos 10 segundos:

- Pulsar ahora la tecla previamente seleccionada del emisor
manual. Dado que el control y el emisor manual ajustan ahora un
cédigo adecuado, la tecla podria tener que pulsarse una segunda
o tercera vez.

- En cuanto el LED LEARN TIMER vy, a continuacién, todos los
demas LED hayan parpadeado, ejecutar el paso 4.

4. Pulsar una de las tres teclas restantes del emisor manual para
finalizar la programacion.

Nota: Si el paso 3 no se ejecuta satisfactoriamente, esperar hasta que
los LED (control y emisor manual) se apaguen y volver a comenzar
con el paso 1.

De este modo pueden programarse hasta 128 emisores manuales.

Para borrar el telemando memorizado sdlo tiene que pulsar la tecla CH1
hasta que el LED se apague. Proceda del mismo modo con la CH2.
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MEMORIZACION / BORRADO DEL TELEMANDO

Pulse la tecla CH1. EI LED “Learn1” esta en rojo. Pulse a
continuacién una tecla del telemando durante 5 segundos. El LED
“Learn 1” parpadeara. Completado. Proceda del mismo modo con la
CH2. Pulse ahora una tecla de telemando que no esté ocupada. De
esta forma pueden memorizarse hasta 128 telemandos.

Para borrar el telemando memorizado sélo tiene que pulsar la tecla
CH1 hasta que el LED se apague. Proceda del mismo modo con la
CH2.

|__ILEARN START LEARN ¢

REGLETA DE CONTACTOS (OPCIONAL)

Puede conectarse al control una regleta de contactos que funcione
segun el principio con 8,2 K Ohm, es decir, una resistencia de
ensayo 8,2 KOhm mayor se fija en el extremo de la regleta de
contactos. Con ello se garantiza comprobacién continua del circuito
eléctrico. El control viene acompafiado de una resistencia de 8,2K
Ohm incorporada. Varias regletas de contacto se conectan en serie.
Seccion de cable: 0,5 mm? o mayor.

ANTENA (OPCIONAL) ANT4X-1LM

El mando esta equipado de serie con una antena de hilo.

A los bornes 27 y 28 puede conectarse una antena exterior
(accesorio). De este modo se consigue mayor cobertura (radio).
Montar las antenas en lo mas alto.

A No utilizar conductos de cobre rigidos. No usar un
tendido paralelo de cables con 230 voltios o el tendido en el mismo
canal de cables.
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600046 (2,5m) + 600060

PRIMERA PUESTA EN MARCHA

AJUSTE BASICO

Siga las instrucciones paso a paso. En caso de duda vuelva a
empezar desde el principio. Para realizar este ajuste tdmese todo el
tiempo que sea necesario.

1. ¢, Se han instalado todo los elementos necesarios para la puesta
en funcionamiento? Motores, barreras de luz, regletas de contacto,
interruptor de parada.

2. Asegurese de que no haya nadie cerca de la puerta y de que
nadie se pueda acercar.

3. Compruebe que los LEDs (pilotos) estan en OK o si éstas
bloguean alguna funcion. Los LEDs rojos no deben estar encendidos
con la luz fija. Los LEDs verde deben estar encendidos.

4. Ajuste del programa estandar del interruptor del DIP 1="ON”,
2="ON”, 3="OFF”. Mas tarde podran realizarse las correcciones que
sean necesarias.

5. ¢, Se ha instalado una cerradura electronica? En caso afirmativo el
interruptor del DIP debera estar en 4="ON”

6. Ajustar la fuerza. Ajustar el potenciémetro “FORCE 1” “FORCE 2”
como maximo al 30 %. O un porcentaje incluso menor con puertas
muy ligeras. Hacer primero una prueba y luego corregir. Aumentar la
fuerza a intervalos pequefios.

7. Si se conectan dos motores debera ajustarse el retardador de las
hojas. Hacer girar el potenciémetro a aproximadamente el 50%. Mas
tarde podremos realizar las correcciones oportunas.

8. Desconectar el control ( sacar la electricidad)

8.1 Conectar el puente enchufable (Jumper) sobre los dos
conectores.

8.2 Poner el interuptor Dip 5 sobre ON.

8.3 Conectar las células fotoeléctricas segun la ilustracion.

8.4 Encender el control y esperar un poco.

8.5 Sacar el puente enchufable, esperar de nuevo un poco. La LED

de las células fotoeléctricas no se enciende. Las LED’s de las células

fotoelétricas que no estan conectadas se encienden.
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Programacion del tiempo para el recorrido estandar (sin soft-
stop, funcionamiento lento)

Advertencia: Si solo se utiliza un mecanismo (1 hoja) se
cambiaran los pasos de memorizacién de la hoja 2.

Para la programacién “estandar”: Advertencia véase en el texto.
Para la programacién “Advanced” ignorar los puntos 5, 6, 7, 8
pulsando la tecla L1.

En este programa la tecla L1 debe pulsarse dos veces.

1. Las hojas deberan estar cerradas y enclavadas.

2. Pulsar un instante la tecla L1 (1 segundo), se abriran las dos hojas.
Advertencia: Si una de las hojas o las dos se cierran en vez de
abrirse debera intercambiarse en este motor el cable marrén por
el negro. Desconectar la corriente eléctrica (Reiniciar), y empezar
la programacion desde el principio.

3. Pulsar de nuevo la tecla L1 cuando las dos hojas hayan alcanzado
el tope (dejar que zumbe un par de segundos). Ahora se pondra en
marcha la hoja 2 y se cerrara. Cuando se haya cerrado la hoja 2, la
hoja 1 se pone en marcha automaticamente y se cierra.
Advertencia: Si solo se utiliza una hoja, espere (aprox. 15
segundos) sin pulsar ninguna tecla. La hoja 1 se pondra en
marcha automaticamente.

Contintie con la instalacion.

Programacion del recorrido “Advanced” (individual)

En este programa la tecla L1 debe pulsarse un total de 9 veces. Cada
vez que se pulse se grabara un posicion (tiempo). De este modo es
posible grabar el Soft-Stop (funcionamiento lento) para que se adapte
individualmente a la puerta o a la aplicacién. Se permiten fases de
soft-stop muy largas o inexistentes.

Hoja 1 = “Master”

Hoja 2 = “Second”

1. Las hojas deberan estar cerradas y enclavadas.

2. pulsar L1; mas de 5 segundos = hasta que la hoja 1 empiece a
abrirse. jSuelte la tecla!

3. Volver a pulsar L1; Soft-Stop ABIERTO para la hoja 1 empieza a
partir de esta posicion.

4. Volver a pulsar L1; tope final alcanzado (+2 segundos) La hoja 2
empieza a moverse automaticamente.

5. Volver a pulsar L1; Soft-Stop ABIERTO para la hoja 2 empieza a
partir de esta posicion.

6. Volver a pulsar L1; tope final ABIERTO alcanzado (+2 segundos)
La hoja 2 se mueve de nuevo automaticamente y se cierra.

7. Volver a pulsar L1; Soft-Stop CERRADO para la hoja 2 empieza a
partir de esta posicion.

8. Volver a pulsar L1; tope final CERRADO alcanzado (+2 segundos)
La hoja 1 empieza a moverse automaticamente.

9. Volver a pulsar L1; Soft-Stop CERRADO para la hoja 1 empieza a
partir de esta posicion.

10. Volver a pulsar L1; tope final CERRADO alcanzado (+2
segundos)

Ya hemos terminado.

Ajuste de la instalacion/programacion:

Si el recorrido esta programado pueden memorizarse los telemando
(no es necesario, con kits) o bien se pueden borrar.

1. Ponga en funcionamiento la puerta con el telemandos con una
tecla conectada y observe qué sucede. Cierre la puerta de nuevo SIN
llevar a cabo ningun ajuste.

2. Si la puerta no se cierra completamente por ella misma, ajuste el
potencidmetro con otro valor teniendo en cuenta el valor que haya
elegido en la prueba realizada. (por ejemplo, aumentar el tiempo de
recorrido, corregir la fuerza. retardadora de las hojas) Advertencia:
La hoja debe seguir funcionando durante como minimo un
segundo cuando llegue al tope para que, cuando haya viento
(mas lento), también llegue al tope. Esto no se puede compensar
aumentando la fuerza. Debe repetirse la programacion del
tiempo de recorrido.

3. Haga una segunda prueba y siga el mismo procedimiento que
antes y cierre la puerta primero antes de llevar a cabo un nuevo
ajuste.

4. Si se han completado todos los ajuste, compruebe la funcién de
las barreras de luz, las teclas, las luces parpadeantes, los
telemandos, los accesorios, etc. Si desea un “Cierre Automatico”
regule el potenciémetro para la pausa en puerta ABIERTO (“timer to
close”)

5. Ensefie a las personas que utilizaran la puerta cuales son los
movimientos de la puerta, cémo funcionan los dispositivos de
seguridad y cémo se acciona manualmente.
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Preguntas frecuentes

¢, Cual es la vida util previsible de un automatismo de puerta?

¢, Cuanto tiempo se necesita para la instalacion de un

automatismo de puerta?

¢, Qué ocurre en caso de un corte de corriente?

¢, Se puede abrir sélo una hoja? (funcién de peatén)

Automatismo no funciona / no reacciona al
accionar el pulsador.

Directamente después que la puerta se ha
desplazado, se detiene y retrocede.

El automatismo no abre la puerta por completo.

La puerta solo se puede abrir.

Aunque se aprecia levemente un murmullo del
automatismo, éste no tiene fuerza.

El control no reacciona, cuando se modifican los
interruptores DIP.

El automatismo funciona unicamente cuando el
telemando se mantiene pulsado.

“Cierre automatico” no funciona

El automatismo no reacciona, aunque el
control esta conectado. (LEDs estan encendidos)

El automatismo no reacciona, no se enciende
ningun LED.

El automatismo se detiene de repente y sélo
vuelve a funcionar después de una larga pausa.

1. Conexidn del pulsador aflojada

2. Conexion del interruptor DE PARADA
aflojada, LED de PARADA

esta desconectada.

3. Obstaculo bloquea sensor infrarrojo en
el sentido de desplazamiento

4. Regleta de contacto esta dafiada o

Un automatismo de puerta correctamente instalado puede funcionar
perfectamente usandose a nivel particular durante mas de 10 afios. Tanto
la puerta como el automatismo se deberan controlar regularmente y
someter a un mantenimiento segun lo previsto.

Depende de su destreza, el montaje de los componentes mecanicos
deberia llevarle de 3 a 8 horas aproximadamente. La puerta deberia estar
preparada para ser instalada. La conexion eléctrica dura de 1 a 2 horas
aproximadamente. Cualquier usuario deberia haber sido instruido en el
manejo durante un minimo de 30 minutos; al hacerlo se deberan ejecutar
las funciones y aclarar las cuestiones en materia de seguridad,
dispositivos de proteccion, asi como procedimiento a seguir en caso de
corte de corriente.

Todos los automatismos de puerta Chamberlain disponen de un sistema
de desenclavamiento para poder operar la puerta manualmente en caso
de corte de corriente.

Si, es factible. Este proceso se puede controlar a distancia (para ello se
necesita un telemando de 2 canales) o mediante un servicio con
interruptor. (véase ajuste del modo “estandar”)

1. Comprobar conexiones del pulsador y COM
2. Comprobar conexiones del interruptor de
PARADA (PARADA y COM).

3. Retirar obstaculo

4. Retirar obstaculo asi como comprobar
conexiones e hilos.

5. Bloquear automatismo

choca con un obstaculo.
5. Automatismo esta todavia

desbloqueado

Obstaculo en zona de la puerta.

1. ¢Son correctas las medidas de los pilares

A+B?

2. ; Esta programado el tiempo de ejecucion
del control correctamente?
3. ¢ Esta fijada la fuerza correctamente?

1.Bloqueo por sensor infrarrojo.

2. Ajuste de los interruptores DIP no se ha
efectuado segun se requiere.

3. Pulsador se encuentra activo

continuamente.

1. Condensador no esta conectado
correctamente con los cables marrén y

negro.

2. No se ha ajustado la fuerza.

Comprobar si existen obstaculos en zona de
la puerta.

1. Comprobar dimensién A+B

2. Quizas se deba reprogramar, afadir
aprox. 3 segundos

3. Corregir fuerza (con viento el automatismo
funciona un poco mas lento)

1. Primer interruptor final de carrera puerta-
ABIERTO. Se requiere comprobar el
funcionamiento y la conexion de los
interruptores finales de carrera

2. Comprobar interruptores DIP

3. Comprobar pulsador

1. Comprobar cableado del condensador
2. Girar potenciémetro para fuerza en el
sentido de las agujas del reloj

3. Bloquear automatismo

3. Automatismo esta desbloqueado.

1. Control en servicio hombre presente
2. Un dispositivo de seguridad no funciona
correctamente. (sensor infrarrojo, regleta

de contacto)

1. Telemando no esta programado
2. LEDs muestran errores
3. Sensor infrarrojo esta conectado

erroneamente

4. Puente entre PARADA y COM no existe
5. Puede que borne para motores no esté
correctamente insertado

Puede que exista un corte de corriente

En caso que la puerta se accione
continuamente, el motor alcanza la

Dejar control sin corriente, después modificar
interruptores DIP.

1. Dejar control sin corriente, después
modificar interruptores DIP.
2. Observar LEDs, localizar error y subsanar.

1.Sélo funciona con el sensor infrarrojo de 2
cables 770E (ML) 6 771E (ML).

2. Girar entonces potencidmetro para “cierre
automatico” en el sentido de las agujas del
reloj.

1. Registrar telemando

2. Localizar error y subsanar (véase
descripcion LEDs)

3. Comprobar conexion/programacion
sensor infrarrojo

4. Conectar puente sencillo al borne
5. Comprobar borne y conexiones

1.Comprobar conductor y conductor neutro
2. Comprobar fusible doméstico

Dejar enfriar el motor lo suficiente (min. 15
minutos)

temperatura de desconexion.
Dispositivo de proteccion, ya que el
automatismo no es adecuado para el
servicio continuo.



El automatismo es tan potente que dobla la
puerta/el pilar

1. ¢ Dimensién A+B correcta?
2. jFuerza demasiado alta?
3. ¢ Reforzar puerta?

1. Comprobar dimensién A+B

2. Girar potenciometro para fuerza en el sentido
contrario a las agujas del reloj

3. Puede que se deba atornillar el automatismo
en una placa de refuerzo.(pilar)Puede que se
deba colocar una placa de refuerzo en el punto
traccion y de compresion. (hoja de puerta) Usar
tornillos y tacos adecuados

El mando ya no funciona con el telemando,
solamente con el interruptor y en este caso soélo
cuando se pulse una tecla y ésta se mantenga
pulsada.

Llave (1) ABIERTO o con la llave (2) CERRADO

1.El ajuste del interruptor del DIP no es
aleatorio

2.Una fotocélula de seguridad, una regla de
contacto o el DETENER bloguean el mando.
3. Solo se conectd una fotocélula en posicion

1. Correccion del interruptor del DIP. Es
necesario reparar el fallo. Si no se
puede reparar el error, sera necesario
hacer un “reset” y hacer una nueva
programacion (véase “fotocélula”)

La instalacion no se cierra automaticamente, se
ABRE automaticamente
El mando no funciona con el telemando

La puerta solamente se puede abrir

El mando no funciona

En modo Soft-Stop las hojas no se abren
completamente

El radioreceptor universal o externo no funciona

ENCENDIDO

Los cables de los motores estan mal
conectados

1. El telemando no esta programado
2. Una fotocélula bloquea

1. Una fotocélula bloquea
2.El ajuste del interruptor del DIP no es
aleatorio

No se ha memorizado ningun recorrido

1.La fuerza es demasiado baja para
cargas fuertes de viento

(en toda la superficie de la puerta)
2.La puerta es pesada o rigida

Controlar la polaridad (Bornes 15/16)

2. Debera haber por lo menos una
fotocélula activa conectada en
CERRADO o ABIERTO y CERRADO.

Es necesario intercambiar los cables del
motor (marron, negro)

1. Programar el telemando
2.Comprobar la fotocélula

1. Primer interruptor de fin de carrera
puerta-ABIERTO

Es necesario comprobar la funcion y la
conexion del interruptor de fin de carrera
2. Comprobar el interruptor del DIP

Programar el recorrido. Véase “Primera
puesta en funcionamiento”

1. Ajustar de nuevo la fuerza (aumentar)
Definir de nuevo la fase Soft-Stop.
(véase “Advanced Learning”)

2.Mejorar la suavidad

3.Programar el mando sin Soft-Stop

Intercambiar los cables “+” y “-”

¢, Se pueden usar dimensiones A+B diferentes en ambos lados? Generalmente si, pero las hojas se desplazaran con una velocidad
diferente. Si se modifican las dimensiones A+B mucho en comparacién
con el estandar, se provocara una marcha contraproducente de la puerta y
los herrajes seran sometidos a mas carga.

(vida util de la instalacién claramente inferior)

La puerta debe adaptarse a una pendiente iNo se recomienda! jModificar puerta! La puerta se puede desplazar sin
control (peligroso) cuando el automatismo esté desbloqueado. En el
sentido de la pendiente se necesitara una fuerza mayor; en el sentido

contrario, el automatismo tendra entonces demasiada fuerza.

El ajuste de fuerzas se ha modificado, pero no se puede apreciar
ninguna diferencia.

Desconectar control durante unos segundos de la red para iniciar
autodiagnostico en la regleta para circuitos impresos.

El alcance del emisor es demasiado bajo Se recomienda instalar una antena exterior ya que, con la antena de
cable corta, el control se sitia habitualmente detras del pilar o cerca del
suelo. La posicion éptima de la antena es siempre la mas alta posible.
Entre sus accesorios, Chamberlain dispone de la antena correspondiente

con un kit de montaje, cuya designacion es ANT4X-1EML.

El pilar de la puerta tiene un grosor que no se pueden respetar
las dimensiones A+B.

Hacer un hueco en pilar o cambiar posicion de puerta

ELIMINACION

El embalaje esta compuesto de materiales respetuosos con el medio ambiente. Pueden desecharse en cualquier depdsito de reciclaje local.
Conforme a la directriz europea 2002/96/CE sobre dispositivos electronicos usados, este aparato debe eliminarse correctamente después

de su uso para garantizar un reciclaje de los materiales empleados. La administracién regional o municipal le informaran sobre las posibilidades
de eliminacion.

ELIMINACION DE BATERIAS

Las baterias y las pilas no pueden tirarse a la basura doméstica.
Puede devolver de forma no remunerada las baterias después
de su uso cerca de su ubicacién (p. ej., en un comercio o en

un centro municipal de reciclaje). Las baterias y las pilas estan
designadas con un simbolo de cubo de basura tachado con

una cruz y el simbolo quimico de sustancia peligrosa,

"Cd" para cadmio, "Hg" para mercurio y "Pb" para plomo.




FIGYELEM

FONTOS TUDNIVALOK A SZERELESHEZ ES A HASZNALATHOZ

KEZDJE EZEN FONTOS BIZTONSAGI SZABALYOK OLVASASAVAL.

Az ilyen figyelmeztet6 jelzés jelentése "Vigyazat!”, és arra hivja fel a figyelmet, hogy a figyelem elmulasztasa a tulajdon vagy a személy
sériilését vonhatja maga utan. Kérjiik, sziveskedjék ezeket az utasitisokat gondosan attanulmanyozni.

Ez a kapumotor gy van megtervezve és ellenérizve, hogy az alabbi biztonsagi utasitasok pontos betartisaval megfelelé biztonsag érheto el.
Az aldbbiakban ismertetendé biztonsagi évintézkedések betartasanak az elmulasztasa a tulajdon vagy a személy sériilését vonhatja maga

utan.

B A4dBAA

Szerszdmok és aprobb alkatrészek haszndlata sordn gondosan
kell eljarni, kapu telepitése vagy javitisa soran pedig tilos
gyiiriit, ordt, tovabba laza ruhadarabot viselni.

Az elektromos vezetékeket a helyi épitménynek és a
vonatkozo villanyszerelési rendelkezéseknek megfeleléen kell
telepiteni. Az elektromos kabelt kizarélag arra jogosult
villanyszerel6 csatlakoztathatja egy megfeleloen foldelt
halézathoz.

Szereléskor a meghajtott rész és az épitmeény (példaul egy fal)
befoglalo részei altal kdriilvett teret figyelembe kell venni a
meghajtott rész nyithatosdga érdekében.

A kapu sériilésének elkeriilése érdekében a kapuhoz tartozo
kulcsokat tavolitsa el!

Telepités utdan ellendrizni kell azt, hogy a szerkezet megfelelden
van-e bedllitva és hogy a motor, a biztonsdgi rendszer és a
vésznyito megfelelden miikodik-e.

Ha a kapuban ajté van kialakitva, eléfordulhat, hogy a
motor nem indul el vagy nem iizemel tovabb, amennyiben a
kapu nincs megfelel6 médon becsukva.

A késziiléket nem kezelhetik olyan személyek (gyermekeket is
beleértve), akik testileg vagy szellemileg korlatozottak vagy
akiknek nincs megfelel6 tapasztalatuk a késziilek kezelésében,
egészen addig, amig ezt feliigyelet nélkiil tennék vagy amig egy,
a biztonsagukért felelds személy nem segit nekik a késziilek
kezelésében.
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Fontos, hogy a kapubejaro mindenkor jol atjarhato legyen. A
beszorulé vagy beékelédé kaput haladéktalanul meg kell
javitani.

Ne probilkozzék azzal, hogy a hibas kaput egyediil igyekszik
megjavitani. Hivjon hozza szakembert!

A kiegészit6 tartozékokat tartsa gyermekektdl tavol!

Ne engedje, hogy gyermekek a nyomogombokat vagy a
taviranyitot kapcsolgassak. A becsukodo kapu silyos
sériiléseket okozhat.

Az automatikusan miikddtetett eszkozoket a karbantartasi
munka idejére — példaul tisztitas elvégzéséhez — le kell
valasztani a hal6zatrol.

Tartoésan rogzitett telepités esetén gondoskodni kell egy
elvalaszto szerkezetrdl annak érdekében, hogy kapcsolokkal
(legalabb 3 mm-es érintkezési nyilassal) vagy kiilon
védelemmel tobb pélusi Aramtalanitasra legyen lehetdség.

Gondoskodni kell arrol, hogy a motort szereld, karbantarto
vagy iizemeltetd személyzet betartsa ezeket az utasitasokat. Az
utasitast olyan helyen kell elhelyezni, amelyen sziikség esetén
gyorsan elérhetd.

A becsipddés és elnyirddas elleni végleges védelemrdl a motornak
a kapuval valo dsszeszerelését kovetden kell gondoskodni.

Figyeljen a gyermekekre és bizonyosodjon meg arrol, hogy nem
jatszanak a késziilékkel.



A VEZERLODOBOZ SZERELESE

A CBI11 vezérlgjét egy specialis, vizmentes dobozba (203391) kell beépiteni. A szerelés elott mérje le a sziikséges tavolsagokat és hatarozza meg a megfeleld
furatokat. A lyukakbol csavarhuzo segitségével iisse ki a milanyagot. A hiizasmentesitvel ellatott kabeltomszelencéket vezesse be, tamassza a dobozt arra a
feliiletre, amelyre fel kell szerelni azt. A rogzitélyukakon keresztiil vezesse be a hatfalba, majd huzza meg a csavarokat. A motorvezérlénél a legkorszertibb
miiszaki szinvonalnak megfeleld mikroprocesszoros vezérlésii elektronikarol van szo6. A vezérld a biztonsagos lizemhez sziikséges minden csatlakozasi lehetdséggel és
funkcioval rendelkezik. Nedvesség és viz hatasara tonkremegy a vezérlé. Minden koriilmények kozott biztositsa, hogy viz, nedvesség vagy Osszegyiilemlett folyadékok
ne keriilhessenek a vezérl6be. Minden nyilast és kabelatvezetést feltétleniil vizzardan le kell zarni. A beépitett motorvezérlgvel ellatott vezérlddobozt lefelé nézoé
kabelatvezetokkel kell felszerelni. A vezérl6t allandd napsugarzas hatasanak nem szabad kitenni. Az elektronikaval a huzo- és nyomoerd nagyon pontosan beallithato.
Helyes szerelés és beallitas esetén a kapu kézzel megallithatd. Menet kdzben radid-taviranyitassal, nyomogombbal vagy kulcsos kapcsoloval barmikor leallithato a
kapu. A kapuszarny “NYITOTT” és “ZART” pozicioinél stabil titkozére van sziikség, mivel a kapuhajtasok nem rendelkeznek végallaskapcsolokkal.
MOTOROK:
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MUSZAKI ADATOK
Fesziiltség: 230 V~ £10%, 50-60 Hz
Fogyasztas max.: 22 mA
Hajtas max.: 230 V~ 50 Hz, 1000 W max.
Tartozékok fesziiltségellatasa: 24 Vdc / 0,5 A max.
Munkahdmérséklet: -25 BA;C + +55 BA;C
Uzemmédok: Standard

Standard és nincs Ontartas (halott ember funkcid) zaraskor
Automatika stop-pal

Lakok altali hasznalat

Csatorna-szétvalasztas

Parkolohely

Nincs ontartas (halott ember funkcid)
Max. menetido.: 80 masodperc
Sziinetid6: 0 + 150 masodperc
Méretek: 124 x 152 mm (doboz nélkiil)

ARAMELOSZTAS

A hajtaskartol érkezd kabelt egy, kereskedelemben kaphato, vizzard elosztddobozba kell vezetni. Az elosztddoboztol fixen fektetett kabel vezethet a vezérldhoz.
Gyakran van lehet6ség arra is, hogy a kozvetleniil a vezérld mellé felszerelt hajtas kabelét kozvetleniil a vezérlédobozba kdssék be. Soha ne siillyesszen
elosztodobozokat a talajba.

A kovetkezo6 kabelkeresztmetszeteknél kisebbet nem szabad hasznalni:
* 100-230 V: 1,5mm?’ vagy nagyobb
* 0-24 V: 0,5mm?’ vagy nagyobb

Javaslatok: A gyakorlatban nem célszer(i cseng6huzalokat alkalmazni, mert hosszabb vezetékszakaszokon til nagy a fesziiltségesés rajtuk.
A kabelcsatornakban a motorkabelt és a fénysorompok vezérlokabeleit, kiilonosen kulcsos kapesolok, inditdgombok (a hazbol jovo kabelek) esetén egymastol
elkiilonitve vezesse, mert kiilonben hossza vezetékszakaszok esetén zavarok jelentkezhetnek.



Egy tipikus felépitésii berendezés:

1. Motor

2. Vezérld

3. Fénysorompo (zaraskor aktiv), max. 200 mm magasan,

els6 fénysorompo.

4. Fénysorompd (nyitaskor aktiv), max. 200 mm magasan,
masodik fénysorompd.

5. Villogolampa (opcid)

Fontos optikai figyelmeztetés a kapu mozgasara.

6. Kulcsos kapcsolo

A kapu kiils6 oldalara kell felszerelni. Kulccsal vagy egy kodszam
beadasaval torténik a kapu kinyitasa.

7. Erintkez6léc (opcid)

Biztonsagi elem, érintés esetén leallitja a kaput. A kapura vagy az
oszlopokra szerelhetSk fel érintkez6lécek. ErintkezSléceket - ha
sziikségesek - max. 2,5 m magassagig kell felszerelni.

8. Fénysoromp6 (nyitaskor és zaraskor aktiv), max. 200 mm magasan,
(opciod)

9. Kijarati érintkez6hurok (opcio)

10. Biztonsagi érintkez6hurok a kapu mozgasi tartomanyaban (opcid)
11. Kijérati érintkez6hurok (opcio)
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A A vezérld kielégiti a legiijabb EN-iranyelvekben el6irt
kovetelményeket. Az egyik iranyelv azt irja el8, hogy a kapu ZARVA
allapot el6tti utols6 500 mm-en beliil a kapu pereménél fellépd zarderd
nem lépheti til a 400 N (40 kg) értéket. 500 mm felett a kapu pereménél
hat6 maximalis er6 1400 N (140 kg) lehet. Ha ez nem biztosithato, akkor
feltétleniil akar 2,5 m magassagig egy érintkez6lécet kell felszerelni a
kapura vagy a szemben 1év6 oszlopra (EN 12453).

M1
1A s « » — (8 N1
Az a motor, amelynek elséként kell nyitnia, az 1. motor “Master”, a é’ o
masik pedig a 2. mot'(.)r ‘:Second”. Ha csak egy motort hasznalnak, akkor Zé :@
a 2. motor csatlakozoja liresen marad.
A motorokkal egyiitt szallitott kondenzatorok kabeleit a forgasiranyt —> g/“ 3@
meghatarozo kabelekkel (barna/fekete) egyiitt az OP és a CL kapcsokra
kell bekotni. Helysziike esetén a kondenzatorokat az elosztdédobozokba MZ. o000 o060
is be lehet szerelni. Gondoskodjon réla, hogy helyesen kosse be ket és 4 5 6 7 8 9
azok jo elektromos dsszekdttetést biztositsanak. A kondenzatoroktdl O‘P P cL ;p om C‘L
fligg a motorok altal késobb kifejtendd erd. MOTOR 1 MASTER | MOTOR 2 SECOND
A A A A
Elészor a kovetkez6képpen kdsse be a motorokat: % (i
N = U
1. motor: =
230 V~
4 barna ¢és 1. kondenzator +/-10% 5 5 5 5
. 50 Hz Q K 2 > K]
5 kék sl 35| |5|3|¢8
6 fekete és 1. kondenzétor gl 8§ M
HEEIRHEE
S 3 & £13|g
S| 58 RS
2. motor: S| 9= 2(Lls
HEEINEEIE
7 fekete és 2. kondenzator 5| gl = s|a|a
8 kek
9 barna és 2. kondenzator
Az izembe helyezéshez lasd az “Elsé tizembe helyezés / alapbeallitas”
c. pontot.

Megjegyzés: Az elso iizembe helyezéskor az elsé miivelet soran a
kapusziarnyaknak NYITNIUK Kkell. Ha nyitas helyett az egyik vagy
mindkét szarny zarna, akkor ennél a motornal fel kell cserélni a
barna és a fekete kabelt! El6zéleg azonban meg kell szakitani az
aramellatast!




A VEZERLO FELEPITESE

PONT  LE[RAS

1 M1, kapocs: 1,2,3

2 M2, kapocs: 4,5,6
kapocs: 7,8,9

3 M3, kapocs: 10,11
kapocs: 12,13
kapocs: 13,14

4 M4, kapocs: 15,16
kapocs: 17,20
kapocs: 18,20
kapocs: 19,20

5 MS5, kapocs: 21,24
kapocs: 22,24
kapocs: 23,24
kapocs: 25,26
kapocs: 27,28

6 CN1/CN2, csatlakozd

7 CH1, nyomogomb

8 CH2, nyomégomb

9 L1, nyomégomb

10 JMP1, dugaszolohid

11 DIP1

12 PT4, potenciométer

13 PT3, potenciométer

14 PT2, potenciométer

15 PT1, potenciométer

FUNKCIO

tapvezeték

1. hajtas (Master)

2. hajtas (Second)

elektr. zar csatlakozésa, 24 V
kapufeliigyelet/vilagitas
villogélampa

24 V-os tartozék csatlakozasa
impulzusado, 1. csatorna
impulzusado, 2. csatorna
Vész-Allj nyomogomb / ha nincs
bekotve kapcesolo, rovidre kell
zarni

fénysorompo, aktiv: NYIT
fénysorompo, aktiv: ZAR
fénysorompo, aktiv: NYIT+ZAR
érintkezoléc 8,2 kohm

antenna

radiomodul hiivelyei

radi6 tanulasa/torlése, 1.
csatorna

radio tanulasa/torlése, 2.

A LED-ek ISMERTETESE

A PIROS LED-¢k legyenek kikapcsolva. Elharitando hibakat jelentenek,
kivéve nem csatlakoztatott hibabiztos (Failsafe) fénysorompokat (lasd a
L JUMPER* ismertetését).

(Példa: zarlat, fénysorompok és/vagy érintkezdléc)

PONT LEIRAS

A LED PIROS, radi6 tanulasa/torlése, 1. csatorna

B LED PIROS, impulzus inditasa, 1. csatorna

C LED PIROS, radio tanulasa/torlése, 2. csatorna

D LED PIROS, impulzus inditasa, 2. csatorna

E LED PIROS, fénysoromp6 aktiv NYITASKOR

F LED PIROS, fénysoromp6 aktiv ZARASKOR

G LED PIROS, fénysoror,np('? aktiv
NYITASKOR/ZARASKOR

HLED PIROS, érintkezdléc

ILED ZOLD, stop

JLED PIROS, tanulasi program (utszakasz)

csatorna

utszakasz betanulasa
fénysorompo-programozas
Dip-kapcsold blokk

2. hajtas erébeallitasa

1. hajtas erébeéllitasa
automatikus zaras

kapuszarny-késleltetés
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PROGRAMOK
A vezérld 7-féle lizemmoddal (programmal) rendelkezik. A kivant program
az “ON” (BE), ill. “OFF” (KI) Dip-kapcsolokkal allithato be.

BE
DIPL | g
BE A hajtasok kiilonb6z6 munkamodjaihoz hozzarendelve (lasd
DIP2 a1z
KI kiilon tablazatban).
BE
DIP3 KI
BE Elektromos zar
Amint impulzusadas torténik, a hajtas ZARAS iranyaba
nyomja a kaput, és az elektromos zar engedélyezéséhez egy
DIP4 . . i 1 g h
masodpercre nyit relé. (A kiilonboz6 tipusu elektromos zarak
miatti funkcio.)
KI Funkcid deaktivalva.
Beallitas Chamberlain-fénysorompok (770E/771E) szamara,
IPS BE | negfelel az EN 60335-2-103 szabvénynak.
KI Beallitas relévezérlési fénysorompodk (100263E) vagy mas

relés fénysorompok szamara.

BE Miel6tt a hajtas indulna, a villogélampa 2 masodpercig
DIP6 villog.
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KI Eldzetes villogasi funkcié deaktivalva.

BE
DIP7 Miutan a kapu teljesen kinyilt, az 1. hajtas 1 masodpercig
maximalis erével nyomja a kaput “NYITAS” iranyba.

KI Funkci6 deaktivalva.

BE Miutan a kapu teljesen bezart, az 1. hajtas 2 masodpercre
lekapcsol az elektromos zér bereteszelddésének garantalasa
érdekében. Utana a hajtas még 1 méasodpercig

DIP8 maximalis erével nyomast fejt ki “ZARAS” iranyban.

A Modositasokat csak aramtalanitott
allapotban végezzen, kiilonben a rendszer
nem fogja tudomasul venni azokat!

KI Funkcié deaktivalva.

POTENCIOMETEREK

PT1 (1. TRIMMER): KAPUSZARNY-KESLELTETES (BIPART
DELAY)

A kapuszarny-késleltetést vezérli atlapolt kapuszarnyak esetén. NYITVA
allapotban = 0 vagy 3 masodperc. ZARVA allapotban 0-20 masodperc. Az 1.
Master-motor elséként nyilik és utolsoként zarodik. Ahhoz, hogy senki se
szorulhasson be két zar6do kapuszarny kozé, az sziikséges, hogy mindig be
legyen éallitva a kapuszarny-késleltetés. Bal oldali itk6z6: kapuszarny-
késleltetés KI.

PT2 (2. TRIMMER): AUTOMATIKUS ZARAS (TIMER TO CLOSE)
A kapunak a KAPU NYITVA utani varakozasi ideje definialhato: 0-150
masodperc. A bedllitott id0 letelte utan a kapu zarédik. A beallitott id6 letelte
utan a kapu zarédik. Csak csatlakoztatott fénysorompéval (771E). Bal
oldali {itk6z6: automatikus zaras KI.

A vezérld kielégiti a legijabb EN-iranyelvekben eldirt

kovetelményeket. Az egyik iranyelv azt irja el6, hogy a kapu ZARVA
allapot el6tti utolsd 500 mm-en a kapu pereménél fellépd zarderé nem
Iépheti til a 400 N (40 kg) értéket. 500 mm felett a kapu pereménél hatd
maximalis erd 1400 N (140 kg) lehet. Ha ez nem biztosithato, akkor
feltétleniil akar 2,5 m magassagig egy érintkez6lécet kell felszerelni a
kapura vagy a szemben 1év6 oszlopra (EN 12453).

PT3 (3. TRIMMER): ERO BEALLITASA (FORCE 1 MASTER)
Annak az erének a meghatarozasa, amellyel az 1. motornak (= Master)

PT4 (4. TRIMMER): ERO BEALLITASA (FORCE 2 SECOND)
Annak az er6nek a meghatarozasa, amellyel a 2. motornak (= Second)

PT1 PT2 PT3 PT4

BIPART TIMER TO FORCE 1 FORCE 2

DELAY CLOSE MASTER SECOND
N N
PT 1 PT 2

OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX

A Modositasokat csak aramtalanitott
allapotban végezzen, kiilonben a rendszer
nem fogja tudomasul venni azokat!




Kiilon tablazat a munkamédok beallitasahoz

DIP1
Standard BE

Standard ¢és nincs Ontartéas (halott ember  BE

funkcio) zaraskor

Automatika stop-pal

KI
Lakok altali hasznalat

KI
Csatorna-szétvalasztas BE
Parkolohely BE
Nincs Ontartas (halott ember funkcio)

KI

DIP2
BE

KI

KI

BE

BE

KI

KI

DIP3

KI

BE

BE

KI

BE

KI

KI

Impulzusado / 1. csatorna

Kapu zarva:

1. impulzus nyit, a kdvetkez6
leallit, a kovetkez6 zar, a
kovetkez6 leallit, a kovetkezo
nyit stb.

Zaras kozbeni impulzus leallitja
a kaput.

Nyitas kozbeni impulzus
ledllitja a kaput.

Sziinet alatt adott impulzus
azonnal zarja a kaput.

Kapu zarva:

1. impulzus nyit, a kdvetkezd
leallit, a kovetkezd zar, a
kovetkezo ledllit, a kovetkezd
nyit stb.

Zaras kozbeni impulzus leallitja a
kaput.

Nyitas kozbeni impulzus leallitja
a kaput.

Sziinet alatt adott impulzus
azonnal zarja a kaput.

Kapu zarva:

1. impulzus nyit, a kdvetkez6
leallit, a kovetkezo zar, a
kovetkez6 nyit.

Kapu nyitva:
1 impulzus zér, a kovetkezd nyit.

Gyalogosajto nyitasa kozbeni
impulzus ledllit, a kovetkezd zar.

Kapu zarva:

1. impulzus nyit, a kovetkez6 zar,
a kovetkezo nyit, a kovetkezd zar
stb.

Gyalogosajto nyitasa kozbeni
impulzus azonnal zarja a kaput.
Automatikus zaras kozbeni
impulzus azonnal nyitja a kaput.

Sziinet alatt adott impulzus azonnal
zarja a kaput.

Kapu zarva:

1. impulzus nyit, a kdvetkezd
leallit, a kovetkezo nyit, a
kovetkezo leallit stb.

Zaras kozbeni impulzus leallitja a
kaput.

Kapu zarva:

1. impulzus teljesen kinyitja
mindkét kapuszarnyat, a tovabbi
impulzusokat nem veszi figyelembe
a vezérlé.

Gyalogosajto nyitasa kozbeni
impulzus a masik kapuszarnyat is
kinyitja.

Zaras kozbeni impulzus azonnal
nyitja a kapuszarnyakat.

Kapu zarva:

Folyamatos jel sziikséges, a
kezelGelem elengedése azonnali
leallast eredményez.

Radio-taviranyitas deaktivélva,
biztonsagi berendezések
deaktivalva.

Impulzusadé / 2. csatorna

Kapu zarva:

1. impulzus nyitja a gyalogosajtot, a
kovetkezo ledllitja, a kovetkezo zarja,
a kovetkezo ledllitja, a kovetkezd
nyitja stb.

Zaras kozbeni impulzus leallitja a
kaput.

Nyitas kozbeni impulzus leallitja a
kaput.

Sziinet alatt adott impulzus azonnal
zarja a kaput.

Kapu nyitva:

A zarashoz folyamatos jel sziikséges, a
kezel6elem elengedése azonnali
leallast eredményez.

Radio-taviranyitas deaktivalva,
biztonsagi berendezések deaktivalva.

Kapu zarva:
1. impulzus nyitja a gyalogosajtot, a
kovetkez6 leallitja, a kovetkez6 zarja.

Kapu zéarva:
1. impulzus nyitja a gyalogosajtot, a
kovetkez6 azonnal zarja.

Sziinet alatt adott impulzus azonnal
zarja a kaput.

Kapu nyitva:
1 impulzus nyit, a kovetkezo ledllit, a
kovetkez6 zar stb.

Nyitas kozbeni impulzus leallitja a
kaput.

Kapu zéarva:

1. impulzus teljesen kinyitja a
gyalogosajtot, a tovabbi
impulzusokat nem veszi
figyelembe a vezérld.

Zaras kozbeni impulzus azonnal
nyitja a kapuszarnyakat.

Kapu nyitva:

Folyamatos jel sziikséges, a
kezeldelem elengedése azonnali
leallast eredményez.

Radio-taviranyitas deaktivalva,
biztonséagi berendezések
deaktivalva.




TARTOZEKOK

FENYSOROMPOK (OPCIONALIS)

A fénysorompok a kapu biztositasahoz sziikségesek és hasznalatuk kotelezo.
Felszerelési helyiik a kapu épitési modjatol fugg. Az EN 12453 szabvany
szerint egy, “zaraskor” aktiv fénysorompo-part a kapun kiviil 200 mm
magassagban, egy masik, “nyitaskor” aktiv fénysorompo-part pedig a kapun
beliil 200 mm magassagban kell felszerelni. Opcionalisan egy harmadik,
“zaraskor” és “nyitaskor” egyarant aktiv fénysorompo-part is lehet
installalni. A fénysorompok egy adobol és egy vevoegységbdl allnak,
melyeknek egymassal szemben kell elhelyezkedniiik. A fénysoromp6 hazat
(milanyag) csavarhtizéval lehet kinyitni. A fénysorompot apro csavarokkal és
tiplikkel kell felerdsiteni a falra. Kétféle fénysorompo-rendszer
alkalmazasara van lehetdség (lasd a Dip-kapcsolok ismertetését). Ha az
,,Automatikus zaras* funkciot is lehetévé kell tenni, akkor a Chamberlain-
gyartmanyu hibabiztos (Failsafe) fénysorompokat kell installalni. A
fénysorompok kombinalasara nincs lehetéség. A Chamberlain-féle hibabiztos
rendszer (2-kabeles rendszer) mindkét oldalon egy kis, kiviilrol lathato fényt
LED-del rendelkezik, a fénysorompo statuszanak kijelzése céljabol. A
hibabiztos Chamberlain-fénysorompok kétféle tipusa szerepel a kinalatban.
Az egyik valtozat idedlisan hasznalhato egymassal szemben 1év6 falakra
valo felszerelésre. A masik véltozat tokéletesen megfelel a kapu belsé
oldalara torténé szerelésre, mert mar a szereléshez sziikséges vasalasokat is
tartalmazza.

Diagndzis a Chamberlain hibabiztos fénysorompoénal

LED folyamatos fény = OK

LED villog = a fénysoromp0 letiltja a vezérlot

LED kikapcsolva = nincs aram, hibas csatlakozas vagy polaritashiba
Diagnézis a vezérlénél

LED kikapcsolva = OK

LED folyamatos fény = a vezérlé tilt

LED villog = OK, nincs csatlakoztatva fénysorompo

Kabelkeresztmetszet: 0,5 mm’ vagy nagyobb.

Fesziiltség: 12/24 V AC/DC.

Ne hasznaljon merev rézvezetékeket. Ne vezesse a torpefesziiltségii
kabeleket 230 V-os kabelekkel parhuzamosan vagy ugyanabban a
kabelcsatornaban.
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A 771E/7T70E Failsafe fénysorompé beprogramozasa

1. Az els6 tlizembe vétel el6tt.

2. Csatlakoztataskor / egy 0j fénysorompo eltavolitasakor

- Kapcsolja ki a vezérlérendszert (szlintesse meg az aramellatast)

- Dugja be a jumpert a két Pin-kod megadasahoz.

- Az 5-6s DIP-kapcsolot allitsa ON allasra

- A fénysorompé(ka)t az abran lathaté modon csatlakoztassa

- Kapcsolja be a vezérlérendszert, és varjon egy kis ideig

- Huzza ki a jumpert, és varjon egy kis ideig. A csatlakoztatott fénysorompd
LED-je kialszik. A nem csatlakoztatott fénysorompo(k) LED-jei villognak. A
programozas befejezdott!

A 100263 relés fénysorompo6 beprogramozasa

A vezérlot néhany masodpercre le kell valasztani a halozatrél. Minden olyan
kapcsot, melyre nincs fénysorompo csatlakoztatva, COM-mal révidre kell
zarni (21-24, 22-24, 23-24). A relés fénysoromp6 aramellatasa a 15-16.
kapcsokrol torténik. Az 5. Dip-kapcsolonak OFF-allasban kell lennie. Le kell
htzni a Jumper atkotot.

Megjegyzés: Az EN 12978 szerint 0j installaciokban relés fénysorompok
alkalmazasa mar nem megengedett, mert azok nem képesek onellendrzésre
(Failsafe).

Uzem fénysorompok nélkiil

VESZELY: Normal iizemhez nem megengedett. Ebben az esetben
érintkezdlécekkel kell biztositani a kaput.

A vezérlot néhany masodpercre le kell valasztani a halozatrol. A 21-22-23-24
szamu kapcsokat mind at kell kotni. Az 5. Dip-kapcsolonak OFF-allasban
kell lennie. A Jumper 4tko6tot le kell hiizni.

Megjegyzés: Kiilonbdzo épitési moda fénysorompok egymassal NEM
kombinalhatok.
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ELEKTROMOS ZAR (OPCIONALIS) 600022 (24 V)

A 10. és 11. kapcson keresztiil csatlakoztathato egy elektromos zar a
vezérlére.

Kabelkeresztmetszet: 0,5 mm’ vagy nagyobb.

10 11[12_13 _14
R~

24v a LAMP 2 LAMP 1
~ + -+

Fesziiltség: 24 V AC/DC

KAPUFELUGYELET / VILAGITAS (OPCIONALIS)

A kapu statuszanak feliigyelete céljabol egy 24 V/3 W-os izzolampa
csatlakoztathato a vezérldre. Alternativ lehetdségként egy relé (tartozék)
elékapcsolasaval udvari vilagitas is mitkodtethetd. Kabelkeresztmetszet: 0,5
mm’ vagy nagyobb.

Fesziiltség: 24 V

VILLOGOLAMPA (OPCIONALIS) FLA24-2

Egy villogolampa is csatlakoztathat6 a vezérlére. Az ott tartozkodo
személyeket figyelmezteti a mozgd kapura. A villogolampat lehetdleg
magasan ¢s jol lathatoan célszeri elhelyezni. A vezérl6 folyamatos jelet ad
ki, amelyet a lampa alakit 4t villogassa.

Kabelkeresztmetszet: 0,5 mm* vagy nagyobb.

Fesziiltség: 24 V DC

A Ne hasznéljon merev rézvezetékeket. Ne vezesse a
torpefesziiltségli kabeleket 230 V-os kabelekkel parhuzamosan vagy
ugyanabban a kabelcsatornaban.

24Vdc

NYOMOGOMB / KULCSOS KAPCSOLO (OPCIONALIS)
A vezérld / hajtas kiilonboz6 bemenetek segitségével aktivalhato. Ez
torténhet kéziadoval vagy kulcsos kapcsoloval egyarant (Kapocs 17+20).

M4
o0 0000
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Kéziado = lasd “A kéziadok betanitasa/torlése” c. pontot,

1. kapcsolobemenet = 1. vezérlé-input: normal iizem;

2. kapcsolobemenet = 2. vezérl6-input: specialis beallitasok esetén aktiv
(lasd a Dip-kapcsolok ismertetését).

VESZ-ALLJ (OPCIONALIS) 600084

Megfeleld kapcsolo csatlakoztatasa esetén a berendezés leallithato vagy
letilthato vele. A kapuszarnyak mozgasa azonnal megszakad. Ha nem
szerelnek fel ilyen kapcsolot, akkor a 19. és 20. kapcsokat rovidre kell

zarni. BE
ERINTKEZOHUROK CSATLAKOZTATASA (OPCIONALIS)

Egy érintkezéhurok-kiértékeld (203292: 1-csatornas, 203308: 2-csatornas)
is csatlakoztathato a vezérlére. A 2-csatornas kiértékelovel 2 hurok kiilon-
kiilon vagy kozos kiértékelése egyarant elvégezhetd.

Megjegyzés: Az ismertetés kizarolag minden hurok egyedi kiértékelésére
vonatkozik. 2-csatornas kiértékelé hasznalata esetén a jarmiivek
menetiranyanak felismerése céljabol egymas mogott két hurok helyezhetd
el. Ebben az esetben tovabbi kombinacids lehetéségek adodnak a
csatlakozashoz.

A nyitashoz behajtas vagy kihajtas esetén

Csatlakozas a 17. + 20. kapocsra. A Dip-kapcsolo “parkolohely”
funkcioban van. Automatikus zaras aktivalva (ajanlott).

A kapu mozgasi tartomanyaban elérendd biztonsaghoz

Csatlakozas a 19. + 20. kapocsra (stop). A kiértékel6 relékimenete
hibabiztos NO (zard) fénysorompok hasznalata esetén. NC (nyitd) relés
fénysorompok hasznalata esetén. Az automatikus zaras funkcié nem
ajanlott.

Figyelem: EN-szabvany szerinti egyetlen biztositasként nem
megengedett!

24V DC - KIMENET
Relés fénysorompok vagy mas késziilékek (pl. vevokésziilékek) szamara,
max. 500 mA

A Ne hasznaljon merev rézvezetékeket. Ne vezesse a
torpefesziiltségli kabeleket 230 V-os kabelekkel parhuzamosan vagy
ugyanabban a kébelcsatorndban.

8002E

dc/24V

600114

100010
100027
100034
100041




RADIOMODUL (OPCIONALIS)

A vezérl0 radio-taviranyitassal torténd miikodtetéséhez el6zbleg egy
radiomodult kell installalni a CN1/CN2 csatlakozohelyekre. A kovetkezd
modulok kaphatok: 801221 (433.92 MHz), 801429 (27.145 MHz),
207542 (315.15 MHz Kina).
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TX4UNI PROGRAMOZAS

A radioés modult helyezze a megfelel6 érintkezékre, ha még nincsen felszerelve.

A veviegység két csatornaval rendelkezik (CH1 és CH2). Mintkét csatorna
hasznalata lehetdvé teszi az egyszarnyu illetve a kétszarny( izemmodot is.
Példa: Ha a CH2 = P2 észleli a taviranyito jelét, akkor csak 1 szarny nyilik ki.
Ha On a taviranyit egy masik gombjat is megnyomja (CH1 = P1), akkor
mindkét szarny kinyilik.

A taviranyité beprogramozasa a CH1 gombbal
(2 szarny, lasd oldalt):

1. Tartsa kb. 5 masodpercig egyidejlileg lenyomva a kézi ado bal és
jobb oldali gombjat addig, amig a hozza tartozéo LED kb. 30
masodpercig ki nem gyullad. Valassza ki a kézi ad6 4 gombja koziil
az ajto vezérlésére hasznalni kivant gombot (még ne nyomja meg).

2. Nyomja le a CHI gombot. A LEARNI LED kb. 10 masodpercre
kigyullad.

3. Az emlitett 10 masodperc alatt tegye a kovetkezoket:

- Most nyomja meg a kézi ad6 eldzéleg kivalasztott gombjat.

- Annak érdekében, hogy a vezérlés és a kézi ad6 ugyanazzal a koddal
miikodjon, a gombot adott esetben kétszer vagy haromszor is meg kell
nyomni.

- Ha a LEARN TIMER (Idévezérlés tanulasa) LED, majd az Gsszes tobbi
LED felvillant, folytassa az 4. Iépéssel.

4. A programozas CH1 gombbal val6 befejezéséhez nyomja meg a kézi

ad6 maradék harom gombjanak egyikét.

Megjegyzés: Ha a 3. 1épés nem sikeriilt, varjon addig, amig a LED-ek (vezérlés
¢és kézi ado) ki nem alszanak, majd kezdje ujbol a 1. Iépéssel.
Ezen a modon maximum 128 kézi adé programozhaté be.

A taviranyité beprogramozasa a CH2 gombbal
(1 szarny):

1. Tartsa kb. 5 masodpercig egyidejlileg lenyomva a kézi ado bal és
jobb oldali gombjat addig, amig a hozza tartozo LED kb. 30
masodpercig ki nem gyullad. Valassza ki egy masodik, az ajto
vezérlésére hasznalni kivant gombot a kézi adé gombjai koziil (még
ne nyomja meg).

2. Nyomja meg a CH2 gombot. A LEARN2 LED kb. 10 masodpercre
kigyullad.

3. Az emlitett 10 masodperc alatt tegye a kovetkezOket:

- Most nyomja meg a kézi ad6 eldzdleg kivalasztott gombjat.

- Annak érdekében, hogy a vezérlés és a kézi ad6 ugyanazzal a koddal
miikodjon, a gombot adott esetben kétszer vagy haromszor is meg kell
nyomni.

- Ha a LEARN TIMER (Id6évezérlés tanulasa) LED, majd az dsszes tobbi
LED felvillant, folytassa az 4. 1épéssel.

4. A programozas befejezéséhez nyomja meg a kézi addé maradék

harom gombjanak egyikét.

Megjegyzés: Ha a 3. 1épés nem sikeriilt, varjon addig, amig a LED-ek (vezérlés
¢és kézi ado) ki nem alszanak, majd kezdje ujbol a 1. 1épéssel.
Ezen a modon maximum 128 kézi adé programozhaté be.

gombot, amig a LED ki nem alszik. Ugyanigy jarjon el a CH2-nél is.
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A KEZIADOK BETANITASA / TORLESE

Nyomja meg a CHI gombot. A ,Learn1“ LED piros szinnel vilagit. Most
kb. 5 masodpercig nyomja a kéziadé egyik gombjat. Ekkor a ,,Learn 1
LED villog. Kész is van. Ugyanigy jarjon el a CH2 esetén is. Most viszont
a kéziadé egy még le nem foglalt gombjat nyomja meg. Ily médon max.
128 kéziado tanithato be.

A betanitott kéziadok memoridjanak torléséhez egyszertien addig nyomja a
CHI1 gombot, amig a LED ki nem alszik. Ugyanigy jarjon el a CH2-nél is.
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ERINTKEZOLEC (OPCIONALIS)

A 8,2 kohm-os elv szerint miikodo érintkez6léc is csatlakoztathatd a
vezérlére, ami azt jelenti, hogy egy 8,2 kohm értékii vizsgaloellenallas van
az érintkezOléc végére erdsitve. Ez garantalja az aramkor allando
ellendrzését. A vezérlot egy beépitett 8,2 kohm-os ellenallassal szallitjuk.
Tobb érintkezdléc esetén azokat sorba kell kétni.

Kabelkeresztmetszet: 0,5 mm* vagy nagyobb.

ANTENNA (OPCIONALIS) ANT4X-1LM

A vezérl szériaszertien egy huzalantennaval van felszerelve.

A 27. és 28. kapocsra egy kiils antenna (tartozék) csatlakoztathato. fgy
nagyobb hatotavolsag (radid) érhetd el. Az antennat lehet6leg magasra kell
felszerelni.

A Ne hasznaljon merev rézvezetékeket. Ne vezesse a
torpefesziiltségli kabeleket 230 V-os kabelekkel parhuzamosan vagy
ugyanabban a kabelcsatornaban.
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ELSO UZEMBE HELYEZES
ALAPBEALLITAS

Pontrol pontra hajtsa végre a kovetkez6 miiveleteket. Kétség esetén kezdje
elolrol a miiveleteket. Szanjon kell6 id6t ezekre a beallitasokra.

1. Az iizemhez sziikséges valamennyi eszkoz csatlakoztatva van? Motorok,
fénysorompok, biztonsagi érintkezdlécek, stop-kapcsolok.

2. Gondoskodjon rola, hogy senki ne tartozkodhasson a kapu kornyezetében.
3. Ellendrizze a LED-ek (jelz6lampak) helyes mitkodését, vagy hogy ezek
tiltanak-e valamely funkciot. A piros LED-¢ek (jelz6lampak) ne vilagitsanak
folyamatosan. A z6ld LED-nek vilagitania kell.

4. A Dip-kapcsolok beallitasa, standard program 1 = “ON*, 2 = ON*, 3 =
,,OFF*. Késébbi korrekciok barmikor elvégezhetdk.

5. Van installalva elektromos zar? Ha igen, akkor a 4. Dip-kapcsolo = “ON*.
6. Er6 beallitasa, a ,,FORCE 1“ és a ,,FORCE 2“ potenciométert legfeljebb
30%-ra allitsa. S&t, nagyon konnyii kapuk esetén még kisebb értékre.
El6szor végezzen probajaratast, majd korrigaljon! Csak kis 1épésekben
novelje az erdt.

7. Két motor csatlakoztatasa esetén be kell allitani a kapuszarny-késleltetést
(,,Bipart Delay*“). Forgassa kb. 50%-ra a potenciométert. Kés6bbi korrekciok
barmikor elvégezhetok.

8. Kapcsolja ki a vezérlorendszert (sziintesse meg az aramellatast) 8.1 Dugja
be a jumpert a két Pin-kod megadasahoz.

8.2 Az 5-6s DIP-kapcsolot allitsa ON allasra

8.3 A fénysorompo(ka)t az abran lathato modon csatlakoztassa

8.4 Kapcsolja be a vezérlérendszert, és véarjon egy kis ideig

8.5 Huzza ki a jumpert, és varjon egy kis ideig. A csatlakoztatott
fénysorompo LED-je kialszik. A nem csatlakoztatott fénysorompé(k) LED-
jei villognak. A programozas befejezédott!
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Az tutszakasz idejének programozasa, standard (finom leallas, lasst
menet nélkiil)

Megjegyzés: Ha csak egy hajtast (1-kapuszarnyas iizem) hasznalnak,
akkor a 2. kapuszarnyra vonatkozé lépések modosulnak. “Standard”
programozas esetén: A megjegyzést lasd a szovegben. “Advanced” (=
bévitett) programozas esetén az 5., 6., 7. és 8. pontokat az L1 gomb
megnyomasaval ugorja at.

Ebben a programban kétszer kell megnyomni az L1 gombot.

1. A kapuszarnyaknak zart és reteszelt allapotban kell lenniiik.

2. Nyomja meg roviden (1 masodperc) az L1 gombot, mindkét szarny nyilik.
Megjegyzés: Ha az egyik szarny nyitas helyett zirna, akkor ennél a
motornal fel kell cserélni a barna és a fekete kabelt! Kapcsolja ki az
aramellatast (ij start), majd kezdje elolrél a programozast.

3. Ha mindkét kapuszarny elérte a végiitkozot (+ két masodpercig
brummogtassa), akkor ismét nyomja meg az L1 gombot. Ekkor csak a 2.
szarny indul és zar. Amikor a 2. szarny zarasa megtortént, automatikusan
indul és zar az 1. szarny.

Megjegyzés: Ha csak egy kapuszarnyat hasznalnak, akkor varjon (kb.
15 masodpercig) anélkiil, hogy a gombot megnyomn4, automatikusan
indul az 1. szarny.

Folytathat6 tovabb az installalas.

Az ,,Advanced“ itszakasz programozasa (egyéni)

Ebben a programban 9sszesen 9-szer kell megnyomni az L1 gombot.
Minden alkalommal letarolédik egy pozicié (idd). Ezaltal lehet letarolni
finom leallast (lassi menet), a kapuhoz vagy az alkalmazashoz torténd
egyénileg illeszkedés céljabol. Lehetdség van nagyon hosszu vagy szinte
minimalis finom leallasi fazisok beallitasara.

1. szary = “Master”

2. szarny = “Second”

1. A kapuszarnyaknak zart és reteszelt allapotban kell lennitik.

2. Nyomja meg L1-et; 5 masodpercnél hosszabb ideig = amig az 1. szarny el
nem indul (nyit). Engedje el a gombot!!

3. Ismét nyomja meg L1-et; ett6l a poziciotol kezd6dik az 1. szarny finom
ledllasa NYITAS-kor.

4. Ismét nyomja meg L1-et; a szarny elérte a végiitkdzot (+ 2 masodperc),
ekkor automatikusan indul a 2. szarny.

5. Ismét nyomja meg L1-et; ettdl a poziciotol kezdddik a 2. szarny finom
leallasa NYITAS-kor.

6. Ismét nyomja meg L1-et; a szarny elérte a NYITVA végiitkozot (+2
masodperc), ekkor ismét automatikusan indul és zéar a 2. szarny.

7. Ismét nyomja meg L1-et; ettdl a poziciotol kezdddik a 2. szarny finom
leallasa ZARAS-kor.

8. Ismét nyomja meg L1-et; a szarny elérte a ZARVA végiitkoz6t (+ 2
masodperc), ekkor automatikusan indul az 1. szarny.

9. Ismét nyomja meg L1-et; ettdl a poziciotol kezdddik az 1. szarny finom
leallasa ZARAS-kor.

10. Ismét nyomja meg L1-et; a szérny elérte a ZARVA végiitkoz6t (+ 2
masodperc).

Kész a programozas.

Az installalas/programozas teljes elkészitése:

Ha megtortént az Gtszakasz programozasa, akkor kovetkezhet a kéziadok
betanitasa (készletek esetén nem sziikséges) vagy akar memorigjuk torlése.
1. A kéziadoval vagy egy csatlakoztatott nyomogombbal inditsa el a kaput és
figyelje annak mozgasi folyamatat. Ujbol zérja be a kaput ANELKUL, hogy
barmilyen beallitast végezne.

2. Ha a kapu magatdl nem zarddna be teljesen, akkor a kisérlet soran szerzett
tapasztalati érték alapjan allitsa be mas értékekre a potenciométereket (pl.
novelje a menetiddt, korrigalja az erd értékét, kapuszarny-késleltetés).
Figyelem: A kapuszarnynak az iitk6z6nél még legalabb egy masodpercig
miikodnie kell, hogy szél hatasa (lassiibb mozgas) esetén is elérje az
iitkoz6t. Ezt az er6 novelésével nem lehet kiegyenliteni. A menetido
programozasat meg kell ismételni.

3. Inditson el egy masodik kisérleti jaratast, ugyanugy jarjon el mint az
elobb, és eldszor zarja be a kaput, miel6tt ismét beallitasokat végezne.

4. Ha minden beallitas megtortént, ellendrizze a fénysorompok, a
nyomogombok, a villogdlampa, a kéziadd, a tartozékok stb. miikodését. Ha
hasznalni kivanja az automatikus zarasi funkciét, akkor a kapu NYITVA
allapotban szabalyozza be a sziinet potenciométerét (“timer to close”).

5. A kaput hasznalni jogosult valamennyi személynek mutassa meg, hogyan
zajlanak a kapu mozgasi folyamatai, hogy miikddnek a biztonsagi funkciok
¢és hogyan miikodtethetd kézzel a hajtas.
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Gyakran feltett kérdések

Mennyi id6 az eldrelathato élettartama egy elektromos hajtoszerkezettel

miikodd garazsajtonak?

Mennyi ideig tart egy elektromos hajtoszerkezettel miikodo garazsajto

beszerelése?

Mi torténik aramkimaradas esetén?

Van lehetdség csupan az egyik ajtoszarny kinyitasara? (gyalogos

funkcio)

A hajtoszerkezet nem miikodik / nem reagal
a nyomogomb benyomasara.

Kozvetleniil azutan, hogy a garazsajto
mozogni kezdett, megall és visszafordul

A hajtoszerkezet nem nyitja ki teljesen az ajtot.

Csak nyitni lehet a kaput.

Bar a hajtoszerkezet zimmaog, nincs
benne erd

A vezérlérendszer nem reagal, amikor a DIP-
kapcsolokat megvaltoztatom.

A hajtoszerkezet csak akkor mikodik, ha a kézi
taviranyitt nyomva tartom.

Az “Automatikus zaras” funkciéo nem miikodik.

A hajtoszerkezet egyéltalan nem reagal, noha a

vezérlés csatlakoztatva van. (a LED-ek vilagitanak)

A hajtoszerkezet egyaltalan nem reagél, nem vilagit a

LED.

A megfeleld modon beszerelt

szerkezet maganhasznalat esetén 10 évnél is

tovabb miikddhet kifogastalanul. Mind az ajtot, mind a hajtoszerkezetet
rendszeresen ellendrizni kell, és a karbantartast rendeltetésszertien kell

elvégezni.

Az On miiszaki képességeinek fiiggvényében a mechanikus alkatrészek

Osszeszerelése kb. 3-8 orat vesz igénybe. Az ajtot eld kell késziteni, hogy
megkezdhesse a beszerelést. Az elektromos csatlakoztatas kb. 1-2 oraig tart.
Minden felhasznalonak legalabb fél orat kell toltenie a kezelés megtanulasaval;
ennek soran az ajt6 funkcidinak bemutatasara,

a biztonsagtechnikai tudnivalok, a védelmi berendezések és az aramkimaradas
esetén torténd eljaras magyarazatara kerdil sor.

Minden Chamberlain elektromos garazsajto el van latva kiold6 rendszerrel,
annak érdekében, hogy az ajtot aramkimaradas esetén kézi er6vel is lehessen

miitkodtetni.

Igen, ez lehetséges. Ez a folyamat torténhet tavvezérléssel (ehhez legalabb egy

2 csatornas kézi taviranyito sziikséges) vagy kapcsolo segitségével. (lasd a
“Standard” tizemmod beallitasat)

1.A nyomo6gomb csatlakozoja kilazult

2.A STOP-kapcsolo csatlakozoja kilazult, a STOP-
LED kiment.

3.Akadaly blokkolja a fénysoromp6t a mozgas
iranyaban

4.Megsériilt a kontaktléc, vagy akadalyba
utkozott.

5.A hajtoszerkezet még ki van oldva

Akadaly van az ajto kozvetlen kornyezetében.

1.Helyesek a tartopillér A+B méretei?

2.A vezérlérendszer miikodési ideje rendesen
be van programozva?

3.Az er6 jol van beallitva?

1. Fénysorompo tiltja a vezérlot.
2. Nem a kivansag szerinti a Dipkapcsolo-
beallitas.

1.A kondenzator nincs rendesen 0sszekotve
a barna ¢és a fekete vezetékkel.

2.Az eré nem lett beallitva.

3.A hajtoszerkezet ki van oldva

1.A vezérlérendszer biztonsagi tizemmodban van
2.Egy biztonsagi berendezés nem miikodik
rendesen. (fénysoromp0, kontaktléc)

1.A kézi taviranyit6 nincs beprogramozva

2.A LED-ek hibat jeleznek

3.A fénysoromp6 rosszul van bekotve

4 Nincs 0sszekottetés (hid) a STOP és a COM
kozott

5.Lehet, hogy a motorokhoz tartozé
csatlakozokimenetek nincsenek rendesen bedugva

Eesetleg dramkimaradas van

1.Ellenérizze a nyomégomb és a COM
csatlakozoit

2.Ellenérizze a STOP-kapcsolo (STOP és

COM) csatlakozait.

3.Tavolitsa el az akadélyt

4. Tavolitsa el az akadalyt, valamint ellendrizze a
csatlakozokat és a vezetékeket.

5. Sziintesse meg a hajtoszerkezet kioldott
allapotat

Ellendrizze az akadalyokat ajto kozvetlen
kozelében

1.Ellenérizze az A+B méreteket

2.Esetleg programozza tjra, kb. 3
masodperccel hosszabb idore

3.Javitson az erd beallitasan (szél esetén a
hajtoszerkezet valamivel lassabban miikodik)

1.A funkci6 és a csatlakozo
ellendrzése sziikséges
2.Ellendrizze a DIP-kapcsolokat

1.Ellendrizze a kondenzator kabeleit

2.Az er6 bedllitasara szolgalo potenciométert
forgassa az ora jarasaval megegyez6 iranyba
3.Sziintesse meg a hajtoszerkezet kioldott
allapotat

Aramtalanitsa a vezérlérendszert, aztan
valtoztassa meg a DIP-kapcsolokat.

1.Aramtalanitsa a vezérlérendszert, aztan
valtoztassa meg a DIP-kapcsolokat.
2.Figyelje a LED-eket, talalja meg és
sziintesse meg a hibat.

1.Csak a 2 kabeles 770E(ML) vagy 771E(ML)
fénysorompdval miikodik.

2.Akkor az “Automatikus zaras” funkcidhoz
tartozo potenciométert forgassa az ora jarasaval
megegyez0 iranyba.

1.Programozza be a kézi taviranyitot

2.Keresse meg ¢s sziintesse meg a hibat (lasd a
LED-ek leirasat)

3.Ellendrizze a fénysorompd
csatlakoztatasat/programozasat

4.Hozzon létre egyszerii kabelhidat
5.Ellendrizze a csatlakozokimenetet és a
csatlakozokat

1.Ellendrizze a normal vezetéket és a
nullavezetéket
2.Ellenérizze a hazi biztositékot



A hajtoszerkezet hirtelen megall, és csak hosszabb
sziinet utan milkodik ismét.

A hajtoszerkezet olyan erds, hogy elhajlitja az ajtot/ a
tartopillért

Kéziadoval mar nem miikodik a vezérld, csak
kapcsoldval, és csak addig, amig valamelyik gombot
megnyomva tartjak.

(1) jelii NYITAS gomb vagy a (2) jelii ZARAS gomb

A berendezés nem zar automatikusan, helyette
automatikusan NYIT.

Kéziadoval nem miikodik a vezérlo.

Az ajto tartopillére olyan vastag, hogy nem tudom tartani az A+B

méreteket.
Nem mikodik a (kiilsé radiohoz tartozo6) univerzalis

vevokeészilék.

Finom leallasi funkcional nem nyilnak ki teljesen a
kapuszarnyak.

Az erdbeallitas meg lett véltoztatva, azonban nem
lehet észrevenni semmilyen kiilonbséget.

Van lehetdség arra, hogy a két oldalon az A+B méretek kiilonbozoek

legyenek?

Az ajtonak fokozatosan kell emelkednie.

Ha az ajt6 tartésan miikodik, a motor
eléri a kikapcsolasi hémérsékletet.

A védelmi berendezés bekapcsol, mivel a
hajtoszerkezet nem alkalmas tartos
tizemmodban torténd hasznalatra.

1.Helyes az A+B méret?
2.Az erd tal nagy?
3.Meg kell erésiteni az ajtot?

1. Nem a kivansag szerinti a Dipkapcsolo-
beallitas.

2. Egy biztonsagi fénysorompo, egy érintkezdléc
vagy a stop-parancs letiltja a vezérlot.

3. Csak egy fénysorompot csatlakoztattak a
NYITVA allapothoz.

Forditva kototték be a motorkabeleket.

1. Nincs programozva kéziado.
2. Valamelyik fénysorompo tiltja a vezérlot.

Ellendrizze a polaritast (15./16. kapocs).

1. Nagy szélterhelés esetén tal kicsi a
beallitott erd

(zart felileti kapuknal).

2. Akadalyozva/nehezen jar a kapu.

Hagyja a motort eléggé lehiilni
(legalabb 15 percig)

1.Ellenérizze az A+B méreteket

2.Az er§ mérésére szolgalod potenciométert
csavarja az ora jarasaval ellentétes iranyba
3.Esetleg a hajtoszerkezetet csavarozza fel egy
erdsitd lemezre. (tartopillérre) Esetleg a huzas-
vagy nyomaspontba szereljen fel erdsitd lemezt.
(ajtoszarny) Hasznaljon megfeleld csavarokat és
tipliket

1. Korrigalja a Dip-kapcsolok allasat. Meg
kell sziintetni a hibat. Ha nem javithato ki a
hiba, akkor ,,reset-et kell végezni és Gjra
kell programozni a rendszert (lasd
fénysorompo).

2. Legalabb egy - ZARVA vagy pedig
NYITVA és ZARVA allapotban aktiv -
fénysorompot csatlakoztatni kell.

Cserélje fel a motorkabeleket (barna,
fekete).

1. Programozzon kéziadot.
2. Ellenérizze a fénysorompokat.

Ebben az esetben hagyja ki a pillért, vagy helyezze at az ajtot.

Cserélje fel a “+” és a “-” kabelt.

1. Allitsa be tjra (ndvelje) az erét.
Definialja ujra a finom leallasi fazist

(lasd az ,,Advanced” (= bovitett) betanitast).
2. Tegye konnyebbé a kapu mozgasat.

3. Finom leallasi funkcié nélkiil
programozza be a vezérlot.

Sziintesse meg néhany masodpercre a vezérlés és a haldzat kozotti kapesolatot,
ezzel kivalthatja a platina 6nellendrzési funkcidjat.

Altalaban igen, am ebben az esetben az ajtoszarnyak kiilonbozé sebességgel

mozognak. Amennyiben az A+B méretek nagyon eltérnek a standardtol, az ajto
mozgasa elégtelenné valhat, és a sarokvasakra esd terhelés tiilsdgosan nagy
mértéki lehet. (Ez pedig egyértelmiien csokkenti a berendezés élettartamat.)

Nem ajanlatos az ajtot megvaltoztatni! Az ajté mozgésa ellendrizetlen
(veszélyes) lehet, ha a hajtoszerkezet ki van oldva. Az emelkedés iranyaban
nagyobb erdre van sziikség; ekkor az ellentétes iranyban a hajtoszerkezet tul

nagy erdvel zarja az ajtot.

HULLADEKELTAVOLITAS

A csomagolas kornyezetbarat anyagokbol késziilt. A csomagolas a helyi szelektiv gytijtékonténerekbe dobhatd. Az elektromos és elektronikus

berendezések hulladékairol szold 2002/96/EK unios iranyelv szerint ezt a késziiléket az élettartama végén megfeleld, a benne felhasznalt anyagok
ujrahasznositasat lehetévé tevé modon kell artalmatlanitani.
Az artalmatlanitas lehetséges modjaival kapcsolatosan érdeklédjon a helyi onkormanyzatnal vagy a varosi tanacsnal.

A TELEPEK ARTALMATLANITASA

A hasznalt telepeket és akkumulatorokat tilos a haztartasi szeméttel
egylitt gylijteni. Hasznalat utan a telepeket késedelem nélkiil le kell
adni a kozvetlen kozelben (pl. kereskedelmi vagy kommunalis
gytjtéhelyeken). A telepek és akkumulatorok egy athuzott szeméttartaly
szimbolummal, valamint az aktuélis karosanyag kémiai szimbolumaval
(,,Cd” = kadmium, ,,Hg” = higany, ,,Pb” = 6lom) vannak jeldlve.




POZOR

VAZEN UPUTE ZA MONTAZU I KORISTENJE

ZAPOCNITE S CITANJEM OVIH VAZNIH SIGURNOSNIH UPUTA

osigurava primjerenu bezbjednost.

Ovi simboli upozorenja oznac¢avaju rije¢ "Paznja!", poziv za obracanje paZnje, jer njihovo nepostivanje moZe prouzrokovati oStecenje
ljudskog zdravlja ili materijalnu Stetu. Molimo da procitate ova upozorenja paZljivo.

Ovaj pogonski mehanizam za kapiju konstruiran je i testiran tako da prilikom instalacije i upotrebe uz to¢no postivanje pravila bezbjednosti

Nepostivanje ovih pravila bezbjednosti moZe imati za posledicu oStecenje ljudskog zdravlja ili materijalnu Stetu.

Prilikom manipuliranja sa alatom i sitnim dijelovima treba
postupati obazrivo, a dok na kapiji izvodite instalacijsne
radove, ne treba nositi prstenje, satove, ni Siroku odecu.

Elektricne vodove treba postavijati u skladu sa lokalnim
gradjevinarskim i elektroinstalacijskim propisima. Elektri¢ni
kabl sme na dobro uzemljenu mrezu prikljuciti samo
autorizirani specijalist — elektricar.

Prilikom montaze potrebno je imati na umu prijetecu opasnost od
pritvaranja izmedju pokretnog dijela i dijelova okolnje zgrade (napr.
zida) uslijed kretanja pokretnog dijela u pravcu otvaranja.

Sa Kkapije treba skinuti sve namontirane brave da ne dodje do
o$tecenja kapije.

Nakon instaliranja treba prekontrolirati da li je mehanizam
to¢no namjesten i da li pogon, sistem obezbjedjenja i pomocni
deblokacijski sistem dobro funkcioniraju.

Nakon instaliranja treba prekontrolirati da li je mehanizam
tocno namjesten i da li pogon, sistem obezbjedjenja i pomocni
deblokacijski sistem dobro funkcioniraju.

su tjelesno ili duSevno onemoguceni, ili kojima nedostaje

B AdIBIAA

je odgovorna za njihovu sigurnost.

Ovo postrojenje ne smiju koristiti osobe (ukljucujuéi djeca), koje

iskustvo u rukovanju s postrojenjem, sve dok nisu pod nadzorom
ili nisu pouceni o rukovanju s postrojenjem od strane osobe koja

Vazno je da se kapija stalno lako krece. Kapije koje blokiraju
ili se zaglavljuju treba odmah popraviti.

Nemojte da pokusavate da kapiju popravijate sami. Popravku
prepustite strucnjaku.

Dopunsku opremu treba skloniti od dece. Nemojte deci da
dozvolite da dodiruju tastere i daljinsko upravljanje. Kapija koja
se zatvara moZe da prouzrokuje teske ozlede.

> >

Prilikom izvodjenja poslova odrZavanja kao $to je napr.
¢iS¢enje, moraju uredjaji sa automatskom regulacijom da budu
iskljuceni iz mreZe.

U fiksno ukljucenoj instalaciji treba da postoji uredjaj za
iskljucivanje da se na svim poslovima obezbedi iskljucenje
pomocu konektora (razdvajanje kontakata min. 3 min) ili
posebnog osiguraca.

Treba da osigurate da lica koja vr§e montazu, odrzavaju i
opsluzuju pogonski mehanizam, postuju ovo uputsvo.
Smestite ovo uputstvo na takvo mesto, gde Ce biti u svakom
trenutku na raspolaganju.

Nakon montaZe pogona mora da se na mestima, gde mozZe do¢i
do povredjivanja i posekotina, obezbedi definitivna zastita.

Djecu treba nadzirati kako bi se osiguralo da se ne igraju s
postrojenjem.

> > P> P



MONTAZA UPRAVLJACKE KUTIJE

Upravljanje CB11 je predvideno za ugradnju specijalne, vodootporne kutije (203391). Prije montaze izmjerite razmake i odredite odgovarajuce rupice za busenje.
Plastiku izvadite iz rupica pomocu izvijaca. Vijéane spojeve kabela uvedite pomocu rastere¢enja. Kutiju prislonite na povrsinu na koju je zelite montirati. Vijke
utaknite u pri¢vrsne rupe na straznjem dijelu zida i ¢vrsto zavijte. Upravljanje motorom se zasniva na elektronici kojom upravlja mikroprocesor. Sadrzi sve potrebne
mogucnosti prikljucka i funkcije za siguran rad. Vlaga i voda unistavaju upravljanje. Pobrinite se da ni u kojem slucaju voda i vlaga ne prodiru u upravljacki sustav. Svi
otvori i kabelski vodovi moraju biti zasti¢eni vodootpornom zastitom. Upravljacku kutiju s motorom potrebno je postaviti tako da kabelski vodovi idu prema dolje. Ne
smije biti trajno izloZena suncevoj svijetlosti. Pomocu elektronike vuéna i tla¢na sila se mogu precizno postaviti. Vrata se mogu ukoliko su pravilno
montirana/postavljena rukom fiksirati. Za vrijeme rada vrata se mogu u svakom trenutku zaustaviti pomocu daljinskog upravljanja, tipke ili klju¢ne sklopke. Za
pozicije “AUF” (OTVORENO) i “ZU” (ZATVORENO) za krilo vrata je potreban stabilni grani¢nik, jer pogoni vrata nemaju krajnju sklopku.

m@‘

TEHNICKI PODACI
Napon: 230 V~=£10 % 50-60 Hz
Maks. potrosnja: 22 mA
Maks. pogon: 230 V~ 50 Hz 1000 W max
Opskrba Oprema: 24 Vdc /0,5 A max
Radna temperatura: -25°C+55°C
Vrste rada: Standardno
Standardno i bez samopridrzavanje (budnik) u zatvaranju
Automatika s zaustavljanjem
Rezidencijalno
Odvajanje kanala
Parking
Bez samopridrzavanje (budnik)
Maks. vrijeme rada: 80 sek
Trajanje pauze: 0+ 150 sec
Dimenzije: 124x152 mm (bez kutije)
RASPODJELA STRUJE

Kabel koji vodi od pogonske rucice mora i¢i u vodootpornu razdjelnu kutiju. Nakon toga je moguce fiksno polaganje kabela od razdjelne kutije do upravljackog
sustava. Cesto je moguée pogon koji je pri¢vriéen uz upravljacki sustav uvesti direktno u kutiju. Nikada ne polazite razdjelne kutije pod zemlju.

Presjeci kable ne smiju biti manji od slijede¢i mjera:
* 100-230 Volt 1,5mm?” ili vise
* 0- 24 Volt 0,5mm? ili vise

Savjet: Signalne su Zzice u praksi ¢esto problemati¢ne jer kod duzih vodova dolazi do velikog gubitka napona. Odvojite kabele u kabelske kanale §to znaci u
kabel za motor i kabel za svjetlosnu rampu, posebno kod klju¢nih sklopki, start tipke (koja dolazi iz kuce) ina¢e moze kod dugih vodova do¢i do smetnji.



Tipi¢na izvedba jednog uredaja:

1. Motor

2. Upravljacki sustav @
3. Svjetlosna rampa (aktivna u zatvaranju) maks. visina 200 mm

Prva svjetlosna rampa. 7
4. Svjetlosna rampa (aktivna u zatvaranju) maks. visina 200 mm
Druga svjetlosna rampa. | | -~ --""-""""- el ¥ el @
5. Treptavo svjetlo (po izboru)
Vazna opti¢ka napomena za kretanje vrata. T\
6. Sklopka na klju¢ !
stavlja se na vanjsku stranu. Vrata se otvaraju pomocu kljuca ili !
unosenjem broja. i
1
1

0 i)

@

ORS)
SO
®

7. Kontaktna letvica (po izboru)

Osigurava vrata pri dodiru. Kontaktne se letvice mogu postaviti na vrata
ili na stupove. Kontakte letvice se moraju ako je potrebno postaviti na
visinu do 2,5m. = -
8. Svjetlosna rampa (aktivna u zatvaranju) maks. visina 200 mm 5 e e e mm e m e mmmm——— “«—m— gjb

(po izboru)

9. Kontaktna petlja - ulaz (po izboru)

10. Sigurnosna kontaktna petlja u podru¢ju kretanja vrata (po izboru)
11. Kontaktna petlja - izlaz (po izboru)

A Upravljacki sustav ispunjava najnovije EN-smjernice. Jedna
od ovih smjernica propisuje da snaga zatvaranja na rubu vrata ne smije @

biti iznad 400 N (40 kg) u zadnjih 500 mm prije vrata. Vise od 500 mm
smije iznositi maksimalna snaga na rubu vrata 1400 N (140 kg). Ako se
ovo nije moguce osigurati, potrebno je postaviti kontaktnu letvicu do
visine od maks. 2,5 m na vratima ili na stupu (EN12453).

M1

1@

MOTORI: .

~N0€T
z

\\H»

Motor koji se prvi treba otvoriti je mottos 1 “master”, drugi motor je
motor 2 “second”. Ako se koristi samo jedan motor, priklju¢ak motor 3
ostaje slobodan.

2@
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Kabeli i s motorima isporu¢eni kondezatori moraju biti uvedeni u
stezaljke OP i CL zajedno s kabelima za smjer okretaja (smede/crno). %
Kondenzatori je moguce iz prostornih razloga smjestiti u razdjelne 00000
kutije. Provjerite jesu li dobro pri¢vrséeni i imaju li dobar elektriéni 4_o_08 1 _6_0
spoj. Kondenzatori su odgovorni za snagu motora. OP COM CL | OP COM CL
MOTOR 1 MASTER | MOTOR 2 SECOND
TR TR A A A 4 4
Najprije prikljucite motore na slijede¢i nacin: %_‘ ,_&
Motor 1
N = U
4 Smede & kondenzator 1
230 V~ c c
5 Plavo +/-10% 5 € £ 5
50 Hz & z HHNE
6 Crno & kondenzator 1 5 2 =| 3|5
S| ® o o|& %
[} Q| © c Q
Motor 2 3 gz zl2]3
s| 3 gl |8|3|s
7 Crno & kondenzator 2 gl o 2 g afs
2| 9| c|lo| =3
o © © =} [e]
8 Plavo HEE 5|38|s
9 Smede & kondenzator 2

Za pustanje u pogon vidi poglavlje Prvo pustanje u pogon/osnovne
postave.

Napomena: Za vrijeme prvog pustanja u pogon moraju kod prve
voznje krila vrata biti OTVORENA. Ako se jedno ili oba krila
zatvore umjesto da se otvore, potrebno je na motoru zamijeniti
smedi kabel crnim kabelom! Prethodno je potrebno prekinuti dovod
struje!




IZVEDBA UPRAVLJACKOG SUSTAVA

TOCKA  OPIS

1
2

10
11

13
14
15

M1, stezaljka:1,2,3
M2, stezaljka:4,5,6
Stezaljka: 7,8,9
M3, stezaljka:10,11
Stezaljka: 12, 13
Stezaljka: 12, 13
M4, stezaljka: 15,16
Stezaljka: 17,20
Stezaljka: 18,20
Stezaljka: 19,20

M5 stezaljka:21,24

Stezaljka: 22,24

Stezaljka: 23,24

FUNKCIJA

Dovod

Pogon 1 (Master)

Pogon 2 (Second)

Prikljucak za elektri¢nu bravu 24 V
Nadzor vrata/osvjetljenje

Treptavo svjetlo

Prikljucak za opremu 24 V
Impulsni generator Kanal 1
Impulsni generator Kanal 2

Tipka za prekid u slu¢aju nuzde /
mora biti premosc¢ena bez prikljucene
sklopke

Svjetlosna rampa aktivna AUF
(OTVORENO)

Svjetlosna rampa aktivna ZU
(ZATVORENO)

Svjetlosna rampa aktivna AUF+ZU

(OTVORENO+ZATVORENO)

Stezaljka: 25,26
Stezaljka: 27,28
CN1/CN2, uti¢nica

CH1, tipkalo

CH2, tipkalo

L1, tipkalo

JMP1, Uti¢ni most
DIP1

PT4, Potenciometar
PT3, Potenciometar
PT2, Potenciometar

PT1, Potenciometar

Kontaktna letvica 8,2 Kohm
Antena

Uti¢ni tuljak Modul daljinskog
upravljanje

Ucenje/brisanje daljinski Kanal 1
Ucenje/brisanje daljinski Kanal 2
Ucenje Putanja

Programiranje svjetlosne rampe
Dip-sklopka Blok

Postavljanje snage Pogon 2
Postavljanje snage Pogon 1
Automatsko zatvaranje

Zadrzavanje krila

OPIS LED-a

CRVENI LED prikazi moraju biti iskljueni. Upucuju na pogreske koje je
potrebno ukloniti; uz iznimku prikljucenih svjetlosnih rampi Failsafe.
(vidi opis “JUMPER”)

(Primjer: Kratki spoj, svjetlosna rampa i/ili kontaktna letvica)

TOCKA OPIS

LED A CRVENO Ugenje/brisanje daljinski Kanal 1
LED B CRVENO Pocetak Impuls Kanal 1

LED C CRVENO Ucenje/brisanje daljinski Kanal 2
LED D CRVENO Pocetak Impuls Kanal 2

LED E CRVENO Svjetlosna rampa aktivan u OTVARANJU
LEDF CRVENO Svjetlosna rampa aktivan u
ZATVARANJU

LED G CRVENO Svjetlosna rampa aktivna u
OTVARANJU/ZATVARANJU

LED H CRVENO Kontaktna letvica

LEDI ZELENO Stop

LEDJ CRVENO Program ucenja (putanja)
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PROGRAMI
Upravljacki sustav ima 7 vrsta rada (programa). Zeljeni se program
postavlja pomocu Dip sklopke “ON” (UKLJ) tj. “OFF” (ISKLJ.).

ON
DIPL | opf
ON
OFF | Dodijeljeno razli¢itim na¢inima rada pogona (Vidi posebnu
tablicu)

DIP2

ON

DIP3 OFF

ON
Elektri¢na brava
DIP4 Cim se da impuls vrata s pokre¢u u smjeru ZATVORENO i

relej na sekundu otvara elektri¢nu bravu. (Funkcija ovisi o
na trzistu razli¢itim elektri¢énim bravama.)

OFF | Funkcija deaktivirana

Postava za Chamberlain svjetlosnu rampu (770E/771E),
ON [ odgovara EN60335-2-103.

Dooooooo
=)
FEABEAAA S
Dooooooo
“NWPrhrOION

DIP5
Postava za svjetlosnu rampu kojom se upravlja preko releja
OFF | (100263E) ili druge relej svjetlosne rampe.
ON Funkcija treptanja treptavog svjetla 2 sekunde prije pocetka
DIP6 rada. ON OFF
OFF | Funkcija treptanja deaktivirana.
ON Nakon §to su vrata potpuno otvorena Pogon 1 potiskuje
maksimalnom snagom vrata u smjeru “AUF” (OTV) na APromj ene 1zvrsite samo kada
DIP7 jednu sekundu. . . Ly
— — uredaj nije pod strujom, inace se ne
OFF | Funkcija deaktivirana ) o
prihvacaju!
ON Nakon §to su vrata potpuno zatvorena Pogon 1 se ukljucuje
na 2 sekunde, kako bi doslo do blokiranja elektri¢ne brave.
Nakon toga pogon potiskuje
DIP8 jo$ jednu sekundu maksimalnom snagom u smjeru “ZU”
(ZATVORENO).
OFF | Funkcija deaktivirana
POTENCIOMETAR

PT1 (PORAVNANIJE 1): ZADRZAVANJE KRILA (BIPART DELAY)
Upravlja zadrzavanjem krila kod krila koja se preklapaju. U AUF
(OTVORENO) = 0 ili 3 sek. U ZU (ZATVORENO) = 0-20 sek. Motor 1
Master se prvi otvara i zadnji zatvara. Kako bi se izbjeglo ukljestavanje
izmedu krila §to se zatvaraju potrebno je postaviti funkciju zadrzavanja krila.
Lijevi grani¢nik: Zadrzavanje krila AUS (ISKLJ)

PT1 (PORAVNANIJE 2): AUTOMATSKO ZATVARANJE (TIMER TO
CLOSE)

Vrijeme ¢ekanja vrata u VRATA OTVORENA moze se definirati. 0-150 sek.
po isteku odredenog vremena vrata se zatvaraju. Moguce samo s
priklju¢enom svjetlosnom rampom (771E).

Lijevi grani¢nik: Automatsko zatvaranje AUS (ISKLJ)

Upravljacki sustav ispunjava najnovije EN-smjernice. Jedna od

ovih smjernica propisuje da snaga zatvaranja na rubu vrata ne smije
biti iznad 400 N (40 kg) u zadnjih 500 mm prije vrata. Vise od 500 mm
smije iznositi maksimalna snaga na rubu vrata 1400 N (140 kg). Ako se ovo
nije moguce osigurati, potrebno je postaviti kontaktnu letvicu do visine od
maks. 2,5 m na vratima ili na stupu (EN12453).

PT3 (PORAVNANIJE 3): POSTAVLJANJE SNAGE (FORCE 1
MASTER)

Odreduje se snaga kojom Motor 1 = Master treba raditi. Potrebna snaga ovisi
o tezini i funkciji vrata.

PT4 (PORAVNANJE 4): POSTAVLJANJE SNAGE (FORCE 2
SECOND)

Odreduje se snaga kojom Motor 2 = Second treba raditi. Potrebna snaga
ovisi o tezini i funkeiji vrata.

PT1 PT2 PT3 PT4

BIPART TIMER TO FORCE 1 FORCE 2

DELAY  CLOSE MASTER  SECOND
o By e Niee_
PT 1 PT 2 PT 3 PT 4

OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX

APromjene izvrsite samo kada
uredaj nije pod strujom, inace se ne
prihvacaju!




Posebna tablica za postavljanje nacina rada

Standard

Standard & bez samopridrzavanje

(budnik) u zatvaranju

Automatika sa zaustavljanjem

Rezidencijal

Odvajanje kanala

Parking

Bez samopridrzavanje (budnik)

DIP1
ON

ON

OFF

OFF

ON

ON

OFF

DIP2
ON

OFF

OFF

ON

ON

OFF

OFF

DIP3

OFF

ON

ON

OFF

ON

OFF

OFF

Impulsni generator/Kanal 1

Vrata zatvorena:

1. impuls otvara, slijede¢i
zaustavlja, slijedeci zatvara,
slijedeci zaustavlja, slijedeci
otvara itd.

Impuls za vrijeme zatvaranje
zaustavlja vrata

Impuls za vrijeme zatvaranje
zaustavlja vrata

Impuls za vrijeme pauze
zaustavlja vrata

Vrata zatvorena:

1. impuls otvara, slijede¢i
zaustavlja, slijedeci zatvara,
slijedeci zaustavlja, slijedeci
otvara itd.

Impuls za vrijeme zatvaranje
zaustavlja vrata

Impuls za vrijeme otvaranje
zaustavlja vrata

Impuls za vrijeme pauze
zaustavlja vrata

Vrata zatvorena:

1. impuls otvara, slijedeci
zaustavlja, slijedeci zatvara,
slijede¢i zaustavlja, slijede¢i otvara
itd.

Vrata otvorena:

1. Impuls zatvara, slijede¢i otvara

Impuls dok se pjesak zaustavlja,
slijedeci se zatvara

Vrata zatvorena:

1. impuls otvara, slijede¢i zatvara,
slijedeci otvara, slijededi zatvara
itd.

Impuls dok pjesaci zatvara odmah
vrata

Impuls za vrijeme automatskog
zatvaranja otvara vrata

Impuls za vrijeme pauze zatvara
vrata

Vrata zatvorena:

1. impuls otvara, slijede¢i
zaustavlja, slijedeci otvara, slijedeci
zaustavlja itd.

Impuls za vrijeme zatvaranje
zaustavlja vrata

Vrata zatvorena:
1. Impuls otvara potpuno oba krila,
daljnji impulsi se ignoriraju.

Impuls za vrijeme pjesaka otvara i
drugo krilo

Impuls dok se zatvara otvaraju se
krila

Vrata zatvorena:
Potreban je trajni signal, puStanje
dovodi do zaustavljanja

Daljinsko upravljanje deaktivirano,
sigurnosna naprava deaktivirana

Impulsni generator/Kanal 2

Vrata zatvorena:

1. impuls otvara pjeSacima, slijedeci
zaustavlja, slijedeci zatvara, slijedeci
zaustavlja, slijedeci otvara itd.

Impuls za vrijeme zatvaranje
zaustavlja vrata

Impuls za vrijeme zatvaranje
zaustavlja vrata

Impuls za vrijeme pauze zaustavlja
vrata

Vrata otvorena:

Trajni signal za zatvaranje je
neophodan, pustanje utjece na
zatvaranje

Daljinsko upravljanje deaktivirano,
sigurnosna naprava deaktivirana

Vrata zatvorena:
1. Impuls otvara pjeSacima, slijedeci
zaustavlja, slijedeci zatvara

Vrata zatvorena:
1. Impuls otvara pjeSacima, slijedeci
zatvara

Impuls za vrijeme pauze zaustavlja
vrata

Vrata otvorena:
1. Impuls zatvara, slijedeéi zaustavlja,
slijedeci zatvara itd.

Impuls za vrijeme otvaranje
zaustavlja vrata

Vrata zatvorena:

1. Impuls otvara potpuno za
pjesake, daljnji impulsi se
ignoriraju.

Impuls dok se zatvara otvaraju se
krila

Vrata otvorena:
Potreban je trajni signal, pustanje
dovodi do zaustavljanja

Daljinsko upravljanje deaktivirano,
sigurnosna naprava deaktivirana




OPREMA

SVJETLOSNA RAMPA (PO IZBORU)

Svjetlosne rampe sluze osiguravanju vrata i moraju se koristiti. Mjesto
montaze ovisi o nac¢inu gradnje vrata. Prema EN12453 mora par svjetlosnih
rampi biti postavljen s vanjske strane na visino od 200 mm aktivno u
“Zatvaranju”; drugi par mora biti postavljen s unutarnje strane na visinu od
200 mm aktivno u “Otvaranju”. Tre¢i par svjetlosnih rampi se mogu
postaviti aktivno u “Zatvaranju “ i “Otvaranju”. Svjetlosne rampe se sastoje
od dijela odasiljaca i prijemnika i moraju biti postavljene jedna nasuprot
drugoj. Pomocu izvijata moze se otvoriti kuéiste svjetlosne rampe (plastika).
Svjetlosna se rampa pricvrscuje na zid pomocu vijka i zatika. Moguce je
postaviti dva razli¢ita sustava svjetlosnih rampi (vidi Opis za Dip sklopku).
Ako je potrebna funkcija “Automatsko zatvaranje” mora se postaviti
svjetlosna rampa Chamberlain-Failsafe. Kombinacija svjetlosnih rampi nije
moguca. Chamberlain—Failsafe sustav (2-kabelski sustav) ima na obje strane
mali izvana vidljiv LED prika (svjetlo) za prikazivanje statusa svjetlosne
rampe. U ponudi su dva modela svjetlosne rampe Chamberlain-Failsafe.
Jedna je varijanta prikladna za montazu na suprotnim zidovima. Druga je
varijanta prikladna za montazu s unutarnje strane vrata jer ve¢ postoje okviri
za montazu.

Dijagnoze na svjetlosnoj rampi Chamberlain-Failsafe

LED stalno svijetli = OK

LED svjetlo treperi = svjetlosna rampa zatvara upravljanje

LED nema signala = nema struje, pogresan prikljucak ili pogre$ni polovi
Dijagnoze na upravljackom sustavu

LED nema svjetla = OK

LED stalno svijetli = upravljanje zatvara

LED trepta = OK nema prikljucene svjetlosne rampe

Presjek kabela: 0,5 mm’ ili viSe.

Napon: 12/24 Volt AC/DC.

Ne upotrebljavajte nefleksibilne bakrene vodove. Bez paralelnog polaganja
kabela od 230Volt ili polaganja u istom kanalu kabela.
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Programiranje svjetlosne prepreke Failsafe 771E/770E

1. Prije prvog stavljanja u pogon.

2. Pri prikljuc¢ku/uklanjanju nove svjetlosne prepreke

- Iskljuciti upravlja¢ (odvojiti od struje)

- Nataknite uti¢ni most (jumper) na dva predvidena pina.

- Stavite DIP-sklopku 5 na polozaj ON

- Spojite svjetlosnu prepreku (svjetlosne prepreke) u skladu sa slikom -
Ukljucite upravljac¢ i pocekajte kratko

- Odvucite uti¢ni most, pocekajte kratko. LED-Zaruljica priklju¢ene
svjetlosne prepreke ostaje isklju¢ena. LED-zaruljice nepriklju¢ene svjetlosne
prepreke (svjetlosnih prepreka) zmigaju. Gotovo!

Programiranje svjetlosne prepreke preprekerelej svj npr. 100263
Upravljanje je potrebno na nekog vrijeme odvojiti od mreze. Sve stezaljke
na koje nije prikljucena nijedna svjetlosna rampa moraju biti premoscene u
COM-u. (21-24, 22-24, 23-24). Opskrba strujom relej svjetlosne rampe sa
stezaljki 15-16. Dip sklopka 5 mora biti u poziciji OFF. Potrebno je povuci
Jumper.

Napomena: Relej svjetlosne rampe sukladno EN12978 nisu vise dozvoljene
za instalaciju jer se ne mogu same provjeriti (Failsafe).

Rad bez svjetlosne rampe

OPASNOST: Nije dozvoljeno za normalni rad. U ovom sluc¢aju moraju
kontaktne letvice osigurati vrata.

Upravljanje je potrebno na neko vrijeme odvojiti od mreze. Stezaljke 21-22-
23-24 moraju biti sve premoscene. Dip sklopka 5 mora biti u poziciji OFF.
Potrebno je povuci Jumper.

Napomena: Svjetlosne rampe razli¢itih izvedbi se NE mogu kombinirati.

xa
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ELEKTRICNA BRAVA (PO 1ZBORU) 600022 (24V)

Elektri¢na brava moze biti prikljuéena na upravljanje preko stezaljki 101 11.
Presjek kabela: 0,5 mm?® ili viSe.

Napon: 24 Volt AC/DC.

10 1112

13

LAMP 2 LAMP 1
+ -+

14

NADZOR VRATA / OSVJETELJENJE (PO IZBORU)

Kako bi nadzirali status vrata potrebno je postaviti zarulju od 24V/3W.
Alternativna moguénost jest ukljucivanjem releja (oprema) pomocu
osvjetljenja dvorista. Presjek kabela: 0,5 mm?® ili viSe.

Napon: 24 V

TREPTAVA LAMPA (PO IZBORU) FLA24-2
Treptavo se svjetlo moze prikljuciti na upravljanje. Ono upozorava osobe na
vrata koja se krecu. Treptavo svjetlo mora biti postavljeno Sto je visSe moguce

i mora biti jasno vidljivo. Upravljanje da je trajni signal, koji lampa pretvara :'®'0"
utreptanje. e

Presjek kabela: 0,5 mm?® ili viSe.
Napon: 24 VDC

A Ne upotrebljavajte nefleksibilne bakrene vodove. Bez paralelnog
polaganja kabela od 230Volt ili polaganja u istom kanalu kabela.

24V/3W

24Vdc

TIPKALO/SKLOPKA NA KLJUC (PO IZBORU)
Upravljanje/pogon se moze aktivirati pomocu razli¢itih izlaza. Ovo se
moze napraviti pomocu ruénog odasiljaca ili sklopki na klju¢ (Stezaljka

M4
o0 0000

-+
24Vdc

15 16 (17 18 19 20
CONTROL INPUTS

1] 2

|sTOP|CoM

17+20).

Rucni odasilja¢ = vidi tocku U¢itavanje ru¢nog odasiljaca

Pozicija sklopke 1 = Input St.1 Normalni pogon

Pozicija sklopke 2 = Input St.2 Aktivno kod posebnih postava (vidi Dip
sklopka - opis)

-}
NOTSTOP (PO IZBORU) 600084
Ako je sklopka priklju¢ena pomocu nje se uredaj moze zaustaviti ili
zatvoriti. Kretanje krila se odmah prekida. Stezaljke 19 i 20 moraju biti
premoscene, ako nije instalirana sklopka. B

PRIKLJUCAK KONTAKTNA PETLJA (PO IZBORU)

Vrednovanje kontaktne petlje (203292 1-Kanal, 203308 2-Kanal) moze
biti prikljueno na upravljanje. Pomoc¢u dvokanalnog vrednovanja 2 petlje
se mogu odvojeno ili zajedno vrednovati.

Napomena: Opis se odnosi isklju¢ivo na pojedinacno vrednovanje petlje.
Ako se koristi dvokanalno vrednovanje, dvije petlje moraju biti
postavljene jedan iza druge kako bi se prepoznao smjer voznje vozila. U
ovom slu¢aju postoje razli¢ite moguénosti kombiniranja prikljucka.

Za otvaranje ulaza ili izlaza

Prikljucak na stezaljku 17+20. Dip sklopka u funkciji - parking.
Automatsko zatvaranje aktivirano (preporucuje se).

Za osiguranje vrata u podrucju kretanja vrata.

Prikljucak na stezaljke 19+20 (Stop). Relejni izlaz vrednovanja kod
koristenje svjetlosne rampe Failsafe (NO) (autom.zatvaranje vrata). Kod
koristenje relejnih svjetlosnih rampi kao NC (autom.otvaranje vrata).
Funkcija automatskog zatvaranja se ne preporucuje.

POZOR: Prema EN normi nije dozvoljeno kao jedino osiguranje!

24 VDC - 1ZLAZ
Za relejnu svjetlosnu rampu ili druge naprave (npr. prijemnik)
maks. 500 mA

A Ne upotrebljavajte nefleksibilne bakrene vodove. Bez
paralelnog polaganja kabela od 230 Volt ili polaganja u istom kanalu
kabela.

8002E

dc/24V

600114 100010
100027
100034
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MODUL DALJINSKOG UPRAVLJANJA (PO IZBORU)

Kako bi se moglo upravljati na daljinski potrebno je prethodno instalirati
modula za daljinsko upravljanje na utiénim mjestima CN1/CN2.
Slijede¢i moduli su dostupni: 801221 (433.92 MHz),801429 (27.145
MHz), 207542 (315.15 MHz Kina)

PROGRAMIRANJE TX4UNI

Radijski modul nataknite na predvidene pinove, ukoliko veae nije
prethodno montiran.

Prijemnik ima 2 kanala: CH1 i CH2. Svakom od dva kanala pridodane su
odgovarajuc¢e LED zaruljice CH1 i CH2. CH1 po primitku signala programirane
tipke na Vasem daljinskom upravljacu otvara 2 krila.

CH2 po primitku signala programirane tipke na Vasem daljinskom upravljacu
otvara 1 krilo (funkcija pjesak).

Programiranje daljinskog upravljanja tipkom CH1
(otvara 2 krila, prikazano sa strane):

1. Lijevu i desnu tipku ru¢nog odasiljaca drzite pritisnutim otprilike 5
sekundi, sve dok se njegova LED zaruljica ne upali u trajanju od oko
30 sekundi. Odaberite jednu od 4 tipke ru¢nog odasiljaca kojom Zelite
upravljati garaznim vratima (istu jo§ nemojte pritisnuti).

2. Pritisnite tipku CH1, upalit ¢e se LED zaruljica LEARNI u trajanju od
oko 10 sekundi.

3. Tijekom ovih 10 sekundi:

- sada pritisnite prethodno odabranu tipku ruénog odasiljaca.

- S obzirom da upravljanje i ruéni odasilja¢ moraju medusobno uskladiti
odgovarajuci kod, mora se tipku eventualno pritisnuti drugi ili ¢ak treéi
put.

- Cim su zabljeskale LED LEARN TIMER i nakon toga sve ostale LED
zaruljice, izvrsite 4. korak.

4. Pritisnuti jednu od tri preostale tipke ru¢nog odasiljaca, kako biste

zavrs$ili programiranje tipkom CHI1.

Napomena: ako Vam ne uspije 3. korak, pri¢ekajte dok se ne ugase LED
zaruljice (upravljanje i ruéni odasiljac) i ponovo pocnite od 1. koraka.
Na ovaj se na¢in moze programirati do 128 ru¢nih odasiljaca.

Programiranje daljinskog upravljaca tipkom CH2
(otvara 1 krilo vrata):

1. Lijevu i desnu tipku ruénog odasiljaca drzite pritisnutim otprilike 5
sekundi, sve dok se njegova LED zaruljica ne upali u trajanju od oko
30 sekundi. Odaberite neku drugu tipku ru¢nog odasiljaca kojom
zelite upravljati garaznim vratima (istu jo§ nemojte pritisnuti).

2. Pritisnite tipku CH2, upalit ¢e se LED Zaruljica LEARN2 u trajanju od
oko 10 sekundi

3. Tijekom ovih 10 sekundi:

- sada pritisnite prethodno odabranu tipku ru¢nog odasiljaca.

- S obzirom da upravljanje i ru¢ni odasilja¢ moraju medusobno uskladiti
odgovarajuci kod, mora se tipku eventualno pritisnuti drugi ili ¢ak tre¢i
put.

- Cim su zabljeskale LED LEARN TIMER i nakon toga sve ostale LED
zaruljice, izvrsite 4. korak.

4. Pritisnuti jednu od tri preostale tipke ru¢nog odasiljaca, kako biste

zavrs$ili programiranje.

Napomena: ako Vam ne uspije 3. korak, pricekajte dok se ne ugase LED
zaruljice (upravljanje i ru¢ni odasiljac) i ponovo pocnite od 1. koraka.
Na ovaj se nacin moze programirati do 128 ru¢nih odasiljaca .
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UCITAVANJE/BRISANJE RUCNOG ODASILJACA

Pritisnite tipku CH1. LED ,,Learnl* svijetli crveno. Pritisnite jednu tipku
ruénog odasiljaca i drzite ju pritisnutom 5 sekundi. Sada LED ,,.Learn 1
treperi. Gotovo. Postupite kao za CH2. Pritisnite sad jo§ jednu tipku na
ru¢nom odasiljacu koja nema dodijeljenu funkciju. Moze se pohraniti do
128 ru¢nih odasiljaca.

nestane. Postupite kao za CH2.
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KONTAKTNA LETVICA (PO IZBORU)

Na upravljanje se moze prikljuciti kontaktna letvica koja radi na principu
8,2 K Ohma, tj. 8,2 KOhma otpora je pri¢vri¢eno na kontaktnu letvicu.
Osigurava stalno provjeravanje strujnog kruga. Upravljanje se isporucuje s
urgadenim otporom od 8,2 K Ohma. Vise kontaktnih letvica je serijski
prikljuceno.

Presjek kabela: 0,5 mm?’ ili viSe.

ANTENA (PO I1ZBORU) ANT4X-1LM

Upravljanje je standardno opremljeno zi¢anom antenom.

Na stezaljke 27 i 28 moze se prikljuéiti vanjska antena (oprema). Na taj se
nacin moze posti¢i bolji domet. Antenu postavite $to je vise moguce.

A Ne upotrebljavajte nefleksibilne bakrene vodove. Bez
paralelnog polaganja kabela od 230Volt ili polaganja u istom kanalu
kabela.
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600046 (2,5m) + 600060

PRVO PUSTANJE U POGON
OSNOVNA POSTAVA

Slijedite upute precizno toc¢ku po tocku. Ako niste sigurni zapoc¢nite opet od
pocetka. Uzmite si dovoljno vremena za odredivanje postava.

1. Je li sve potrebno za rad priklju¢eno? Motori, svjetlosne rampe,
sigurnosne kontakte letvice, stop sklopke.

2. Provjerite nalazi li se netko u podrucju vrata.

3. Provjerite LED (lampice) na OK ili blokirajte ovu funkciju. Crveni LED
prikazi (lampice) ne bi trebali stalno svijetliti. Zeleni LED prikaz mora
svijetliti.

4. Postavljanje Dip sklopke - program Standardno 1=“ON*, 2=, ON*,
3=, OFF* U svakom trenutku moZzete napraviti ispravke.

5. Je li instalirana elektri¢na brava? Ako da - Dip sklopka 4 ="ON”

6. Postavljanje snage - postavite potenciometar ,,FORCE 1 ,,FORCE 2 na
najvise 30 %. Kod lakih vrata postavite na manju vrijednost. Najprije
testirajte zatim ispravite! Povisite snagu malim koracima.

7. Ako su prikljuena dva motora, zadrzavanje krila (,,Bipart Delay*) mora
biti postavljeno. Okrenite potenciometar na cca. 50 %. U svakom trenutku
mozete napraviti ispravke.

8. Iskljuciti upravljac (odvojiti od struje)

8.1 Nataknite uti¢ni most (jumper) na dva predvidena pina.

8.2 Stavite DIP-sklopku 5 na polozaj ON

8.3 Spojite svjetlosnu prepreku (svjetlosne prepreke) u skladu sa slikom
8.4 Ukljucite upravlja¢ i pocekajte kratko

8.5 Odvucite uti¢ni most, pocekajte kratko. LED-Zaruljica priklju¢ene
svjetlosne prepreke ostaje isklju¢ena. LED-zaruljice neprikljucene svjetlosne
prepreke (svjetlosnih prepreka) zmigaju. Gotovo!
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Programiranje vremena za putanju standardno (bez Soft-Stop, dugog
zagrijavanja)

Napomena: AKo se koristi samo jedan pogon (pogon na jedno krilo)
promijenite na dogovarajuéi nacin korake za krilo 2.

Kod programiranja “Standardno”: Vidi napomenu u tekstu.

Kod programiranja “Advanced” pomocu tipke L1 preskocite tocke
5,6,7,8.

Tipku L1 je potrebno u programu dva puta pritisnuti.

1. Krila moraju biti zatvorena i blokirana.

2. Kratko (1 sekundu) pritisnite tipku L1 i oba krila ¢e se otvoriti.
Napomena: Ako se jedno Krilo zatvori umjesto otvori potrebno je na
motoru zamijeniti smedi kabel crnim kabelom! Iskljudite struju
(ponovno pokretanje) zatim opet zapo¢nite s programiranjem.

3. Ponovno pritisnite tipku L1, kad oba krila dodu do krajnjeg grani¢nika
(+pustite neka stvaraju buku dvije sekunde). Sad samo krilo 2 radi i zatvara
se. Kad je krilo 2 zatvoreno, krilo 1 automatski radi i zatvara se.
Napomena: Ako se koristi samo jedno krilo, pricekajte (15 sekundi)
prije nego Sto pritisnete tipku, krilo 1 automatski radi.

Nastavite s instalacijom

Programiranje putanje “Advanced”(pojedinacno)

Tipku L1 je potrebno u ovom programu devet puta pritisnuti. Svaki
pritiskom se pohranjuje jedna pozicija (vrijeme). Time je moguce pohraniti
Soft-Stop (lagano zagrijavanje) kako bi se vrata ili aplikacija mogli
pojedinacno prilagoditi. Mogucée su duge Soft-Stop faze ili uopée nisu
moguce.

Krilo 1 = “Master”

Krilo 2 = “Second”

1. Krila moraju biti zatvorena i blokirana.

2. L1 pritisnite; dulje od 5 sekundi = dok se krilo1l ne pokrene (otvori).
Pustite tipku!!

3. L1 ponovno pritisnite; Soft-Stop AUF (OTVORENO) za krilo 1 pocinje iz
ovog polozaja.

4. L1 ponovno pritisnite; krajnji grani¢nik dostignut (+2 sekunde) Sad se
automatski pokrece krilo 2.

5. L1 ponovno pritisnite; Soft-Stop AUF (OTVORENO) za krilo 2 pocinje iz
ovog polozaja.

6. L1 ponovno pritisnite; krajnji graniénik AUF (OTVORENO) dostignut
(+2 sekunde) Sad se automatski pokrece krilo 2.

7. L1 ponovno pritisnite; Soft-Stop ZU (ZATVORENO) za krilo 2 pocinje iz
ovog polozaja.

8. L1 ponovno pritisnite; krajnji grani¢nik ZU (ZATVORENO) dostignut
(+2 sekunde) Sad se automatski pokrece krilo 1.

9. L1 ponovno pritisnite; Soft-Stop ZU (ZATVORENO) za krilo 1 po¢inje iz
ovog polozaja.

10. L1 ponovno pritisnite; krajnji grani¢nik ZU (ZATVORENO) dostignut
(+2 sekunde)

Gotovo

Dovrsavanje instalacije/programiranje:
Ako je putanja programirana, ru¢ni odasiljaci se mogu pohraniti (nije
potrebno kod Kits) ili izbrisati.

1. Pokrenite vrata pomoc¢u ru¢nog odasiljaca ili priklju¢enog tipkala i
promatrajte postupak. Zatvorite vrata i pritom NE mijenjajte postave.

2. Ako se vrata ne zatvore potpuno, postavite potenciometar na dugu
vrijednost, prilagodite vrijednost pokusajima. (npr. povisite vrijeme rada,
ispravite snagu zadrzavanje krila) Pozor: Krilo mora biti barem jednu
sekundu na grani¢niku, da kako bi i pod optere¢enjem vjetra (sporije)
dostiglo grani¢nik. Ovo nije moguce izjednadliti s povecanom snagom.
Programiranje vremena rada se mora ponoviti.

3. Pokrenite sada drugi pokusaj i postupite kao i prije, zatvorite vrata prije
nego §to odredite postave.

4. Ako ste odredili sve postave, provjerite funkciju svjetlosne rampe, tipkala,
treptavog svjetla, ruénog odasiljaca, opreme itd. Ako zelite automatsko
zatvaranje postavite potenciometar za pauzu u vratima na AUF
(OTVORENO) (“timer to close”).

5. Objasnite svim osobama koje ¢e rukovati vratima kretanje vrata,
sigurnosne funkcije i ruéni pogon.
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Cesto postavljana pitanja

Koji je predvideni vijek trajanja pogona za dvori$na vrata?

Koliko dugo traje instalacija pogona za dvorisna vrata?

Sto se dogodi u slu¢aju nestanka struje?

Je li moguce da se otvori samo jedno krilo vrata? (funkcija za pjesake)

Pogon ne funkcionira / ne reagira na pritisak tipke.

Odmah nakon §to su vrata pocela s kretanjem,
zaustavljaju se i vracaju se natrag

Pogon ne otvara vrata potpuno

Vrata se mogu samo otvoriti

Pogon lagano bruji, ali nema snage.

Upravljac ne reagira kada promijenim polozaj DIP-
sklopki.

Pogon radi samo kada drzim pritisnutu tipku na
daljinskom upravljacu.

“Automatsko zatvaranje” ne funkcionira

Pogon uopce ne reagira, iako je upravlja¢ prikljucen.
(LED-zaruljice rade)

Pogon uopce ne reagira, ne svijetli nijedna LED-
zaruljica

Upravljanje ru¢nim odasilja¢em ne funkcionira

Ispravno instalirani pogon dvori$nih vrata moze pri koristenju u privatnom

podrucju raditi besprijekorno vise od 10 godina. Vrata kao i pogon trebaju se
redovito kontrolirati i servisirati u skladu s planom

Ovisno o vasim radnim sposobnostima montaza mehanickih komponenata
zahtijeva oko 3 do 8 sata. Vrata se trebaju pripremiti tako da su spremna za
instalaciju. Elektri¢ni priklju¢ak zahtijeva oko 1 do 2 sata rada. Svaki korisnik
se treba uputiti u nacin koriStenja uredaja najmanje 30 minuta; pri tome se
mora demonstrirati funkcije uredaja i objasniti sigurnosna gledista, zastitne
naprave kao i nacin postupanja u slucaju nestanka struje.

Svi Chamberlain pogoni za dvori$na vrata raspolazu sustavom za
deblokiranje, kako bi mogli koristiti vrata i u slucaju nestanka struje.

Da, to je moguce. Taj se nacin rada moze pokrenuti daljinskim upravljacem (u

tu svrhu trebate daljinski upravlja¢ s najmanje 2 kanala) ili pomocu
sklopke.(vidi postavke za nacin rada “standard”)

1. Odvojen je prikljucak tipke

2. Odvojen je prikljucak sklopke STOP, LED-
zaruljica STOP je iskljuc¢ena.

3. Zapreka blokira svjetlosnu prepreku u smjeru
kretanja

4. Kontaktna letvica je oStecena ili je dodirnula
zapreku.

5. Pogon je jo$ deblokiran

Zapreka u podrucju vrata

1. Jesu li ispravne mjere stupa A+B?

2. Je li ispravno programirano vrijeme rada
upravljaca?

3. Je li ispravno podesena sila?

1.Svjetlosna rampa blokira
2.Postava Dip sklopke nije prema zelji

1. Kondenzator nije ispravno povezan sa
smedim i crnim kabelom.

2. Nije podesena sila.

3. Pogon je deblokiran

1. Upravlja¢ u nacinu rada pritisnute tipke
2. Neka sigurnosna naprava ne radi ispravno.
(svjetlosna prepreka, kontaktna letvica)

1. Nije programiran daljinski upravlja¢

2. LED-zaruljice oznacuju pogresku

3. Krivo je prikljucena svjetlosna prepreka

4. Ne postoji most izmedu STOP i COM

5. Moguce je da stezaljka za motora nije ispravno
nataknuta

Mogud¢i nestanak struje

1.Rucni odasilja¢ nije programiran
2.Svjetlosna rampa blokira

1. Provjerite prikljucke tipke i COM-a

2. Provjerite prikljucke sklopke STOP (STOP i
COM).

3. Uklonite zapreku

4. Uklonite zapreku i provjerite prikljucke i Zice.
5. Blokirajte pogon

Provjerite je li ima zapreka u podrucju vrata

1. Provjerite mjeru A+B

2. Po potrebi programirajte nanovo, dodajte
oko 3 sekunde

3. Ispravite podesenu silu (pri vjetru pogon
radi nesto sporije)

1. Potrebna je provjera funkcije i prikljucka.
2. Provjerite DIP-sklopke

1. Provjerite kabelski spoj kondenzatora
2. Okrenite potenciometar za silu u smjeru
kazaljke na satu

3. Blokirajte pogon

Odvojite upravljac od struje, potom
promijenite polozaj DIP-sklopki.

1. Odvojite upravljac od struje, potom
promijenite polozaj DIP-sklopki.

2. Pratite rad LED-zaruljica, pronadite pogresku i
uklonite je.

1. Funkcionira samo sa svjetlosnom preprekom s 2
kabela 770E(ML) ili 771E(ML).

2. Potom okrenite potenciometar za “automatsko
zatvaranje” u smjeru kazaljke na satu.

1. Programirajte daljinski upravlja¢

2. Pronadite pogresku i uklonite je (vidi opis
LED-zaruljica)

3. Provjerite priklju¢ak/programiranje svjetlosne
prepreke

4. Prikljucite jednostavni zi¢ani most

5. Provijerite stezaljku i prikljucke

1. Provjerite vodic i nulti vodi¢
2. Provjerite kuéni osigura¢

1.Ru¢ni odasilja¢ programiran
2.Provjerite svjetlosnu rampu



Pogon se naglo zaustavlja i ponovo funkcionira tek
nakon duze stanke.

Pogon je toliko snazan da uvija vrata/stup

Upravljanje ne funkcionira preko ruénog odasiljaca,
samo preko sklopke i samo dok je tipka pritisnuta.
Tipkalo (1) AUF (OTVORENO) ili s tipkalom (2) ZU
(ZATVORENO)

Naprava se ne zatvara automatski, OTVARA
se automatski

Upravljanje ne radi

U Soft-Stop krila se ne otvaraju potpuno

Univerzalni prijemnik ne radi

Stup vrata je tako debeo, da se ne mogu pridrzavati mjera A+B

Promijenjena je postavka sile, ali se ne primjecuje
nikakva razlika.

Moze li se koristiti razli¢ite mjera A+B na jednoj i na drugoj strani vrata?

Vrata moraju slijediti nagib terena

Ako stalno upravljate vratima, motor postize
temperaturu za iskljucivanje.

Radi se o zastitnoj napravi, jer pogon nije
podoban za trajnu upotrebu.

1. Je li mjera A+B ispravna?
2. Je li sila previsoka?
3. Pojacati vrata?

1.Postava Dip sklopke nije prema zelji

2. Sigurnosna svjetlosna rampa, kontaktna letvica
ili Stop blokiraju upravljanje

3. Prikljucena je samo jedna svjetlosna rampa za
AUF (OTVORENO)

Kabeli za motor su pogresno prikljuceni

Putanja nije pohranjena

1.Premala snaga kod jakog opterecenja
vjetra (ravna vrata)
2.Vrata se tesko zatvaraju/teska su

Obratite pozornost na polaritet (stezaljke 15/16)

Udubite stup ili pomaknite vrata

Dopustite da se motor dovoljno rashladi
(najmanje 15 minuta).

1. Provjeriti mjeru A+B

2. Okrenite potenciometar za silu protiv smjera
kazaljke na satu

3. Po potrebi pricvrstite pogon vijcima za plocu
za ojacanje. (stup) Po potrebi pricvrstite plocu za
pojacanje na vla¢noj i pritisnoj tocki. (krila
vrata) Koristite prikladne vijke i tiple.

1.Ispravak dip sklopke; potrebno je
uklanjanje pogresaka. Ako se pogreska ne
moze ukloniti potrebno je napraviti “reset” i
novo programiranje (vidi svjetlosnu rampu)
2. Mora barem jedna svjetlosna rampa biti
aktivna u ZU (ZATVORENO) ili
priklju¢ena AUF (OTVORENO) & ZU
(ZATVORENO).

Potrebno je zamijeniti kabele motora
(smede, crno)

Ucitajte putanju.
Vidi prvo pustanje u pogon

1.Ponovno postavite (povecajte snagu)
Ponovno definirajte Soft-Stop fazu.

(vidi Advanced Learning)

2.Poboljsajte lakocu kretanja
3.Programirajte upravljanje bez Soft-Stop-a

Kabel “+” 1 “-” zamijenite

Odvojite upravlja¢ nekoliko sekundi od strujne mreze, kako bi pokrenuli
samodijagnozu elektronskog sklopa.

Po principu, moze se, ali se krila u tom slucaju krecu razli¢itom brzinom. Ako se

mjere A+B promijene daleko od standarda, dolazi do loSeg kretanja vrata i veceg
opterecenja okova (znatno manji vijek trajanja uredaja).

Ne preporucuje se! Promijenite vrata! Vrata se mogu nekontrolirano kretati
(opasno), kada je pogon deblokiran. U smjeru uspona potrebna je veca sila; u
suprotnom smjeru pogon raspolaze prevelikom snagom.

ZBRINJAVANJE

Ambalaza se sastoji od ekoloski neskodljivih materijala i moze se zbrinuti odlaganjem u lokalne kante za recikliranje. U skladu s Direktivom 2002/96/EZ o starim
elektrouredajima ovaj se uredaj nakon koristenja mora zbrinuti u skladu sa zakonom, kako bi bilo zajam¢eno ponovno koriStenje upotrijebljenih materijala. O
mogucénostima ovog nacina zbrinjavanja informacije ¢ete dobiti od opcinske ili gradske uprave.

ZBRINJAVANJE BATERIJA

Baterije i akumulatori ne smiju se zbrinjavati zajedno s kué¢nim otpadom.
Vi baterije nakon koriStenja mozete vratiti natrag u svojoj neposrednoj
blizini (npr. u trgovinama ili na komunalnom prikupljaliStu) i to bez
naknade. Baterije i akumulatori oznaceni su prekrizenom kantom za
otpatke te kemijskim simbolom $tetne tvari, naime ,,Cd* za kadmij,

,Hg* za zivu 1 ,,Pb* za olovo.




ATTENZIONE

PER PRIMA COSA LEGGERE QUESTE IMPORTANTI NORME DI SICUREZZA!

IMPORTANTI ISTRUZIONI PER IL MONTAGGIO E L'USO

Questi segnali di pericolo significano "Attenzione!” ed esortano al rispetto delle norme di sicurezza in quanto la loro
inosservanza puo provocare danni a persone e cose. Si prega di leggere attentamente queste avvertenze.

Questo attuatore per I'automazione di cancelli & stato costruito e collaudato in modo da offrire una sicurezza adeguata
nell'installazione e nell'uso, a condizione che le seguenti norme di sicurezza vengano osservate scrupolosamente.

La mancata osservanza delle seguenti norme di sicurezza puo provocare gravi danni a persone o cose.

Adadd B A I

Maneggiare con cautela utensili e minuterie; non
indossare anelli, orologi o indumenti larghi quando si
eseguono lavori di installazione o riparazione.

La posa in opera delle linee elettriche deve essere
eseguita in conformita alle norme nazionali in materia
edilizia e di impianti elettrici. Il cavo elettrico deve
essere collegato ad una rete dotata di regolare messa
a terra esclusivamente da un elettrotecnico utorizzato.

Al momento del montaggio € necessario prendere in
considerazione il rischio di intrappolamento tra la parte
motorizzata e le parti circostanti dell'edificio (ad es. una parete)
per il movimento di apertura della parte azionata. .

Rimuovere tutte le serrature applicate sul cancello al fine
di evitare danni al cancello.

Dopo l'installazione & necessario verificare I'esatta
regolazione del meccanismo ed il corretto
funzionamento del sistema di automazione, del
sistema di sicurezza e dello sblocco di emergenza.

Se il cancello é dotato di porta pedonale, I'attuatore
non deve avviarsi o continuare a funzionare se il
cancello non é chiuso correttamente.

Questo impianto non deve essere usato da persone
(inclusi i bambini), con handicap fisici o mentali né da
persone carenti di esperienza per quanto riguarda I'utilizzo
dell'impianto, a meno che le stesse non agiscano sotto
supervisione o non siano state istruite per la loro sicurezza
da parte di un/a responsabile riguardo all'utilizzo
dell'impianto.
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E importante mantenere sempre ben scorrevole il
cancello. Se un cancello si inceppa o si blocca deve
essere riparato immediatamente. Non provare a
riparare il cancello da soli, ma richiedere l'intervento di
un tecnico qualificato.

Tenere gli accessori supplementari fuori dalla portata dei
bambini. Non consentire ai bambini I'uso dei pulsanti e dei
telecomandi. Un cancello in fase di chiusura puo provocare
lesioni gravi.

Gli apparecchi a comando automatico devono essere
scollegati dalla rete elettrica durante I'esecuzione di
interventi di manutenzione o di pulitura. Gli impianti a
posa fissa devono essere dotati di disgiuntore al fine di
assicurare una disinserzione onnipolare mediante
interruttore (distanza di apertura dei contatti di almeno
3 mm) o dispositivo di protezione separato.

Assicurarsi che le persone addette al montaggio e
alla manutenzione di questo sistema di automazione
o le persone che ne fanno uso, seguano le presenti
istruzioni. Conservare le istruzioni in un luogo a portata
di mano.

La protezione nei punti in cui sussistono pericoli di
schiacciamento e cesoiamento deve essere garantita
in modo definitivo dopo il montaggio dell'attuatore sul
cancello.

E necessaria la supervisione sui bambini per assicurarsi
che non giochino con l'impianto.



MONTAGGIO DELLA CENTRALINA DI COMANDO

La centralina CB11 & pensata per essere installata all'interno di uno speciale alloggiamento resistente all’acqua (203391). Prima del montaggio,
misurare le distanze previste e stabilire la posizione dei rispettivi fori. Rimuovere la plastica dai fori con I'ausilio di un giravite. Inserire i passacavi
a vite con scarico della trazione. Tenere la scatola contro la superficie sulla quale deve essere montata. Inserire le viti nei fori di fissaggio sul
pannello posteriore e avvitarle. La centralina del motore & costituita da un sistema elettronico con microprocessore basato sulle tecnologie piu
moderne. Dispone di tutte le connessioni e le opzioni necessarie per un funzionamento sicuro. Umidita e acqua possono compromettere I'attivita della
centralina. Assicurarsi assolutamente che la centralina sia protetta contro infiltrazioni d’acqua, umidita o ristagni. Tutte le aperture e i passaggi di cavi
devono essere isolati a prova d’acqua. La centralina di comando con la centralina del motore deve essere montata con i passaggi di cavi rivolti verso il
basso. Evitare che sia esposta continuamente ai raggi diretti del sole. Grazie alla sua elettronica, & possibile impostare con estrema precisione la forza
di trazione e di compressione. Se il montaggio e/o la configurazione sono corretti, il cancello puo essere fermato a mano. Durante il funzionamento, il
cancello puo essere fermato in qualsiasi momento tramite telecomando, pulsante o selettore a chiave. Per le posizioni “APRI” e “CHIUDI”, il
battente necessita di un arresto stabile, dato che i motori del cancello non dispongono di finecorsa.

a@ |

SPECIFICHE TECNICHE

Tensione: 230 V~ £10 % 50-60 Hz
Consumo max.: 22 mA

Azionamento max.: 230 V~ 50 Hz 1000 W max
Alimentazione accessori: 24 Vdc / 0,5 A max
Temperatura di lavoro: -25°C = 55°C

Tipi di funzionamento: Standard

Standard & nessun arresto automatico (uomo presente) in fase di chiusura
Automatico con arresto
Residenziale
Separazione dei canali
Parcheggio
Nessun arresto automatico (uomo presente)
Tempo di transito max.: 80 sec
Tempo di pausa: 0 + 150 sec
Dimensioni: 124x152 mm (senza alloggiamento)

DISTRIBUZIONE DI CORRENTE

Il cavo guida del braccio meccanico deve essere condotto ad un ripartitore d’'uso comune e resistente all’'acqua. Dal ripartitore puo essere poi
effettuata la posa fissa dei cavi fino alla centralina. Spesso € possibile convogliare il motore, collegato alla centralina, direttamente alla centralina
di comando. Non collocare mai un ripartitore sottoterra.

Di norma, non é consigliabile utilizzare cavi con sezioni trasversali inferiori alle seguenti:
* 100-230 Volt 1,5 mm? o superiori
* 0-24 Volt 0,5 mm? o superiori

Consiglio: nella pratica, i fili da campanello si rivelano spesso problematici, dato che, in presenza di cavi con lunghezze superiori, disperdono
troppa tensione. Suddividere i cavi in cunicoli per cavi, vale a dire in cavo motore e cavo fotocellula, specialmente in caso di selettori a chiave e
pulsanti di avvio (provenienti dall’abitazione), altrimenti possono verificarsi interferenze nelle vie di trasmissione piu lunghe.



Montaggio tipico di un impianto:
1. Motore

2. Centralina @
3. Fotocellula (attiva in fase di chiusura), altezza max. 200mm

Prima fotocellula.

4. Fotocellula (attiva in fase di apertura), altezza max. 200mm %
Seconda fotocellula. [ | pFm---------- il ¥ -t
5. Lampeggiatore (opzionale)

Importante avvertimento visivo del movimento del cancello.
6. Selettore a chiave

Viene installato sulla parte esterna. Utilizzando la chiave o

*
! .
[(8):
inserendo un codice & possibile aprire il cancello. i
7. Coste sensibili di sicurezza (opzionali) .
Garantiscono I'arresto del cancello in caso di contatto. Le coste di .
sicurezza possono essere applicate al cancello o alle colonne. Se !
! L

necessario, le coste sensibili di sicurezza devono essere
posizionate fino a 2,5m di altezza.

8. Fotocellula (attiva in fase di apertura/chiusura), altezza max.
200mm

(opzionale)

9. Lettore di prossimita in entrata (opzionali)

10. Lettore di prossimita nell’angolo di rotazione del cancello L
(opzionale)

11. Lettore di prossimita in uscita (opzionale)

|
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A La centralina & conforme alle piu recenti direttive EN.
Una delle suddette direttive prescrive che la forza di chiusura al
bordo del cancello non debba superare 400N (40kg) nel raggio
degli ultimi 500mm prima della completa chiusura del cancello. A
piu di 500mm, la forza massima misurata sul bordo del cancello
puo essere di 1400N (140kg). Se cid non pud essere garantito, &
obbligatorio installare, sul cancello o sulla colonna di fronte, una
costa sensibile di sicurezza fino ad un’altezza di 2,5m (EN12453).

M1
E———
MOTORI: gN1®
<
Il motore che deve aprirsi per primo é il “Motlc?re 1 Master”. Il > 1; 2@
secondo ¢ il “Motore 2 Second”. Se viene utilizzato solo un
motore, il collegamento al motore 2 resta libero. — g,'—‘ 3@
| cavi dei condensatori in dotazione con i motori devono essere
. . . . . . . . . M2
condgttl nei morse_,ttl QP eCL insieme ai cavi per il senso dl_ o000 O0O0
rotazione (marroni/neri). Per motivi di spazio, i condensatori 4‘ S ? 7‘ 8 ?
possono essere alloggiati anche all'interno dei ripartitori. or oo ol | o ool
Assicurarsi che siano collegati correttamente ai morsetti e che MOTOR 1 MASTER | MOTOR 2 SECOND
siano provwvisti di un buon collegamento elettrico. | condensatori 4 y ey
sono responsabili della forza che avranno i motori % >—r§
successivamente. N L U
230 V~ c . . c
. . . 0% £ <
Dapprima collegare i motori nel modo seguente: o 2 . g g . g
c N c
Motore 1 el 3|5 SERE
TIEHEHEE
4 marrone & condensatore 1 £l 38 v 3| E
3| & 2 HEIE
5 blu 5| 38| (8|32
el g2 SR
6 nero & condensatore 1 AEEE EEIE
el ol o || a
Motore 2
7 nero & condensatore 2
8 blu
9 marrone & condensatore 2

Per I'azionamento, vedere il paragrafo “Prima attivazione /
Impostazioni di base”.

Nota: durante il primo azionamento, i battenti del cancello
devono dapprima APRIRSI. Se uno o entrambi i battenti
dovessero chiudersi, invece di aprirsi, su tale motore &
necessario invertire il cavo marrone col cavo nero! Staccare

prima la corrente! % N




MONTAGGIO DELLA CENTRALINA

PUNTO DESCRIZIONE

10
11
12
13
14
15

M1, morsetti: 1, 2, 3
M2, morsetti: 4, 5, 6

Morsetti: 7, 8, 9

M3, morsetti: 10, 11

Morsetti: 12, 13

Morsetti: 13, 14

M4, morsetti: 15, 16

17, 20
18, 20
19, 20

Morsetti:
Morsetti:

Morsetti:

M5, morsetti: 21, 24

22,24
23,24

Morsetti:

Morsetti:

Morsetti: 25, 26

Morsetti: 27, 28

CN1/CN2, connettore

CH1, pulsante

CH2, pulsante

L1, pulsante

JMP1, ponticello

DIP1

PT4, potenziometro

PT3, potenziometro

PT2, potenziometro

PT1, potenziometro

FUNZIONE

Alimentazione

Azionamento 1 (Master)
Azionamento 2 (Second)
Collegamento per (Esempio:
elettroserratura 24 V

Monitoraggi

cancello/llluminazione PUNTO
Lampeggiatore LED A
Collegamento per accessori 24 V

Generatore di impulsi canale 1 LED B
Generatore di impulsi canale 2 LED C
Tasto di arresto d’emergenza /

Fotocellula attiva APRI LEDE
Fotocellula attiva CHIUDI LED F
Fotocellula attiva APRI + LED G
CHIUDI

Costa sensibile 8,2 KOhm LED H
Antenna

Boccole modulo radio LEDI
Memorizzazione/Cancellazione LED J

canale radio 1

DESCRIZIONE DEI LED

| LED ROSSI devono essere spenti. Indicano errori da eliminare;
fanno eccezione le fotocellule Failsafe collegate (vedere
descrizione “PONTICELLO”).

cortocircuito, fotocellule e/o costa sensibile)

DESCRIZIONE

ROSSO Memorizzazione/Cancellazione canale
radio 1

ROSSO Avvio impulso canale 1

ROSSO Memorizzazione/Cancellazione canale
radio 2

ROSSO Avvio impulso canale 2
ROSSO Fotocellula attiva in APERTURA
ROSSO Fotocellula attiva in CHIUSURA

ROSSO Fotocellula attiva in
APERTURA/CHIUSURA

ROSSO Costa sensibile
VERDE Arresto

ROSSO Programma di autoapprendimento
(percorso)

Memorizzazione/Cancellazione
canale radio 2

Autoapprendimento percorso
Programmazione fotocellule
Blocco interruttore DIP
Impostazione forza motore 2
Impostazione forza motore 1
Chiusura automatica

Chiusura differita battenti

PHOTOCELLS

OPEN CL? SE O fCL EDGE

LEARN START LEARN START
1
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PROGRAMMI

La centralina € dotata di 7 tipi di funzionamento (programmi). Il
programma desiderato viene impostato tramite I'interruttore DIP “ON”
(ACCESO) e “OFF” (SPENTO).

ON
DIP1 | off

ON Attribuzione a diverse modalita di funzionamento dei

DIP2 | oFf motori (vedere tabella separata)
ON
DIP3 OFF
Elettroserratura
ON Una volta inviato un impulso, il motore spinge il
DIP4 cancello in direzione CHIUDI e apre per un secondo il

rele per il rilascio dell’elettroserratura (funzione basata
sulla varieta di elettroserrature disponibili sul mercato).
OFF | Funzione disattivata

ON | Impostazione per fotocellule Chamberlain (770E/771E),
DIP5 in conformita alla norma EN60335-2-103.

OFE | Impostazione per fotocellule con uscita a relé
(100263E) o altre fotocellule con uscita a rele.

Dooooooo
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ON | Funzione di lampeggiamento anticipato del
DIP6 lampeggiatore, 2 secondi prima dell'azionamento.

OFF | Funzione di lampeggiamento anticipato disattivata

o
2

OFF

ON Una volta aperto completamente il cancello, il motore 1

DIP7 spinge il cancello in direzione “APRI” per 1 secondo a iea i ; ;
potenza massima. AEsegulre i cambiamenti

OFF | Funzione disattivata senza corrente, altrimenti non

il
ON Una volta chiuso completamente il cancello, il motore 1 vengono accettati!

viene disattivato per 2 secondi, per garantire la
DIP8 chiusura dell’elettroserratura. Dopodiché, il motore
spinge i battenti in direzione “CHIUDI” ancora per 1
secondo a potenza massima.

OFF | Funzione disattivata

POTENZIOMETRO

PT1 (TRIMMER 1): CHIUSURA DIFFERITA DEI BATTENTI PT1 PT2 PT3 PT4
Gestisce la chiusura differita dei battenti nel caso di battenti

sovrapposti. In direzione APRI = 0 o 3 sec. In direzione CHIUDI = 0- BIPART TIMER TO FORCE 1 FORCE 2
20 sec. Il motore 1 Master viene aperto per primo e chiuso per ultimo. DELAY CLOSE MASTER SECOND
Per evitare che qualcuno possa restare chiuso tra i due battenti in

chiusura, & necessario impostare sempre questa funzione. A sinistra: “ ﬂ

chiusura differita battenti disattivata o\

N
PT 1 PT 2
PT2 (TRIMMER 2): CHIUSURA AUTOMATICA (TIMER TO CLOSE)
E possibile impostare il tempo di pausa del cancello in modalita
CANCELLO APERTO. Trascorsi tra 0 e 150 sec. dopo il
completamento dell’apertura, il cancello si richiude. Solo possible

con le fotocellule collegate Failsafe modello 771E. OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX
A sinistra: arresto automatico disattivato

A La centralina & conforme alle piu recenti direttive EN. Una
delle suddette direttive prescrive che la forza di chiusura al bordo del
cancello non debba superare 400 N (40 kg) nel raggio degli ultimi A : ; : :
500 mm prima della completa chiusura del cancello. A piu di 500 mm, Esegwre I Camt_)lame.ntl

la forza massima misurata sul bordo del cancello puo essere di 1400 senza corrente, altrimenti non
N (140 kg). Se cid non pud essere garantito, &€ obbligatorio installare, i

sul cancello o sulla colonna di fronte, una costa sensibile di sicurezza vengono accettatl.
fino ad un’altezza di 2,5 m (EN12453).

PT3 (TRIMMER 3): IMPOSTAZIONE DELLA FORZA (FORCE 1
MASTER)

Si definisce la forza con la quale deve operare il motore 1 Master. La
forza necessaria dipende dal peso e dal funzionamento del cancello.

PT4 (TRIMMER 4): IMPOSTAZIONE DELLA FORZA (FORCE 2
SECOND)

Si definisce la forza con la quale deve operare il motore 2 Second. La
forza necessaria dipende dal peso e dal funzionamento del cancello.




Tabella separata per I'impostazione delle modalita di funzionamento

DIP1 DIP2 DIP3
Modalita standard ON ON
OFF
Modalita standard & ON ON
di nessun arresto automatico (uomo OFF
presente) in fase di chiusura
Modalit autametica con arresto ON
OFF OFF
Modalit residenziale ON
OFF OFF
Separazione canali ON ON ON
Modalita parcheggio ON
OFF OFF
Nessun arresto automatico (uomo OFF OFF OFF

presente)

Generatore di impulsi/canale 1

Cancello chiuso:

1. impulso apre, il seguente
arresta, il successivo chiude,
quello dopo arresta, il
prossimo apre, ecc.

Impulso in fase di chiusura
blocca il cancello

Impulso in fase di apertura
blocca il cancello

Impulso in fase di pausa
chiude immediatamente il
cancello

Cancello chiuso:

1. impulso apre, il seguente
arresta, il successivo chiude,
quello dopo arresta, il
prossimo apre, ecc.

Impulso in fase di chiusura
blocca il cancello

Impulso in fase di apertura
blocca il cancello

Impulso in fase di pausa
chiude immediatamente il
cancello

Cancello chiuso:

1. impulso apre, il seguente
blocca, il prossimo chiude,
quello successivo apre

Cancello aperto:
1. impulso chiude, quello
seguente apre

Impulso in fase di apertura del
cancello per pedoni arresta,
quello successivo chiude

Cancello chiuso:

1. impulso apre, quello
successivo chiude, quello dopo
apre, il seguente chiude, ecc.

Impulso in fase di apertura del
cancello per pedoni chiude
immediatamente il cancello

Impulso in fase di chiusura
automatica apre il cancello
immediatamente

Impulso in fase di pausa chiude
immediatamente il cancello

Cancello chiuso:

1. impulso apre, quello
successivo arresta, quello dopo
apre, il seguente arresta, ecc.

Impulso in fase di chiusura
blocca il cancello

Cancello chiuso:
1. impulso apre completamente
entrambi i battenti, altri impulsi
vengono ignorati.

Impulso in fase di apertura del
cancello per pedoni apre anche il
secondo battente

Impulso in fase di chiusura apre i
battenti immediatamente

Cancello chiuso:

tenere premuto,
rilasciare per arresto
Radiosegnale disattivato,
dispositivi di sicurezza
disattivati

Generatore di impulsi/canale 2

Cancello chiuso:

1. impulso apre il cancello per
pedoni, il seguente arresta, il
successivo chiude, quello dopo
arresta, il prossimo apre, ecc.

Impulso in fase di chiusura
blocca il cancello

Impulso in fase di apertura blocca
il cancello

Impulso in fase di pausa chiude
immediatamente il cancello

Cancello aperto:
Tenere premuto per chiusura,
rilasciare per arresto

Radiosegnale disattivato, dispositivi
di sicurezza disattivati

Cancello chiuso:

1. impulso apre il cancello per
pedoni, il seguente blocca, quello
successivo chiude

Cancello chiuso:

1. impulso apre il cancello per
pedoni, il seguente chiude
immediatamente

Impulso in fase di pausa chiude
immediatamente il cancello

Cancello aperto:

1. impulso chiude, quello dopo
arresta, quello successivo chiude,
ecc.

Impulso in fase di apertura blocca
il cancello

Cancello chiuso:

1. impulso apre completamente
il cancello per pedoni, altri
impulsi vengono ignorati

Impulso in fase di chiusura apre i
battenti immediatamente

Cancello aperto:
tenere premuto,
rilasciare per arresto

Radiosegnale disattivato,
dispositivi di sicurezza disattivati




ACCESSORI

FOTOCELLULE (OPZIONALI)

Le fotocellule servono per rendere sicuro il cancello e devono essere
sempre installate. La posizione di montaggio dipende dal modello del
cancello. Ai sensi della EN12453, una coppia di fotocellule deve
essere installata esternamente ad un’altezza di 200 mm, con
modalita attiva in fase di chiusura; un’altra coppia di fotocellule deve
essere installata internamente ad un’altezza di 200 mm, con modalita
attiva in fase di apertura. Un terzo paio di fotocellule, con modalita
attiva in fase di chiusura e apertura, puo essere installata
facoltativamente. Le fotocellule sono composte da un trasmettitore e
da un componente di ricezione e devono essere poste I'una di fronte
all’altra. L'alloggiamento per le fotocellule (plastica) pud essere aperto
con l'ausilio di un cacciavite. La fotocellula viene fissata al muro
tramite piccole viti e tasselli. E possibile azionare due sistemi di
fotocellule diversi (ved. descrizione interruttori DIP). Se si vuole
ammettere la funzione “chiusura automatica”, & necessario installare
la fotocellula Failsafe Chamberlain. Non & possibile utilizzare una
combinazione di fotocellule. Il sistema Failsafe Chamberlain (sistema
a 2 cavi) e dotato, su entrambe le estremita, di un piccolo LED (luce)
visibile da fuori, che mostra lo stato della fotocellula. Esistono due
modelli di fotocellule Failsafe Chamberlain. La prima variante & ideale
per essere montata su pareti che si fronteggiano. La seconda &
ideale per essere montata nella parte interna del cancello, dato che
contiene gia le guarnizioni per il montaggio.

Segnali luminosi sulla fotocellula Failsafe Chamberlain

LED fisso = OK

LED lampeggiante = la fotecellula blocca la centralina

LED spento = mancanza di corrente, collegamento errato o poli
invertiti

Segnali luminosi sulla centralina

LED spento = OK

LED fisso = centralina bloccata

LED lampeggiante = OK, nessuna fotocellula collegata

Sezione trasversale cavi: 0,5 mm? o superiore.

Tensione: 12/24 Volt AC/DC.

Non utilizzare conduttori di rame rigidi. Non posare i cavi da 230 V
parallelamente o nello stesso cunicolo.
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PONTICELLO

Programmazione delle fotocellule Failsafe modello 771E/770E

1. Prima la messa in servizio

2. Collegando/ Staccando una nuova fotocellula

- Staccare la centralina ( separare dalla rete di alimentazione)

- Collegare il ponticello con le due Pin

- L'interruttore DIP 5 deve essere posizionato su ON.

- Collegare le fotocellule secondo l'illustrazione

- Accendere la centralina e attendere brevemente.

- Riportare la tensione del ponticello, attendere brevemente.Finito!
(quantita delle fotocellule collegate vengono memorizzate)

Programmazion delle fotocellule con uscita a relé, p.es. 100263
Staccare per qualche secondo la centralina dalla rete di
alimentazione. Tutti i morsetti ai quali non & collegata alcuna
fotocellula devono essere collegati con ponticello tramite COM. (21-
24, 22-24, 23-24). Alimentazione delle fotocellule con uscita a relé dei
morsetti 15-16. Linterruttore DIP 5 deve essere posizionato su OFF.
Tendere il ponticello.

Nota: ai sensi della EN12978, le fotocellule con uscita a relé non
sono pil ammesse per nuove installazioni, dato che non effettuano
I'autodiagnosi (Failsafe).

Funzionamento senza fotocellule

PERICOLO: situazione non ammessa per un funzionamento
normale. In questo caso, il cancello deve essere protetto da coste
sensibili di sicurezza.

Staccare per qualche secondo la centralina dalla rete di
alimentazione. | morsetti 21-22-23-24 devono essere tutti collegati
con ponticello. L'interruttore DIP 5 deve trovarsi su OFF. Tendere il
ponticello.

Nota: NON & ammessa la combinazione di fotocellule di modelli
diversi.
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ELETTROSERRATURA (OPZIONALE) 600022 (24V)
L'elettroserratura pud essere collegata alla centralina tramite i
morsetti 10 e 11.

Sezione trasversale cavi: 0,5 mm? o superiore.

M3
0 000

10 11[12_13 _14
R~

24V a LAMP2 LAMP 1
~ + -+

Tensione: 24 Volt AC/DC.

MONITORAGGIO CANCELLO / ILLUMINAZIONE (OPZIONALE)
Per controllare lo stato del cancello, & possibile collegare una
lampadina da 24V/3W. In alternativa, preinserendo un relé
(accessorio), € possibile azionare anche un’illuminazione da cortile.
Sezione trasversale cavi: 0,5 mm? o superiore.

Tensione: 24 V

LAMPEGGIATORE (OPZIONALE) FLA24-2

E possibile collegare un lampeggiatore alla centralina. Ha il compito
di avvisare che il cancello & in movimento. Il lampeggiatore deve
essere collocato in alto e in posizione visibile. La centralina emette un
segnale costante, che viene trasformato in una luce intermittente.
Sezione trasversale cavi: 0,5 mm? o superiore.

Tensione: 24 V DC

A Non utilizzare conduttori di rame rigidi. Non posare i cavi da
230 V parallelamente o nello stesso cunicolo.

24Vdc

PULSANTI / SELETTORE A CHIAVE (OPZIONALE)
La centralina / Il motore possono essere attivati tramite diversi
input. Cifi pun avvenire a mezzo trasmettitore manuale o selettore

M4
o0 0000

15 16|17 18 19 20
- + CONTROL INPUTS
24vdc | 1 | 2 |sToP|com

a chiave (Morsetti 17+20).

Trasmettitore manuale = vedere programmazione della
trasmissione manuale,

Input pulsante 1 = input centralina 1; funzionamento normale
Input pulsante 2 = input centralina 2; attivo per determinate

impostazioni (ved. descrizione interruttori DIP). 8
ARRESTO D’EMERGENZA (OPZIONALE) 600084

Collegando un interruttore, ¢ possibile arrestare o bloccare il

dispositivo. Il movimento dei battenti viene immediatamente B

arrestato. Se non si installa alcun interruttore, i morsetti 19 e 20
devono essere collegati con ponticello.

COLLEGAMENTO LETTORE DI PROSSIMITA (OPZIONALE)

E possibile collegare un lettore di prossimita (203292 1 canale,
203308 2 canali) alla centralina. Con una valutazione a 2 canali &
possibile analizzare congiuntamente o separatamente 2 lettori.
Nota: la descrizione si riferisce esclusivamente alla valutazione
singola di ciascun lettore. Utilizzando una valutazione a 2 canali, &
possibile posare due lettori uno dietro I'altro, per riconoscere il
senso di marcia dei veicoli. In questo caso, vengono fornite altre
possibilita di combinazione del collegamento.

Per I'apertura in entrata o in uscita

Collegamento ai morsetti 17 + 20. Interruttore DIP in modalita
‘parcheggio’. Chiusura automatica attivata (consigliata).

Per garantire sicurezza nell’angolo di rotazione del cancello
Collegamento ai morsetti 19 + 20 (arresto). Uscita rele della
valutazione in caso di utilizzo di fotocellule Failsafe NO (contatto di
chiusura). In caso di utilizzo di fotocellule a relé come NC (contatto
di apertura). La funzione ‘chiusura automatica’ & sconsigliata.
Attenzione: ai sensi delle norme EN, questa soluzione non &
ammessa come dispositivo di sicurezza unico!

24 VDC - USCITA
Per fotocellule a relé o altri dispositivi (p.es. ricevitori)
max. 500 mA

A Non utilizzare conduttori di rame rigidi. Non posare i cavi
da 230 V parallelamente o nello stesso cunicolo.

8002E

dc/24V

600114

100010
100027
100034
100041




MODULO RADIO (OPZIONALE) E B
Per azionare la centralina via radio, &€ necessario dapprima ; o 2 D
installare un modulo radio agli alloggiamenti CN1/CN2. Sono ‘tm 00
disponibili i seguenti moduli: 801221 (433,92 MHz),801429 O O
(27,145 MHz), 207542 (315,15 MHz Cina) 0
d
= o]
[g H xa
| D 801221
T cNe
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PROGRAMMAZIONE DI TX4UNI

Inserire il modulo radio sugli appositi pin, se il modulo non & gia
premontato

Il ricevitore dispone di 2 canali CH1 e CH2. Entrambi i canali sono
associati ai rispettivi LED CH1 e CH2. CH1 apre le due ante in base al
segnale di un tasto programmato sul telecomando. CH2 apre sola una
anta in base al segnale di un tasto programmato sul telecomando
(funzione passaggio pedonale).

Programmare il comando a distanza con il tasto CH1
(apre le due ante, mostrato a lato):

1. Per circa 5 secondi premere contemporaneamente il tasto sinistro e Izl

destro del trasmettitore manuale fino a quando il LED si accende per

PHOTOCELLS
OPEN CLOSE OP/CL EDGE
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circa 30 secondi. Scegliere, tra i 4 tasti del trasmettitore manuale, d = |:| L - 00
quello destinato a comandare la porta (non premere). | d b D — =y

2. Premere il tasto CH1. Il LED LREARN si accende per circa 10 s. — 2P ] .E. .E.

3. Durante questi 10 secondi: %H dME == O

- Premere il tasto del trasmettitore manuale precedentemente scelto. e (== | I

- Poiché il comando e il trasmettitore manuale sono ora sintonizzati su
un codice adatto, il tasto deve essere eventualmente premuto una
seconda o una terza volta.

- Non appena il LED LEARN TIMER lampeggia e dopo il lampeggio di
tutti gli altri LED, passare al punto 4.

4. Premere uno dei tre tasti rimasti del trasmettitore manuale per
concludere la programmazione con il tasto CH1.

Nota: Nel caso in cui non si riuscisse ad eseguire il punto 3, attendere
fino allo spegnimento dei LED (comando e trasmettitore manuale) e
iniziare nuovamente la procedura dal punto 1.

Con questa modalita possono essere programmati fino a 128
trasmettitori manuali.

Programmare il comando a distanza con il tasto CH2
(apre sola una anta):

1. Per circa 5 secondi premere contemporaneamente il tasto sinistro e v
destro del trasmettitore manuale fino a quando il LED si accende per SToP #ﬂ@;‘/
circa 30 secondi. Scegliere un secondo tasto del trasmettitore . — or
manuale con il quale la porta dovra essere comandata (non 3 omn O R\
premere). e g e e g |
: ) . D LEARN START LEARN § ;lRT @ @
2. Premere il tasto CH2. Il LED LEARN?2 si accende per circa 10 s. Iil Iil é O lee
3. Durante questi 10 secondi: |:| oHA cH2 L=
- Premere il tasto del trasmettitore manuale precedentemente scelto. .E. 'E. 'E. E
- Poiché il comando e il trasmettitore manuale sono ora sintonizzati su q P ( p ¢ p
un codice adatto, il tasto deve essere eventualmente premuto una O o e
seconda o una terza volta Dlﬁ::#:# I |:| ﬂ
- Non appena il LED LEARN TIMER lampeggia e dopo il lampeggio di I ] ]

tutti gli altri LED, passare al punto 4.

4. Premere uno dei tre tasti rimasti del trasmettitore manuale per

concludere la programmazione. Izl
Nota: Nel caso in cui non si riuscisse ad eseguire il punto 3, attendere
fino allo spegnimento dei LED (comando e trasmettitore manuale) e
iniziare nuovamente la procedura dal punto 1.
Con questa modalita possono essere programmati fino a 128 0
trasmettitori manuali. )
N\

Per cancellare i canali memorizzati, premere il pulsante CH1 finché il
LED non si spegne. Procedere allo stesso modo per CH2.




MEMORIZZAZIONE / CANCELLAZIONE DELLA TRASMISSIONE
MANUALE

Premere il tasto CH1. Il LED “Learn 1” diventa rosso. Tenere
premuto per ca. 5 secondi un pulsante del trasmettitore manuale. II
LED “Learn 1” inizia a lampeggiare. Finito. Procedere allo stesso
modo per CH2. Premere ora un tasto del trasmettitore ancora
libero. In questo modo, & possibile memorizzare fino a 128 canali
manuali.

Per cancellare i canali memorizzati, premere il pulsante CH1 finché
il LED non si spegne. Procedere allo stesso modo per CH2.

T [ Iy |
LEARN START LEARN

COSTA SENSIBILE DI SICUREZZA (OPZIONALE)

Alla centralina € possibile collegare una costa sensibile di sicurezza
che funzioni in base al principio degli 8,2 KOhm, vale a dire che
all'estremita della costa € fissata una resistenza da 8,2 KOhm. In
questo modo, viene garantito il controllo costante del circuito
elettrico. La centralina viene fornita con una resistenza integrata di
8,2 KOhm. Alla centralina vengono collegate in serie diverse coste
di sicurezza.

Sezione trasversale cavi: 0,5 mm? o superiore.

ANTENNA (OPZIONALE) ANT4X-1LM

La centralina prevede un’antenna filare di serie.

E possibile collegare un’antenna esterna (accessorio) ai morsetti 27
e 28. In questo modo & possibile ottenere coperture maggiori
(radio). Montare I'antenna il piu in alto possibile.

A Non utilizzare conduttori di rame rigidi. Non posare i cavi
da 230 V parallelamente o nello stesso cunicolo.
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PRIMA ATTIVAZIONE
IMPOSTAZIONI DI BASE

Seguire la procedura punto per punto. In caso di dubbio, ricominciare
da capo. Per queste impostazioni & necessario avere sufficiente
tempo a disposizione.

1. Sono stati effettuati tutti i collegamenti necessari per il
funzionamento? Motori, fotocellule, costa sensibile di sicurezza,
pulsante d’arresto.

2. Assicurarsi che non vi sia nessuno nei pressi del cancello.

3. Verificare che i LED (segnali luminosi) siano impostati su OK e
controllare che non blocchino una funzione. | LED rossi (segnali
luminosi) non devono essere sempre accesi. || LED verde deve
essere illuminato.

4. Impostazione degli interruttori DIP. Modalita standard 1="ON”",
2="ON”, 3="OFF”. E possibile apportare modifiche successive in
qualsiasi momento.

5. E stata installata un’elettroserratura? Se si, interruttore DIP 4="ON”
6. Impostazione forza. Impostare i potenziometri “FORZA 1” e
“FORZA 2" sul 30% come massimo. In caso di cancelli molto leggeri,
abbassare la percentuale. Si consiglia di provare prima di correggere!
Aumentare la potenza poco per volta.

7. Se sono stati collegati due motori, & necessario impostare la
chiusura differita dei battenti. Girare il potenziometro sul 50% ca.
Eventuali modifiche successive possono essere apportate in qualsiasi
momento.

8. Staccare la centralina ( separare dalla rete di alimentazione)

8.1 Collegare il ponticello con le due Pin

8.2 L'interruttore DIP 5 deve essere posizionato su ON.

8.3 Collegare le fotocellule secondo l'illustrazione

8.4 Accendere la centralina e attendere brevemente.

8.5 Riportare la tensione del ponticello, attendere brevemente. La
LED delle fotocellule collegate manca. Le LED delle fotocellule non
collegate lampeggiano. Finito!
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Programmazione del tempo per il percorso standard (senza arresto
soft, andamento lento)

Nota: se si utilizza solo un motore (funzionamento ad un battente), i
passaggi per la programmazione del battente 2 sono diversi.
Modalita standard: vedere testo.

Modalita avanzata: saltare i punti 5, 6, 7, 8 premendo il pulsante L1.

Il pulsante L1 deve essere premuto 2 volte.

1. | battenti devono essere chiusi.

2. Premere brevemente il pulsante L1 (1 secondo) per aprire entrambi i
battenti.

Nota: se uno dei battenti dovesse chiudersi invece di aprirsi, su
questo motore & necessario invertire il cavo marrone col cavo nero!
Staccare la corrente (nuovo avvio), poi ricominciare con la
programmazione.

3. Premere nuovamente il tasto L1 quando entrambi i battenti hanno
raggiunto la posizione finale (lasciare in funzione per 2 secondi). Solo il
battente 2 viene avviato e chiuso. Una volta chiuso il battente 2, il
battente 1 si avvia automaticamente e si chiude.

Nota: se si utilizza solo un battente, attendere (ca. 15 secondi)
senza premere alcun pulsante; il battente 1 viene azionato
automaticamente.

Proseguire con l'installazione.

Programmazione del percorso ‘avanzato’ (individuale)

Nell’'ambito di questo programma, il pulsante L1 deve essere premuto in
tutto 9 volte. Ad ogni attivazione del tasto, viene memorizzata una
posizione (un tempo). In questo modo & possibile memorizzare I'arresto
soft (andamento lento), per adeguare il cancello alle proprie esigenze.
Sono ammesse fasi di arresto soft molto lunghe o quasi assenti.
Battente 1 = “Master”

Battente 2 = “Second”

1. | battenti devono essere chiusi.

2. Premere L1 per piu di 5 secondi, fino a quando viene azionato il
battente 1 (apertura). Rilasciare il pulsante!

3. Premere nuovamente L1. A partire da questa posizione, viene avviato
I'arresto soft in fase di APERTURA per il battente 1.

4. Premere nuovamente L1. Viene raggiunta la posizione finale (+2
secondi). Il battente 2 viene azionato automaticamente.

5. Premere nuovamente L1. A partire da questa posizione, viene avviato
I'arresto soft in fase di APERTURA per il battente 2.

6. Premere nuovamente L1. Viene raggiunta la posizione finale in fase di
APERTURA (+2 secondi). |l battente 2 viene riavviato automaticamente e
si chiude.

7. Premere nuovamente L1. A partire da questa posizione, viene avviato
I'arresto soft in fase di CHIUSURA per il battente 2.

8. Premere nuovamente L1. Viene raggiunta la posizione finale in fase di
CHIUSURA (+2 secondi). Il battente 1 viene azionato automaticamente.
9. Premere nuovamente L1. A partire da questa posizione, viene avviato
I'arresto soft in fase di CHIUSURA per il battente 1.

10. Premere nuovamente L1. Viene raggiunta la posizione finale in fase
di CHIUSURA (+2 secondi).

Fine.

Completamento dell’installazione/della programmazione

Se il percorso € stato programmato, i canali manuali possono essere
memorizzati (procedura non necessaria nel caso di kit) oppure cancellati.
1. Attivare il cancello a mezzo trasmissione manuale o pulsante collegato
ed osservarne il funzionamento. Richiudere il cancello SENZA aver
eseguito impostazioni.

2. Se il cancello non si chiude completamente da solo, cambiare
l'impostazione dei potenziometri in base al tentativo fatto (p.es.
aumentare il tempo di percorrenza, correggere la forza, configurare la
chiusura differita battenti). Attenzione: il battente deve continuare a
funzionare almeno per un secondo una volta fermo, affinché
raggiunga la fase di arresto anche in caso di resistenza del vento
(piu lento). Cid non puo essere compensato con una maggiore
forza. Ripetere la programmazione del tempo di percorrenza.

3. Avviare un secondo tentativo e procedere come prima. Chiudere il
cancello prima di eseguire altre impostazioni.

4. Una volta terminate tutte le impostazioni, verificare il funzionamento
delle fotocellule, dei pulsanti, del lampeggiatore, del trasmettitore
manuale, degli accessori, ecc. Se si desidera che il cancello si chiuda
automaticamente, impostare il potenziometro per la pausa in fase di
APERTURA del cancello (“timer chiusura”).

5. Mostrare a tutte le persone che hanno a che fare col cancello il suo
funzionamento, il funzionamento dei dispositivi di sicurezza e I'attivazione
manuale.
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Domande frequenti

Qual ¢ la durata in servizio prevista di un
attuatore?

Quanto tempo richiede l'installazione di un attuatore?

Che cosa succede se manca la corrente?

E possibile aprire soltanto un’anta? (funzione pedonale)

L’attuatore non funziona / non risponde azionando

l'interruttore.

Subito dopo che il cancello si &€ messo in
movimento, si ferma e torna indietro.

L'attuatore non apre completamente il cancello.

L’attuatore ronza un po’, ma non ha forza.

La centralina non reagisce se si modificano gli
interruttori DIP.

L’attuatore si muove soltanto se si tiene
premuto il telecomando.

La “Chiusura automatica” non funziona.

L'attuatore non risponde in alcun modo sebbene

la centralina sia collegata (i LED sono accesi).

L’attuatore non risponde in alcun modo, nessun
LED é acceso.

Un attuatore correttamente installato puo funzionare perfettamente per
oltre 10 anni nell’'uso in ambito privato. Tanto il cancello che I'attuatore
devono essere controllati regolarmente e la loro manutenzione deve
essere effettuata nel rispetto delle relative scadenze.

A seconda delle proprie capacita tecnico-manuali, il montaggio dei componenti

meccanici dovrebbe richiedere dalle 3 alle 8 ore circa. Il cancello deve essere
predisposto in modo da consentire l'installazione dell’attuatore. Per
I'allacciamento elettrico ci vogliono da 1 a 2 ore circa. Ogni utilizzatore deve
essere istruito sull’'uso per almeno 30 minuti, durante i quali devono essere
mostrate le diverse funzioni e spiegati gli aspetti di sicurezza e i dispositivi di
protezione, nonché la procedura da seguire in caso di mancanza di corrente.

Tutti gli attuatori Chamberlain sono dotati di un sistema di sblocco che
consente di azionare manualmente il cancello in caso di mancanza di

corrente.

Si, € possibile. Questa funzione pud essere attuata mediante telecomando (a

tale scopo € necessario disporre almeno di un telecomando a 2 canali) oppure
mediante interruttore (v. impostazione delle modalita operative “Standard”).

1. Il collegamento dell’interruttore € allentato.
2. |l collegamento dell'interruttore di STOP e
allentato, il LED di STOP & spento.

3. Un ostacolo blocca la fotocellula nella
direzione di movimento.

4. La costa sensibile € danneggiata o ha
incontrato un ostacolo.

5. L'attuatore & ancora sbloccato.

Ostacolo nell’area del cancello.

1. La misure A+B dei pilastri sono corrette?
2. Il tempo di movimento della centralina &
programmato correttamente?

3. La forza & impostata correttamente?

1. Il condensatore non & collegato
correttamente con il cavo marrone e nero.
2. La forza non é stata impostata.

3. L'attuatore € sbloccato.

1. Centralina in modalita “uomo presente”.
2. Un dispositivo di sicurezza non funziona
correttamente (fotocellula, costa sensibile).

1. Il telecomando non & programmato.
2. | LED segnalano errore.

3. La fotocellula non & collegata correttamente.

4. Manca ponticello tra STOP e COM.
5. Il morsetto per i motori non & stato inserito
correttamente.

Eventuale assenza di corrente.

1. Controllare i collegamenti
dell’interruttore e COM.

2. Controllare i collegamenti
dell’interruttore di STOP (STOP e
COM).

3. Rimuovere I'ostacolo.

4. Rimuovere l'ostacolo e controllare
collegamenti e fili.

5. Bloccare I'attuatore.

Verificare I'eventuale presenza di ostacoli
nell'area del cancello.

1. Controllare le misure A+B.

2. Effettuare eventualmente una nuova
programmazione aggiungendo 3
secondi circa.

3. Correggere la forza (in caso di vento
I'attuatore si muove un po’ piu
lentamente).

1. Controllare il cablaggio del
condensatore.

2. Ruotare il potenziometro per la forza in
sSenso orario.

3. Bloccare I'attuatore.

Togliere I'alimentazione elettrica alla
centralina, quindi modificare gli
interruttori DIP.

1. Togliere I'alimentazione elettrica alla
centralina, quindi modificare gli interruttori
DIP.

2. Osservare i LED, trovare I'errore ed
eliminarlo.

1. Funziona soltanto se ¢ stata installata
la fotocellula a 2 cavi 770E(ML) o
T71E(ML).

2. Quindi ruotare il potenziometro per la
“Chiusura automatica” in senso orario.

1. Programmare il telecomando.

2. Trovare I'errore ed eliminarlo (v.
descrizione dei LED).

3. Controllare
collegamento/programmazione della
fotocellula.

4. Eseguire un semplice ponticello tra i
morsetti.

5. Controllare morsetto e collegamenti.

1. Controllare conduttori e conduttore
neutro.
2. Controllare il fusibile domestico.



L’attuatore si ferma improvvisamente e riprende a
funzionare solo dopo una pausa prolungata.

L’attuatore & cosi potente da curvare il cancello/il
pilastro.

Si possono utilizzare misure A+B diverse sui due
lati?

Il cancello deve seguire una pendenza.

L'impostazione della forza € stata modificata ma
non si riscontra alcuna differenza.

La portata del telecomando & troppo limitata.

Il pilastro del cancello & cosi spesso che non &
possibile attenersi alle misure A+B.

Il radioricevitore universale non funziona

Il dispositivo non si chiude automaticamente,
ma si apre automaticamente.

La centralina non funziona con la trasmissione
manuale

Il cancello pud essere soltanto aperto

La centralina non funziona

| battenti non si aprono completamente.

Se il cancello viene azionato in continuazione,

il motore raggiunge la temperatura di arresto.
Si tratta di un dispositivo di protezione in
quanto I'attuatore non & adatto per il servizio
continuo.

1. La misura A+B é corretta?
2. La forza ¢ troppo alta?
3. Il cancello deve essere rinforzato?

Lasciare raffreddare il motore per un
tempo sufficiente (almeno 15 minuti).

1. Controllare la misura A+B.

2. Ruotare il potenziometro per la forza
in senso antiorario.

3. Fissare eventualmente l'attuatore ad
una piastra di rinforzo mediante viti
(pilastro).

Applicare eventualmente una piastra di
rinforzo sul punto di trazione e
pressione (anta del cancello).
Utilizzare viti e tasselli adeguati.

In generale & possibile, ma le ante si muovono allora ad una diversa velocita. Se le misure
A+B vengono modificate di molto rispetto allo standard, il movimento del cancello non risulta
ottimale e la ferratura € sottoposta a maggiori sollecitazioni (durata in servizio dell'impianto

sensibilmente piu ridotta).

Non consigliato! Cambiare il cancello!

Il cancello pué muoversi in modo incontrollato (pericoloso) quando I'attuatore € sbloccato.
Nella direzione di pendenza & necessaria una forza maggiore e quindi nella direzione

opposta I'attuatore ha una forza eccessiva.

Togliere I'alimentazione elettrica alla centralina per alcuni secondi per attivare I'autodiagnosi

della scheda.

E consigliabile installare un’antenna esterna in quanto la centralina con I'antenna piccola
nella maggior parte dei casi si trova dietro il pilastro o vicino a terra. La posizione ottimale
dell’'antenna € sempre piu in alto possibile. Chamberlain offre come accessorio un’antenna
conforme con kit di montaggio (codice articolo: ANT4X-1EML).

Incavare il pilastro o spostare il cancello.

Rispettare la polarita (morsetti 15/16)

| cavi motore sono invertiti

1.Trasmissione manuale non programmata
2.Una fotocellula blocca I'alimentazione

1.La fotocellula blocca I'alimentazione
2.l'impostazione degli interruttori DIP non e
quella prevista.

Nessun percorso memorizzato

1.Forza troppo bassa in presenza di
elevato carico del vento

(cancelli a superficie totale)
2.Cancello duro/pesante

Invertire i simboli “+” e “-”

Invertire i cavi motore (marrone, nero)

1.Programmare trasmissione manuale
2.Controllare fotocellula

1.Controllare il funzionamento e il
collegamento.
2.Controllare interruttori DIP

Memorizzare percorso.
Ved. “Prima attivazione”.

1.Reimpostare la forza (aumentare)
2.Migliorare la scorrevolezza
3.Programmare la centralina

SMALTIMENTO

L'imballo € composto da materiali ecologici e pud essere smaltito negli appositi contenitori per la raccolta differenziata presenti a livello locale. In
conformita alla Direttiva Europea 2002/96/CE sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, questo apparecchio deve essere correttamente
smaltito dopo I'uso al fine di garantire il riciclaggio dei materiali usati.
Informatevi sulle possibilita di questo smaltimento presso la vostra amministrazione comunale o cittadina.

SMALTIMENTO DELLA BATTERIA

Le batterie e gli accumulatori non devono essere smaltiti nei rifiuti domestici.
Dopo l'uso potete conferire le batterie nelle immediate vicinanze (per esempio
nei punti vendita o nei punti di raccolta comunali) senza costi a vostro carico.
Le batterie e gli accumulatori sono contrassegnati da un cassonetto dei rifiuti
cancellato con una croce e dal simbolo chimico della sostanza nociva, e
precisamente “Cd” per il cadmio, “Hg” per il mercurio e “Pb” per il piombo.




ATTENTIE

BEGIN MET HET LEZEN VAN DEZE BELANGRIJKE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES!

BELANGRIJKE INSTRUCTIES VOOR MONTAGE EN GEBRUIK

Deze waarschuwingstekens betekenen ”voorzichtig!” en zijn een aansporing om goed op te letten, omdat het
veronachtzamen ervan lichamelijk letsel of materi€éle schade teweeg kan brengen. Lees deze instructies a.u.b. zorgvuldig.

Deze hekaandrijving is zo geconstrueerd en gecontroleerd dat deze tijdens installatie en gebruik bij nauwkeurige naleving
van de betreffende veiligheidsinstructies voldoende veilig is.

Het niet opvolgen van de onderstaande veiligheidsinstructies kan ernstig lichamelijk letsel of materiéle schade veroorzaken.
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Ga bij de omgang met gereedschap en kleine
onderdelen voorzichtig te werk en draag geen ringen,
horloges of loshangende kleding, als u bezig bent met
installatie- of reparatiewerkzaamheden aan een hek.

Elektrische leidingen moeten worden aangelegd in
overeenstemming met lokale bouwvoorschriften en
reglementen met betrekking tot elektrische installaties.
De elektrische kabel mag alleen worden aangesloten
op een correct geaard net.

Bij de montage moet rekening worden gehouden met de
actieradius van de draaiende vieugel in relatie tot
omringende objecten (bijvoorbeeld de muur van een
gebouw) en het daarmee verbonden risico van beknelling..

Verwijder alle aan het hek aangebrachte sloten om
schade aan het hek te voorkomen.

Na de installatie dient te worden gecontroleerd of het
mechanisme juist is ingesteld en of de aandrijving, het
veiligheidssysteem en de noodontgrendeling, indien
aanwezig, goed functioneren.

Als zich een voetgangerspoortje in het hek bevindt,
mag de aandrijving niet starten of doorlopen wanneer
dit poortje niet correct is gesloten.

Deze installatie mag niet worden bediend door personen
(incl. kinderen) met lichamelijke of geestelijke gebreken of
met een gebrek aan omgangservaring met de installatie,
zolang ze niet onder toezicht staan van of zijn opgeleid in
de omgang met de installatie door een persoon die voor
hun veiligheid verantwoordelijk is.
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Het is van belang dat het hek altijd soepel kan
bewegen. Hekken die blijven steken of klemmen,
dienen onmiddellijk te worden gerepareerd. Probeer
niet het hek zelf te repareren. Roep daarvoor de hulp in
van een vakman.

Houd extra accessoires uit de buurt van kinderen. Sta
kinderen niet toe drukschakelaars en afstandsbedieningen
te bedienen. Een zich sluitend hek kan zwaar letsel
veroorzaken.

Schakel de electriciteit naar de besturing uit voordat u
reparaties uitvoert of beschermingen verwijdert.In de
uiteindelijke configuratie van de installatie is een
scheidingsinrichting nodig, zodat alle polen kunnen
worden uitgeschakeld met behulp van een schakelaar
(contactopening minstens 3 mm) of een aparte
zekering.

Zie er op toe dat deze aanwijzingen worden
opgevolgd door personen die de aandrijving
monteren, onderhouden of bedienen.

Bewaar de gebruiksaanwijzing op een plaats waar u
er snel bij kunt.

Na het monteren van de hekaandrijving mogen er
geen plekken zijn die gevaar van beknelling of
verwonding opleveren voor levende wezens.

Om te voorkomen dat kinderen met de installatie spelen,
mag u ze niet uit het oog verliezen.



MONTAGE VAN DE BESTURINGSBOX

De besturing CB11 wordt in een speciale, waterdichte box (203391) gemonteerd. De afstanden die voor de montage moeten worden
aangehouden uitmeten en boorgaten bepalen. Kunststof met behulp van een schroevendraaier uit de gaten verwijderen. Kabelconnectoren met
trekontlasting naar binnen leiden. Box tegen het oppervlak, waartegen het gemonteerd moet worden houden. Schroeven door de
bevestigingsgaten in de achterwand aan het oppervlak vastschroeven. De motorbesturing bestaat uit microprocessorgestuurde elektronica en is
voorzien van de modernste techniek. De besturing beschikt voor een veilig gebruik over alle noodzakelijk aansluitmogelijkheden en functies. Door vocht
en water raakt de besturing beschadigd. Voorkom te allen tijde dat er water, vocht, of stuwwater in de besturing komt. Alle openingen en
kabeldoorvoeren moeten altijd waterdicht afgesloten zijn. De besturingsbox met de motorbesturing moet met de kabeldoorvoeren naar onderen
gemonteerd worden. De box mag niet blootgesteld worden aan direct zonlicht. Met de elektronica kan de trek- en duwkracht zeer nauwkeurig ingesteld
worden. De deur kan bij de juiste montage/instelling met de hand vastgehouden worden. Tijdens gebruik kan de deur altijd per afstandsbediening,
toets of sleutelschakelaar stopgezet worden. De deurvleugel moet voor de ,OPEN’- en ,DICHT"-posities een stabiele aanslag hebben, aangezien
de deuraandrijvingen niet over een eindschakelaar beschikken.

ag

TECHNISCHE GEGEVENS

Spanning: 230 V~ +£10 % 50-60 Hz
Verbruik max.: 22 mA

Aandrijving max.: 230 V~ 50 Hz 1000 W max
Stroomtoevoer toebehoren: 24 Vdc / 0,5 A max
Werktemperatuur: -25°C =55 °C
Bedrijfsvormen: Standaard

Standaard met dodeman in sluiten
Automatisch met stop
Residential
Kanaalscheiding
Parkeerplaats
Dodeman
Max. looptijd: 80 sec
Pauze tijd: 0 + 150 sec
Afmetingen: 124x152 mm (zonder box)

STROOMVERDELING

De kabel die vanaf de aandrijfarm loopt, moet op een gangbare, waterdichte verdeler worden aangesloten. De kabel van de verdeler naar de
besturing kan dan vast aangelegd worden. Het is vaak mogelijk de aandrijving die direct naast de besturing bevestigd wordt, direct naar de box te
leiden. Leg de verdeler nooit onderaards aan!

Volgende kabeldoorsnedes mogen over het algemeen niet onderschreden worden:
* 100-230 volt 1,5 mm? of groter
* 0-24 volt 0,5 mm? of groter

Tips: Deurbelkabel leveren in de praktijk vaak problemen op, aangezien ze bij grotere lengtes te veel spanning verliezen. Leg de kabels in
verschillende kabelkanalen, d.w.z. kabel - motor en kabel - fotocelbeveiliging, vooral bij sleutelschakelaars, starttoetsen (van de behuizing),
anders kunnen er bij langere kabellengtes storingen ontstaan.



Typische opbouw van een installatie:

1. Motor

2. Besturing

3. Fotocelbeveiliging (actief sluiten), hoogte max. 200 mm
Eerste fotocelbeveiliging.

4. Fotocelbeveiliging (actief openen), hoogte max. 200 mm
Tweede fotocelbeveiliging.

5. Knipperlicht (optioneel)

Belangrijke optische aanwijzing die wijst op bewegingen van de
deur.

6. Sleutelschakelaar/Codeslot

Wordt aan de buitenzijde aangebracht. Met een sleutel of door het
invoeren van een nummer wordt de deur geopend.

7. Contactlijsten (optie)

Beveiligt de deur bij aanraking. Contactlijsten kunnen op de deur
of aan de posten worden aangebracht. Contactlijsten moeten,
indien mogelijk, tot 2,5 m hoogte aangebracht worden.

8. Fotocelbeveiliging (actief openen/sluiten), hoogte max. 200 mm
(optioneel)

9. Detectielus ingang (optioneel)

10. Veiligheidsdetectielus in het zwenkbereik van de deur
(optioneel)

11. Detectielus uitgang (optioneel)

A De besturing voldoet aan de meest recente EN-
richtlijnen. Een van deze richtlijnen schrijft voor dat de
sluitkrachten aan de deurkant niet meer mogen zijn dan 400 N (40
kg) binnen de laatste 500 mm voor deur DICHT. Bij een
deuropening van 500 mm mag de maximale kracht aan de
deurkant 1400 N (140 kg) bedragen. Als dit niet gegarandeerd kan
worden, moet er altijd een contactlijst, indien mogelijk, tot een
hoogte van 2,5 m aan de deur of aan de tegenoverliggende post
worden aangebracht (EN12453).

MOTOREN:

Motor 1 “Master” moet als eerste opengaan, de andere motor
heet Motor 2 “Second”. Als er maar een motor gebruikt wordt,
blijft de aansluiting van motor 2 vrij.

De kabels van de condensatoren die bij de motoren meegeleverd
worden, moeten samen met de kabels voor de draairichting
(bruin/zwart) naar de contacten OP en CL geleid worden. De
condensatoren kunnen, om plaats te sparen, ook in de verdelers
ondergebracht worden. Zorg ervoor dat ze goed bevestigd zijn en
een goede elektrische verbinding maken. De condensatoren
zorgen voor de kracht van de motoren.

Sluit eerst de motoren als volgt aan:
Motor 1

4
5
6

bruin & condensator 1
blauw
zwart & condensator 1

Motor 2
7
8
9

zwart & condensator 2
blauw
bruin & condensator 2

:

i+

L1

230 V~
+/- 10%
50 Hz
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MOTOR 1 MASTER
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OP COM CL
MOTOR 2 SECOND
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brown/braun/marron/bruin
blue/blau/bleu/blauw
black/schwarz/noir/zwart

black/schwarz/noir/zwart
blue/blau/bleu/blauw
brown/braun/marron/bruin

Voor de ingebruikname, zie paragraaf Eerste
ingebruikname/basisinstelling.

Aanwijzing: bij de eerste ingebruikname moeten tijdens de
eerste loop de deurvieugels OPENGAAN. Als een of beide
vleugels zich sluit, in plaats van open te gaan, moeten bij
deze motor de bruine en zwarte kabel omgewisseld worden!
Eerst moet de stroomtoevoer onderbroken worden!




OPBOUW VAN DE BESTURING

PUNT

1
2

= © 0 N O

12
13
14
15

BESCHRIJVING

M1, contact:1,2,3
M2, contact:4,5,6
Contact:7,8,9
M3, contact:10,11
Contact:12,13
Contact:13,14
M4, contact:15,16

Contact:17,20
Contact:18,20
Contact:19,20

M5,contact:21,24
Contact:22,24
Contact:23,24

Contact:25,26
Contact:27,28
CN1/CN2, stekker
CH1, druktoets
CH2, druktoets
L1, druktoets
JMP1, jumper

DIP1

PT4, potentiometer
PT3, potentiometer
PT2, potentiometer
PT1, potentiometer

FUNCTIE

Voedingskabel

Aandrijving 1 (Master)
Aandrijving 2 (Second)
Aansluiting voor E-slot 24 V
Deurbeveiliging/verlichting
Knipperlicht

Aansluiting voor toebehoren
24V

Impulsgever kanaal 1
Impulsgever kanaal 2

Noodstopschakelaar/moet
overbrugd worden, zonder
aangesloten schakelaar

Fotocelbeveiliging actief OPEN
Fotocelbeveiliging actief DICHT

Fotocelbeveiliging actief
OPEN+ DICHT

Contactlijst 8,2 kOhm
Antenne

aansluiting radiomodule
Leren/wissen radiokanaal 1
Leren/wissen radiokanaal 2
Aanleren traject

Programmering
fotocelbeveiliging

Dipschakelaar blok
Krachtinstelling aandrijving 2
Krachtinstelling aandrijving 1
Automatisch sluiten
Vleugelvertraging

PUNT
LED A
LED B
LEDC
LED D
LED E
LED F
LED G
LEDH
LED |

LED J

BESCHRIJVING VAN DE LED’s

RODE LED’s moeten uitgeschakeld zijn. Duiden op storingen;
uitgezonderd niet-aangesloten Failsafe fotocelbeveiligingen. (zie
beschrijving ,JUMPER")

(voorbeeld: kortsluiting, fotocelbeveiligingen en/of contactlijst)

BESCHRIJVING

ROOD leren/wissen radiokanaal 1

ROOD starten impulskanaal 1

ROOD leren/wissen radiokanaal 2

ROOD starten impulskanaal 2

ROOD fotocelbeveiliging actief OPEN

ROOD fotocelbeveiliging actief SLUITEN
ROOD fotocelbeveiliging actief OPEN/SLUITEN

ROOD contactlijst
GROEN stop

ROOQOD leerprogramma (traject)
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PROGRAMMA’S

De besturing beschikt over 7 modi (programma’s). Het gewenste
programma wordt met de dipschakelaar “ON” (AAN) of “OFF” (UIT)
ingesteld.

Dip1 | AAN
uiT
DIP2 AAN | De verschillende werkwijzen van de aandrijvingen (zie
UIT | aparte tabel)
DIP3 | AAN
uiT
AAN E-slot
Zodra er een impuls gegeven wordt, drukt de
aandrijving de deur richting DICHT en wordt gedurende
DIP4 een seconde het relais voor de vrijgave van het E-slot

geopend. (Werking op basis van verschillende op de
markt verkrijgbare E-sloten.)

UIT | Werking gedeactiveerd

AAN | Instelling voor Chamberlain fotocelbeveiligingen
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DIP5 (770E/771E), komt overeen met EN60225-2-103.
uIT Instelling voor relaisgestuurde fotocelbeveiligingen
(100263E) of andere relais-fotocelbeveiligingen.
N FF
AAN | Voorknipperen van de knipperlichten gedurende 2 0 0
DIPG seconden voordat de aandrijving start.
UIT | Voorknipperen gedeactiveerd . . . .
A ALLE veranderingen/instellingen die U
AAN | Nadat de deur volledig geopend is, drukt aandrijving 1 .
met maximale kracht de deur gedurende 1 seconde in a_an de beSturmg voorneemt, ALTIJD stgkker
bIP7 richting ,OPEN". uit het stopcontact, anders worden de nieuwe
UIT | Werking gedeactiveerd veranderingen/instellingen niet door de
AAN | Nadat de deur volledig gesloten is, wordt aandrijving 1 | |P€Sturing geaccepteerd.
gedurende 2 seconden uitgeschakeld, zodat het E-slot
DIP8 kan vastklikken. Vervolgens drukt de aandrijving
nog 1 seconde met maximale kracht in richting
LDICHT".
UIT | Werking gedeactiveerd
POTENTIOMETER

PT1 (TRIMMER 1): VLEUGELVERTRAGING (BIPART DELAY)
Stuurt de vleugelvertraging aan bij vleugels die elkaar overlappen. In
stand OPEN = 1 of 3 sec. In stand DICHT = 0-20 sec. Motor 1 Master
wordt eerst geopend en als laatste gesloten. Om te voorkomen dat er
niemand tussen de twee sluitende vleugels geklemd wordt, moet de
vleugelvertraging altijd ingesteld worden. Volledig naar links gedraaid:
vleugelvertraging UIT

PT2 (TRIMMER 2): AUTOMATISCH SLUITEN (TIMER TO CLOSE)
De wachttijd van de deur in de stand DEUR OPEN kan gedefinieerd
worden: 0-150 sec. nadat de ingestelde tijd afgelopen is, wordt de
deur gesloten. Alleen mogelijk met aangesloten failsafe
fotocellen 771E.Volledig naar links gedraaid: automatisch sluiten UIT

A De besturing voldoet aan de meest recente EN-richtlijnen.
Een van deze richtlijnen schrijft voor dat de sluitkrachten aan de
deurkant niet meer mogen zijn dan 400 N (40 kg) binnen de laatste
500 mm voor de stand deur DICHT. Bij een deuropening van 500 mm
mag de maximale kracht aan de deurkant 1400 N (140 kg) bedragen.
Als dit niet gegarandeerd kan worden, moet er altijd een contactlijst,
indien mogelijk, tot een hoogte van 2,5 m aan de deur of aan de
tegenoverliggende post worden aangebracht (EN12453).

PT3 (TRIMMER 3): INSTELLING VAN KRACHT (FORCE 1
MASTER)

De werkkracht van de motor wordt gedefinieerd met motor 1 =
Master. De benodigde kracht is afhankelijk van het gewicht en de
functie van de deur.

PT4 (TRIMMER 4): INSTELLING VAN KRACHT (FORCE 2
SECOND)

De werkkracht van de motor wordt gedefinieerd met motor 2 =
Second. De benodigde kracht is afhankelijk van het gewicht en de
functie van de deur.

PT1 PT2 PT3 PT4
BIPART TIMERTO FORCE1 FORCE 2
DELAY  CLOSE MASTER  SECOND
N\ N\ N\ N\
PT 1 PT 2 PT3 PT 4
OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX

A ALLE veranderingen/instellingen die U
aan de besturing voorneemt, ALTIJD stekker
uit het stopcontact, anders worden de nieuwe
veranderingen/instellingen niet door de
besturing geaccepteerd.




Aparte tabel voor de instelling van de werkwijzen

Standaard

Standaard &
Dodeman in sluiten

Autametische inrichting met stop

Residential

Kanaalscheiding

Parkeerplaats

Dodeman

DIP1 DIP2
AAN AAN
AAN

uiT
uiT uir

AAN
uiT
AAN AAN
AAN

uiT
uIT uIT

DIP3

uiT

uiT

uiT

uiT

Impulsgever/kanaal 1

Deur gesloten:

1. impuls opent, de volgende
zet stop, de volgende sluit,
de volgende zet stop, de
volgende opent etc.

Impuls tijdens sluiten zet de
deur stop

Impuls tijldens openen zet de
deur stop

Impuls tijldens pauze sluit de
deur onmiddellijk

Deur gesloten:

1. impuls opent, de volgende
zet stop, de volgende sluit, de
volgende zet stop, de
volgende opent etc.

Impuls tijdens sluiten zet de
deur stop

Impuls tijdens openen zet de
deur stop

Impuls tijldens automatisch
sluiten sluit de deur onmiddellijk

Deur gesloten:

1. impuls opent, de volgende
zet stop, de volgende sluit, de
volgende opent

Deur geopend:

1. impuls sluit, de volgende
opent

Impuls tijldens voetganger
stopt, de volgende sluit

Deur gesloten:

1. impuls opent, de volgende
sluit, de volgende opent, de
volgende sluit etc.

Impuls tijldens voetganger sluit
de deur onmiddellijk

Impuls tijldens automatisch

sluiten opent de deur
onmiddellijk

Impuls tijdens automatisch sluiten
sluit de deur onmiddellijk.

Deur gesloten:

1. impuls opent, de volgende zet
stop, de volgende opent, de
volgende zet stop etc.

Impuls tijdens sluiten zet de
deur stop

Deur gesloten:

1. impuls opent beide vleugels
volledig, verdere impulsen
worden genegeerd.

Impuls tijldens voetganger opent
ook de tweede vleugel

Impuls tijdens sluiten opent de
vleugels onmiddellijk

Deur gesloten:

Continu signaal noodzakelijk,
loslaten bewerkstelligt
stopzetten

Radiosignaal gedeactiveerd,
veiligheidsinrichtingen
gedeactiveerd

Impulsgever/kanaal 2

Deur gesloten:

1. impuls opent voetganger, de
volgende zet stop, de volgende
sluit, de volgende zet stop, de
volgende opent etc.

Impuls tijdens sluiten zet de deur
stop

Impuls tijdens openen zet de deur
stop

Impuls tijdens pauze sluit de deur
onmiddellijk

Deur open:

Continu signaal voor sluiten
noodzakelijk, loslaten
bewerkstelligt stopzetten

Radiosignaal gedeactiveerd,
veiligheidsinrichtingen
gedeactiveerd

Deur gesloten:
1. impuls opent voetganger, de
volgende zet stop, de volgende sluit

Deur gesloten:
1. impuls opent, voetganger, de
volgende sluit onmiddellijk

Impuls tijldens automatisch sluiten
sluit de deur onmiddellijk

Deur open:
1. impuls sluit, de volgende zet
stop, de volgende sluit etc

Impuls tijldens openen zet de deur
stop

Deur gesloten:

1. impuls opent voetganger
volledig, verdere impulsen
worden genegeerd.

Impuls tijdens sluiten opent de
vleugels onmiddellijk

Deur open:
Continu signaal noodzakelijk,
loslaten bewerkstelligt stopzetten

Radiosignaal gedeactiveerd,
veiligheidsinrichtingen
gedeactiveerd
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TOEBEHOREN

FOTOCELBEVEILIGINGEN (OPTIONEEL)

De fotocelbeveiligingen zorgen voor het beveiligen van de deur en
moeten gebruikt worden. De montageplaats is afhankelijk van de
constructie van de deur. Overeenkomstig EN12453 moet één paar
fotocelbeveiligingen buiten op een hoogte van 200 mm actief in de
stand ,Sluiten” geinstalleerd worden; een tweede paar wordt binnen
op een hoogte van 200 mm actief in ,Openen” geplaatst. Een derde
paar fotocelbeveiligingen is actief in de stand ,Sluiten” en ,Openen”
en kan optioneel geinstalleerd worden. De fotocelbeveiligingen
bestaan uit een zender en een ontvangergedeelte en moeten
tegenover elkaar liggen. Met een schroevendraaier kan de behuizing
van het fotocelbeveiliging (kunststof) geopend worden. Het
fotocelbeveiliging wordt met kleine schroeven en pluggen aan de
wand bevestigd. Het is mogelijk twee verschillende
fotocelbeveiligingsystemen te gebruiken. (Zie beschrijving
dipschakelaar). Als de functie ,Automatisch sluiten” beschikbaar moet
zijn, moet het Chamberlain-Failsafe fotocelbeveiliging geinstalleerd
worden. Een combinatie van de fotocelbeveiligingen is niet mogelijk.
Het Chamberlain-Failsafe systeem (2-kabel systeem) beschikt aan
beide zijden over een kleine, van buiten waarneembare LED (lampje)
om de toestand van het fotocelbeveiliging aan te geven. Er zijn twee
modellen van het Chamberlain-Failsafe systeem verkrijgbaar. Het ene
systeem is ideaal voor montage aan wanden die tegenover elkaar
staan. Het andere systeem is ideaal voor montage aan de
binnenzijde van de deur, aangezien de beslagen voor de montage
ingesloten zijn.

Diagnose aan het Chamberlain-Failsafe fotocelbeveiliging

LED constant = OK

LED knippert = fotocelbeveiliging blokkeert besturing

LED uit = geen stroom, verkeerde aansiluiting of polen verkeerd
aangesloten

Diagnose aan de besturing

LED uit = OK

LED constant aan = besturing blokkeert

LED knippert = OK geen fotocelbeveiliging aangesloten

Kabeldoorsnede: 0,5 mm? of groter.

Spanning: 12/24 volt AC/DC.

Geen onbuigzame koperen leidingen gebruiken. Kabels met 230 volt
niet parallel of in hetzelfde kanaal leggen.
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PROGRAMMERING VAN DE FAILSAFE FOTOCELLE(N) 771E/770E

1. V6or de eerste ingebruikname !l

2. Bij aansluiting/verwijderen van een nieuwe fotocel.

- Besturing uitschakelen( stekker uit het stopcontact trekken).

- Het opsteekbruggetje (jumper) op de hiervoor voorgeziene pinnen
steken.

- Dipschakelaar 5 op ON zetten.

- Fotocel(len) volgens het schema aansluiten.

- Besturing aanzetten (stekker erin) en 30 sec. wachten.

- Het opsteekbruggetje (jumper) eraf trekken, even wachten.

(Antaal aangeslotene fotocellen worden onthouden)

PROGRAMMERING VAN RELAIS-FOTOCELLEN BIJV. 100263

De besturing moet gedurende een paar seconden van het stroomnet
losgekoppeld worden. Alle contacten waaraan geen fotocelbeveiliging
aangesloten is, moeten met COM overbrugd worden. (21-24, 22-24,
23-24). De relais-fotocelbeveiligingen worden door de contacten 15-16
van stroom voorzien. Dipschakelaar 5 moet op OFF staan. De jumper
moet eraf getrokken worden.

Aanwijzing: relais-fotocelbeveiligingen mogen overeenkomstig
EN12978 niet meer voor nieuwe installatie gebruikt worden,
aangezien ze zichzelf niet kunnen testen (failsafe).

GEBRUIK ZONDER FOTOCELLEN

GEVAAR: niet toegestaan voor normaal gebruik. In dat geval moeten
contactlijsten de deur beveiligen.

De besturing moet gedurende een paar seconden van het stroomnet
losgekoppeld worden. De contacten 21-22-23-24 moeten allemaal
overbrugd worden. Dipschakelaar 5 moet op OFF staan. De jumper
moet eraf getrokken worden.

Aanwijzing: fotocelbeveiligingen van verschillende constructie mogen
NIET met elkaar gecombineerd worden.

:I JMP1 = % I
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ELEKTRISCH SLOT (OPTIONEEL) 600022 (24V) MS. eo oo
Een elektrisch slot kan met de contacten 10 en 11 op de besturing

worden aangesloten. 10 11|12 _13 14
Kabeldoorsnede: 0,5 mm? of groter. N - | LAMPXZ »LA8A1P1

Spanning: 24 volt AC/DC.

DEURBEVEILIGING/VERLICHTING (OPTIONEEL)

Om de toestand van de deur te kunnen bewaken, kan er een
gloeilamp 24V/3W worden aangesloten. Als alternatief kan er ook met
een relais (toebehoren) verlichting worden voorgeschakeld.
Kabeldoorsnede: 0,5 mm? of groter.

Spanning: 24 V

KNIPPERLICHT (OPTIONEEL) FLA24-2

Er kan een knipperlicht op de besturing worden aangesloten. Dit
knipperlicht waarschuwt personen voor de bewegende deur. Het
knipperlicht moet hoog en duidelijk zichtbaar aangebracht worden. De
besturing geeft een constant signaal af, dat wordt omgezet in een
knipperlicht.

Kabeldoorsnede: 0,5 mm? of groter.

Spanning: 24 V DC

24Vdc

A Geen onbuigzame koperen leidingen gebruiken. Kabels met
230 volt niet parallel of in hetzelfde kanaal leggen.

TOETS/SLEUTELSCHAKELAAR (OPTIONEEL) 00000
De besturing/aandrijving kan over verschillende ingangen 5 1617 18 19 20
geactiveerd worden. Dit kan met een handzender of savas | 1] 2 [ston]ou

sleutelschakelaar (Contacten 17 +20) gedaan worden.
Handzender = zie punt Aanleren van de handzender
Schakelingang 1 = input besturing 1, Normaal gebruik
Schakelingang 2 = input besturing 2, Actief bij speciale instellingen
(zie beschrijving dipschakelaar)

= CoM @
8002E ®
NOODSTOP (OPTIONEEL) 600084 ST(P

Als er een schakelaar aangesloten wordt, kan hiermee de L9
installatie stopgezet of geblokkeerd worden. Een beweging van de r sootie 100010
vleugels wordt onmiddellijk onderbroken. De contacten 19 en 20 T do/24v | l 100034

moeten overbrugd worden als er geen schakelaar geinstalleerd is.

AANSLUITING DETECTIELUS (OPTIONEEL)

Er kan een detectielus (203292 1-kanaals, 203308 2-kanaals) op
de besturing worden aangesloten. Met een 2-kanaals installatie
kunnen er 2 detectielussen gescheiden of samen gebruikt worden.
Aanwijzing: de beschrijving heeft uitsluitend betrekking op de
afzonderlijke contactringen. Als er een 2-kanaals installatie gebruikt
wordt, kunnen er ook twee contactringen achter elkaar gelegd
worden om de rijrichting van voertuigen te herkennen. In dat geval
zijn er meer aansluitcombinaties mogelijk.

Voor de opening ingang of uitgang

Aansluiting aan contact 17 + 20. Dipschakelaar in functie
parkeerplaats. Automatisch sluiten geactiveerd (aanbevolen).
Voor het beveiligen van het zwenkbereik van de deur

Aansluiting op contact 19 + 20 (stop). Relaisuitgang bij gebruik
van Failsafe fotocelbeveiligingen op NO (sluiten). Bij gebruik van
relais-fotocelbeveiligingen als NC (opener). Functie Automatisch
sluiten niet aanbevolen.

Attentie: enige beveiliging die niet aan de EN-norm voldoet,
dus niet toegestaan!

24 VDC - UITGANG

Voor relais-fotocelbeveiligingen of andere apparatuur (bijv.
ontvanger)

max. 500 mA

A Geen onbuigzame koperen leidingen gebruiken. Kabels
met 230 volt niet parallel of in hetzelfde kanaal leggen.




RADIOMODULE (OPTIONEEL)

Om de besturing via een radiografisch signaal te kunnen
gebruiken, moet er eerst een radiomodule op de insteekplaatsen
CN1/CN2 worden geinstalleerd. Volgende modules zijn
verkrijgbaar: 801221 (433.92 MHz),801429 (27.145 MHz), 207542
(315.15 MHz China)

e‘BII;I

D 801221

PROGRAMMERING TX4UNI

Het radio moduul op de voorgeschreven "pins" steken, als deze nog niet
voorgemonteerd is.

De ontvanger bezit twee kanalen, CH1 en CH2. Deze twee kanalen zijn
met de desbetreffende LED’s CH1 en CH2 verbonden. CH1 opent door
een geprogrammeerde knop op uw afstands-bediening beide vleugels.
CH2 opent door een geprogrammeerde knop op uw afstandsbediening
een vleugel (voetgangersfunctie).

Programmeren van de afstandsbediening met de toets CH1
(opent beide vleugels, hiernaast geillustreerd):

1. Linker en rechter toets van de handzender gedurende ca. 5 seconden
gelijktijdig ingedrukt houden tot de LED gedurende ca. 30 seconden
brandt. Een van de vier toetsen van de handzender kiezen waarmee
de poort moet worden gestuurd (nog niet indrukken).

2. Toets CH1 indrukken. LED LEARN1 gaat ca. 10 seconden branden.

3. Tijdens deze 10 seconden:

- Nu de voordien gekozen toets van de handzender indrukken.

- Aangezien de besturing en de handzender nu een passende code
instellen, moet de toets evt. een tweede of derde keer worden
ingedrukt.

- Zodra de LED LEARN TIMER en daarna alle andere LED’s hebben
geknipperd, voert u stap 4 uit.

4. Een van de drie resterende toetsen van de handzender indrukken om
de programmering met toets CH1 af te sluiten.

Ter info: Wanneer stap 3 niet lukt, wacht dan tot de LED’s (besturing en
handzender) uitdoven en begin opnieuw met stap 1.
Op deze manier kunnen tot 128 handzenders worden geprogrammeerd.

Programmeren van de afstandsbediening met de toets CH2
(opent een vleugel):

1. Linker en rechter toets van de handzender gedurende ca. 5 seconden
gelijktijdig ingedrukt houden tot de LED gedurende ca. 30 seconden
brandt. Een tweede toets van de handzender kiezen waarmee de
poort moet worden gestuurd (nog niet indrukken).

2. Toets CH2 indrukken. LED LEARN2 gaat ca. 10 seconden branden.

3. Tijdens deze 10 seconden:

- Nu de voordien gekozen toets van de handzender indrukken.

- Aangezien de besturing en de handzender nu een passende code
instellen, moet de toets evt. een tweede of derde keer worden
ingedrukt.

- Zodra de LED LEARN TIMER en daarna alle andere LED’s hebben
geknipperd, voert u stap 4 uit.

4. Een van de drie resterende toetsen van de handzender indrukken om
de programmering af te sluiten.

Ter info: Wanneer stap 3 niet lukt, wacht dan tot de LED’s (besturing en
handzender) uitdoven en begin opnieuw met stap 1.
Op deze manier kunnen tot 128 handzenders worden geprogrammeerd.

Druk voor het wissen van de geprogrammeerde handzenders de toets
CH1 in tot de LED uitgaat. Voer dezelfde stappen uit voor CH2.
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AANLEREN / WISSEN VAN DE HANDZENDER

Druk op de toets CH1. De LED ,Learn1” brandt rood. Druk
vervolgens gedurende ca. 5 seconden een toets van de handzender
in. De LED ,Learn 1“ knippert nu. Klaar. Voer dezelfde stappen uit
voor CH2, maar druk nu een nog vrije toets van de handzender in.
Er kunnen maximaal 128 handzenders aangeleerd worden.

Druk voor het wissen van de aangeleerde handzenders de toets
CH1 in tot de LED uitgaat. Voer dezelfde stappen uit voor CH2.

=] L
LEARN START LEARN !
) 1
=y o |
CI/cra CH2

CONTACTLIJST (OPTIONEEL)

Op de besturing kan een contactlijst die volgens het 8,2-kOhm-
principe werkt aangesloten worden. D.w.z. dat er aan het eind van
de contactlijst een testweerstand met 8,2 kOhm wordt aangesloten.
Deze zorgt voor de voortdurende controle van het stroomcircuit. De
besturing wordt geleverd met een ingebouwde 8,2 kOhm
weerstand. Er worden meerdere klemstroken in serie aangesloten.
Kabeldoorsnede: 0,5 mm? of groter.

ANTENNE (OPTIONEEL) ANT4X-1LM

De besturing is standaard met een draadantenne uitgerust.

Op de contacten 27 en 28 kan een buitenantenne (toebehoren)
worden aangesloten. Zo is de bereik groter. De antenne dient zo
hoog mogelijk gemonteerd te worden.

A Geen onbuigzame koperen leidingen gebruiken. Kabels
met 230 volt niet parallel of in hetzelfde kanaal leggen.
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600046 (2,5m) + 600060

EERSTE INGEBRUIKNAME
BASISINSTELLING

Voer de punten nauwkeurig één voor één uit. Begin in geval van
twijfel opnieuw. Neem voldoende tijd voor deze instellingen.

1. Zijn alle voor het gebruik noodzakelijke aansluitingen aangesloten?
Motoren, fotocelbeveiligingen, veiligheidscontactlijst, stopschakelaar.
2. Zorg ervoor dat zich niemand in de buurt van deur bevindt of kan
bevinden.

3. Controleer de LED’s (lampjes) op werking en ga na of ze functies
blokkeren. Rode LED’s (lampjes) mogen niet constant branden. De
groene LED moet branden.

4. Instellen van de dipschakelaar programma standaard 1="ON”, 2=
,ON*, 3=,0FF*. Later kunnen er altijd correcties worden uitgevoerd.
5. Is er een E-slot geinstalleerd? Indien ja, dipschakelaar 4="ON*

6. Kracht instellen potentiometer ,FORCE 1“ ,FORCE 2“. Op
maximaal 30% instellen. Bij zeer lichte deuren zelfs minder. Eerst
proberen, dan corrigeren! Alleen in kleine stappen de kracht
verhogen.

7. Als er twee motoren aangesloten zijn, moet de vleugelvertraging
(,Bipart Delay*) ingesteld zijn. De potentiometer op ca. 50% zetten.
Latere correcties kunnen te allen tijde uitgevoerd worden.

8. Besturing uitschakelen( stekker uit het stopcontact trekken).

8.1 Het opsteekbruggetje (jumper) op de hiervoor voorgeziene pinnen
steken.

8.2 Dipschakelaar 5 op ON zetten.

8.3 Fotocel(len) volgens het schema aansluiten.

8.4 Besturing aanzetten (stekker erin) en 30 sec. wachten.

8.5 Het opsteekbruggetje (jumper) eraf trekken, even wachten. De
LED’s van de aangesloten fotocellen moeten UIT zijn, de LED’s van
de NIET aangesloten fotocellen KNIPPEREN. De fotocellen zijn nu
geactiveerd.
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Programmering van de tijd voor het traject standaard (zonder
soft-stop, langzaamloop)

Aanwijzing: als er maar een aandrijving (1-vleugel) gebruikt
wordt, dan zijn de leerstappen voor vieugel 2 anders.

Bij programmering “Standard”: aanwijzing zie in de tekst.

Bij programmering “Advanced” de punten 5, 6, 7, 8 overslaan
door toets L1 in te drukken.

Toets L1 moet in dit programma 2x ingedrukt worden.

1. De vleugels moeten gesloten en vergrendeld zijn.

2. Toets L1 kort indrukken (1 seconde), beide vleugels gaan open.
Aanwijzing: als een vleugel zich sluit, in plaats van open te gaan,
moeten bij deze motor de bruine en zwarte kabel omgewisseld
worden! Stroom uitschakelen (opnieuw starten), vervolgens
opnieuw beginnen met de programmering.

3. Toets L1 weer indrukken zodra beide vleugels de eindaanslag
bereikt hebben (+ twee seconden laten brommen). Alleen vieugel 2
loopt nu aan en wordt gesloten. Als vleugel 2 gesloten is, loopt
vleugel 1 automatisch aan en wordt gesloten.

Aanwijzing: wacht, als er maar een vleugel gebruikt wordt, (ca. 15
seconden) zonder een toets in te drukken. Vieugel 1 loopt
automatisch aan.

Verder met het afronden van de installatie.

Programmering van het traject ,,Advanced” (individueel)

Toets L1 moet in dit programma in totaal 9x ingedrukt worden. Bij
elke druk op de toets wordt er een positie (tijd) opgeslagen. Daardoor
is het mogelijk soft-stop (langzaamloop) op te slaan, zodat de deur of
de toepassing individueel aangepast kan worden. Zeer lange of bijna
geen soft-stop-fases zijn ook mogelijk.

Vleugel 1 = ,Master*”

Vleugel 2 = ,Second*

1. De vleugels moeten gesloten en vergrendeld zijn.

2. L1 indrukken; langer dan 5 seconden = tot vleugel 1 start
(opengaat). Toets loslaten!!

3. L1 weer indrukken; soft-stop OPEN voor vleugel 1 begint vanaf
deze positie.

4. L1 nogmaals indrukken nadat de eindaanslag OPEN al 2 sec.
bereikt is (windlast)

Vleugel 2 start nu automatisch.

5. L1 weer indrukken; soft-stop OPEN voor vleugel 2 begint vanaf
deze positie.

6. L1 nogmaals indrukken nadat de eindaanslag OPEN al 2 sec.
bereikt is (windlast)

Vleugel 2 start nu automatisch en sluit vervolgens.

7. L1 weer indrukken; soft-stop DICHT voor vleugel 2 begint vanaf
deze positie.

8. L1 nogmaals indrukken nadat de eindaanslag DICHT al 2 sec.
bereikt is (windlast)

Vleugel 1 start nu automatisch.

9. L1 weer indrukken; soft-stop DICHT voor vleugel 1 begint vanaf
deze positie.

10. L1 nogmaals indrukken nadat de eindaanslag DICHT al 2
sec.bereikt is (windlast)

Klaar.

Voltooien van de installatie/programmering:

Als het traject geprogrammeerd is, kunnen de handzenders
geleerd (niet nodig bij kits) of gewist worden.

1. Start de deur met de handzender of een aangesloten toets en
observeer het verloop. Sluit de deur weer ZONDER dat u een
instelling geprogrammeerd heeft.

2. Als de deur niet volledig sluit, moet de potentiometer op een
waarde ingesteld worden die het resultaat is uit voorgaande
pogingen. (Bijv. looptijd verhogen, kracht corrigeren.
Vleugelvertraging) Attentie: de vleugel moet minstens een seconde
tegen de aanslag aankomen, zodat hij ook bij wind (langzamer) de
aanslag bereikt. Het is niet mogelijk dit met verhoogde kracht te
compenseren. Het programmeren van de looptijd moet herhaald
worden.

3. Doe nu een tweede poging, voer dezelfde stappen uit en sluit de
deur eerst, voordat u weer instellingen programmeert.

4. Controleer, als alle instellingen geprogrammeerd zijn, de werking
van de fotocelbeveiligingen, toetsen, knipperlichten, handzenders,
toebehoren etc. Als u Automatisch sluiten wilt, zet dan de
potentiometer voor de pauze op deur OPEN (“timer to close”).

5. Toon iedereen die met de deur om moet kunnen gaan welke
bewegingen de deur maakt, hoe de veiligheidsfuncties werken en hoe
de aandrijving met de hand bevestigd kan worden.
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Veel gestelde vragen

Wat is de vermoedelijke levensduur van een hekaandrijving?

Hoe lang duurt de installatie van een hekaandrijving?

Wat gebeurt er tijdens een stroomonderbreking?

Een correct geinstalleerde hekaandrijving kan bij gebruik voor
particuliere toepassingen meer dan10 jaar storingsvrij werken. Zowel
het hek als ook de aandrijving moeten regelmatig worden
gecontroleerd en volgens het schema worden onderhouden.

Afhankelijk van uw vaardigheden neemt de montage van de
mechanische onderdelen ca. 3 tot 8 uur in beslag. Het hek moet worden
voorbereid, zodat het gereed is voor installatie. De elektrische aansluiting
duurt ca. 1 tot 2 uur. Elke gebruiker moet tenminste 30 minuten worden
geinstrueerd in de bediening; hierbij moeten de functies worden getoond
en veiligheidsaspecten, beveiligingsvoorzieningen, alsmede de
handelwijze tijdens een stroomonderbreking worden uitgelegd.

Alle Chamberlain-hekaandrijvingen beschikken over een
ontgrendelingssysteem om het hek tijdens een stroomonderbreking met

Is het mogelijk om slechts een vleugel te openen?
(voetgangersfunctie)

Aandrijving werkt niet / reageert niet op indrukken
van de knop.

Direct nadat het hek zich in beweging heeft
gezet, stopt het en keert het terug.

De aandrijving opent het hek niet volledig

De aandrijving zoemt weliswaar maar heeft geen
kracht

De besturing reageert niet wanneer ik de DIP-
schakelaars verander.

De aandrijving werkt alleen wanneer ik de
handzender ingedrukt houdt.

"Automatisch sluiten” werkt niet

De aandrijving reageert niet hoewel de besturing
aangesloten is. (LED's branden)

De aandrijving reageert helemaal niet, geen LED
brandt, eventueel stroomonderbreking

De aandrijving stopt plotseling en werkt pas weer
na een langere pauze.

de hand te kunnen bedienen.

Ja, dat is mogelijk. Dit proces kan radiografisch worden geactiveerd
(hiervoor is minimaal een 2-kanaals handzender noodzakelijk) of via het
indrukken van een knop. (Zie instelling van de functiewijzen “Standaard”)

1. Aansluiting knop los

2. Aansluiting STOP-schakelaar los, STOP-
LED is uit.

3. Hindernis blokkeert fotocel in
bewegingsrichting

4. Contactlijst is beschadigd of heeft een
hindernis geraakt.

5. Aandrijving is nog ontgrendeld

Hindernis in het hekbereik

1. Zijn de pijlermaten A+B correct?

2. Is de looptijd van de besturing correct
geprogrammeerd?

3. Is de kracht correct ingesteld?

1. Condensator is niet correct aangesloten op
bruine en zwarte kabel.

2. Kracht is niet ingesteld.

3. Aandrijving is ontgrendeld

1. Besturing in dodemansbedrijf
2. Een beveiligingsvoorziening functioneert niet
juist. (fotocel, contactlijst)

1. Handzender niet geprogrammeerd

2. LED's geven fouten aan

3. Fotocel verkeerd aangesloten

4. Brug niet aanwezig tussen STOP en COM
5. Klem voor motoren eventueel niet correct
aangesloten

Wordt het hek continu gebruikt, bereikt de
motor de uitschakeltemperatuur.
Beveiligingsvoorziening, omdat de aandrijving
niet geschikt is voor continubedrijf.

1. Knoppen- en COM-aansluitingen
controleren

2. Aansluitingen van de STOP-
schakelaar (STOP en COM)
controleren.

3. Hindernis verwijderen

4. Hindernis verwijderen, alsmede
aansluitingen en bedrading controleren.
5. Aandrijving vergrendelen

Hekbereik controleren op hindernissen

1. A+B-maat controleren

2. Eventueel opnieuw programmeren,
plus ca. 3 seconden

3. Kracht corrigeren (bij wind draait de
aandrijving iets langzamer)

1. Bedrading condensator controleren
2. Potentiometer voor kracht rechtsom
draaien

3. Aandrijving vergrendelen

Besturing stroomloos schakelen, dan
DIP-schakelaars veranderen.

1. Besturing stroomloos schakelen, dan
DIP-schakelaars veranderen.

2. LED's bekijken, fouten zoeken en
verhelpen.

1. Werkt alleen wanneer de fotocellen
met 2 kabels 770E(ML) of 771E(ML)
geinstalleerd is.

2. Vervolgens potentiometer voor
“Automatisch sluiten” rechtsom draaien.

1. Handzender programmeren

2. Fouten zoeken en verhelpen (zie

beschrijving LED's)

3. Aansluiting/programmering fotocel
controleren

4. Eenvoudige draadbrug aansluiten
5. Klem en aansluitingen controleren

1. Stroomdraad en nulleider controleren
2. Zekeringenkast woning controleren

Motor voldoende laten afkoelen (min. 15
minuten).



De aandrijving is zo sterk dat hij het hek/de pijler
verbuigt

Kunnen verschillende A+B-maten aan beide zijden
worden gebruikt?

Het hek moet een stijging volgen

De krachtinstelling is gewijzigd, er is echter geen
verschil vast te stellen.

Het bereik van de zender is te gering

De hekpijler is zo dik dat ik niet kan voldoen aan
de A+B-maat.

Besturing werkt niet meer met handzender, alleen
nog met schakelaar en dan alleen zolang er een
toets ingedrukt wordt en vastgehouden wordt.
Toets (1) Open of met toets (2) DICHT

De installatie wordt niet automatisch gesloten,
maar wordt automatisch GEOPEND

Besturing werkt niet met handzender

Deur kan alleen geopend worden

De besturing doet het niet

De vleugels worden niet volledig geopend

(Externe radiografische) universele ontvanger
werkt niet

1. A+B-maat correct?
2. Kracht te hoog?
3. Hek versterken?

1. A+B-maat controleren

2. Potentiometer voor kracht linksom
draaien

3. Eventueel aandrijving op een
versterkingsplaat schroeven. (pijler)
Eventueel bij trek- en drukpunt een
versterkingsplaat aanbrengen.
(hekvleugel) Geschikte schroeven en
pluggen gebruiken

Over het algemeen wel, maar de vleugels bewegen dan met verschillende snelheden.
Worden de A+B-maat sterk gewijzigd ten opzichte van de norm, dan resulteert dat in een
slecht bewegen van het hek en een hogere belasting van het beslag. (aanzienlijk lagere

levensduur van de installatie)

Niet aanbevolen! Hek wijzigen! Het hek kan ongecontroleerd (gevaarlijk) bewegen,
wanneer de aandrijving ontgrendeld is. In de stijgingsrichting is een hogere kracht nodig;
in tegenovergestelde richting heeft de aandrijving dan teveel kracht.

Besturing gedurende enkele seconden van het lichtnet loskoppelen om de zelfcontrole van

de kaart te activeren.

De installatie van een buitenantenne wordt geadviseerd, omdat de besturing met de korte
kabelantenne zich in de meeste gevallen achter de pijler of vlak bij de grond bevindt. De
optimale antennepositie moet altijd zo hoog mogelijk zijn. Chamberlain biedt als toebehoren
een bijbehorende antenne met montageset aan onder de omschrijving ANT4X-1EML.

Pijler uitsparen of hek verplaatsen

1.Instelling dipschakelaar niet naar wens

2.Een veiligheidsfotocelbeveiliging, contactlijst

of stop blokkeren de besturing
3.Er is slechts een fotocelbeveiliging voor
OPEN aangesloten

De motorkabels zijn verkeerd aangesloten

1.Handzender niet geprogrammeerd
2.Een fotocelbeveiliging blokkeert

1.Fotocelbeveiliging blokkeert
2.Instelling dipschakelaar niet naar wens

Geen traject geleerd

1.Kracht te laag bij veel wind
(deuren over het volledige oppervlak)
2.Deur loopt stroef/zwaar

Controleer of de polen in de juiste
richting liggen (contacten 15/16)

1.Correctie van de dipschakelaar.
Verhelpen van de storing noodzakelijk.
Als de storing niet gerepareerd kan
worden, dan moet er een “reset” en een
nieuwe programmering uitgevoerd
worden (zie fotocelbeveiliging).

2.Er moet ten minste een
fotocelbeveiliging actief op DICHT of
OPEN & DICHT aangesloten zijn.

Motorkabels (bruin,zwart) omwisselen.

1.Handzender programmeren.
2.Fotocelbeveiligingen controleren.

1.Controle van de werking en
aansluiting noodzakelijk.
2.Dipschakelaar controleren.

Traject aanleren.
Zie eerste ingebruikname.

1.Kracht opnieuw instellen (verhogen).
2.Stroefheid verhelpen.
3.Besturing nieuw programmeren.

Kabel “+” en “-” omwisselen.

VERWIJDERING

De verpakking bestaat uit milieuvriendelijke materialen. Ze kan in de plaatselijke recyclagecontainers worden gedeponeerd. Overeenkomstig
Europese richtlijn 2002/96/EG betreffende oude elektrische apparaten moet dit apparaat na gebruik volgens de voorschriften worden verwijderd
om te garanderen dat de gebruikte materialen worden gerecycleerd.

Het gemeente- of stadsbestuur geeft informatie over de mogelijkheden voor verwijdering.

BATTERIJVERWIJDERING

Batterijen en accu’s mogen niet met het huisvuil worden meegegeven.
U kunt de batterijen na gebruik in de directe omgeving (bijv. in de
handel of gemeentelijke inzamelpunten) kosteloos terugbrengen.
Batterijen en accu’s zijn gemarkeerd met een doorkruiste vuilnisbak
alsook het chemische symbool van de schadelijke stof, namelijk

“Cd” voor cadmium, “Hg” voor kwik en “Pb” voor lood.




ATENGAO
INSTRUGOES IMPORTANTES PARA A MONTAGEM E UTILIZAGAO

COMECE POR LER ESTAS NORMAS DE SEGURANCA IMPORTANTES

Estes simbolos de aviso significam "Cuidado!”, um pedido de atengdo, uma vez que a sua inobservancia podera causar danos

pessoais e materiais. Leia estes avisos atentamente.

Este automatismo para portdes foi construido e controlado de modo a oferecer condigdes de seguranga adequadas, caso a
instalacao e utilizacao sejam realizadas em conformidade com as normas de seguranga que se indicam.
O nao cumprimento das normas de seguranga que se seguem pode dar origem a danos pessoais e materiais graves.
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Ao manusear ferramentas e pegas pequenas, tenha
sempre o devido cuidado e nao use anéis, relégios ou
pecas de vestudrio soltas quando realiza trabalhos de
instalagao ou de reparagao num portao.

As linhas eléctricas devem ser colocadas em
conformidade com as normas de construgao e de
instalacao eléctrica locais. O cabo eléctrico s6 pode
ser conectado a uma rede devidamente ligada a terra
por um electrotécnico autorizado.

Aquando da montagem, ha que ter em conta o movimento de
fecho entre a parte accionada e as partes adjacentes do
edificio (p. ex. uma parede) que se deve a abertura da parte
accionada..

Remova todas as fechaduras fixadas no portao para
evitar danos no mesmo.

Apos a instalagao devera verificar se o mecanismo
esta regulado correctamente e se o accionamento, o
sistema de seguranca e o desbloqueio de emergéncia
funcionam em condigdes.

Se o portao dispor de uma porta de passagem, o
accionamento nao pode arrancar ou continuar a
funcionar caso o portao nao esteja devidamente
fechado.

Este equipamento ndo deve ser operado por pessoas
(incluindo criangas) que tém dificuldades corporais ou
mentais ou que ndo tém experiéncia no manusea-mento
do equipamento quando ndo est&o sob vigi-lancia ou ndo
receberam instrugdes relativamente ao manuseamento do
equipamento de uma pessoa responsavel pela sua
seguranga.
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E importante manter o portdo sempre em bom
funcionamento. Os portdes encravados ou perros
devem ser imediatamente reparados. Nao tente reparar
o portdo vocé mesmo. Solicite a ajuda de um técnico.

Remova acessoérios adicionais da proximidade de criangas.
N&o deixe as criangas operar botbes e controlos remotos.
O portdo podera provocar ferimentos graves ao fechar.

Os aparelhos de comando automadtico tém que ser
separados da rede sempre que forem executados
trabalhos de manuteng¢ao, como por exemplo a
limpeza. A instalagao de disposigao fixa devera
integrar um dispositivo de corte para garantir um
desligamento para todos os pélos mediante um
interruptor (curso de abertura do contacto de pelo
menos 3mm) ou um fusivel separado.

Assegure-se de que as pessoas que montam o
accionamento e efectuam a sua manutengao e
operacao cumprem estas instrugdes. Conserve as
instru¢cdes num local onde estejam sempre acessiveis
para consulta.

A protecg¢do contra esmagamento e rocamento tem
que estar totalmente assegurada apés a montagem
do accionamento com o portao.

As criangas devem ser vigiadas para se assegurar de
que ndo brincam com o equipamento.



MONTAGEM DA CAIXA DE COMANDO

O comando CB11 destina-se a ser montado numa caixa especial a prova de agua (203391). Antes da montagem, mega as distancias
necessarias e defina as perfuragées adequadas. Remova o plastico dos orificios com a ajuda de uma chave de fendas. Insira o atarraxamento
de cabos com aliviador de tens&o. Segure a caixa contra a superficie em que deve ser montada. Passe os parafusos pelos orificios de fixagdo
na parede traseira e aperte-os. O comando do motor consiste de um sistema electrénico comandando por um microprocessador da mais recente
tecnologia. O sistema possui todas as possibilidades de ligagdo e fungdes necessarias para um funcionamento seguro. A humidade e a agua
destroem o comando. Assegure-se sempre de que a agua, humidade ou dgua de condensacgéo ndo possam afectar o comando. Todas as abertura e
passagens de cabos devem estar fechadas obrigatoriamente de modo estanque. A caixa de comando com o comando do motor deve ser montada
com as passagens de cabos para baixo. Ndo deve ser sujeita a radiagdo solar constante. Com o sistema electronico é possivel ajustar com grande
precisao a forga de tracgao e de pressdo. Em caso de montagem/ajuste correcto, o portdo pode ser segurado a mao. Durante a sua deslocagao, o
portdo pode ser parado, a qualquer momento, por telecomando, botéo ou interruptor de chave. O batente de portao precisa de um encosto fixo
para as posi¢des “ABRIR” e “FECHAR”, pois os accionamentos de portdo ndo possuem um interruptor de fim de curso.
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DADOS TECNICOS

Tensao: 230 V~ £10 % 50-60 Hz
Consumo max.: 22 mA

Accionamento max.: 230 V~ 50 Hz 1000 W max
Alimentacédo acessorios: 24 Vdc /0,5 A max
Temperatura de funcionamento: -25 °C + 55 °C

Modos de funcionamento: Standard

Standard e sem Auto-sustentagdo (homem morto) em Fechar
Automatico com Paragem
Residencial
Separagdo de canal
Estacionamento
Sem Auto-sustentagdo (homem morto)
Tempo marcha max.: 80 seg
Tempo de pausa: 0 + 150 seg
Dimensdes: 124x152 mm (sem caixa)

DISTRIBUICAO DE CORRENTE

O cabo conduzido pelo brago de accionamento tem de ser introduzido numa caixa de distribuicdo normal e estanque a agua. Da caixa de
distribuicao até ao comando pode, depois, existir um assentamento fixo dos cabos. Frequentemente é possivel conduzir o accionamento, que se
encontra fixado mesmo ao lado do comando, directamente para dentro da caixa. Nunca coloque a caixa de distribuigdo por baixo da terra.

De um modo geral, os cabos devem ter no minimo as seguintes secg¢des transversais:
« 100-230 Volt 1,5 mm?2 ou maior
* 0-24 Volt 0,5 mm? ou maior

Conselhos: Na pratica, os fios para campainhas eléctricas apresentam-se frequentemente como problematicos, pois perdem demasiada tensao
guando os cabos sdo maiores. Separe os cabos por canais para cabos, isto €, cabo do motor e cabo da barreira luminosa, em especial nos
interruptores de chave, botdes de arranque (vindos de casa), pois, de contrario, podera haver falhas quando os percursos dos cabos sdo longos.



Composigao tipica de uma unidade:

1. Motor

2. Comando

3. Barreira luminosa (activa em fechar), altura max. 200 mm
Primeira barreira luminosa.

4. Barreira luminosa (activa em abirir), altura max. 200 mm
Segunda barreira luminosa.

5. Luz intermitente (opcional)

Indicador 6ptico importante alertando para a movimentagao do
portao.

6. Interruptor de chave

E fixado no lado exterior. O portdo é aberto com uma chave ou a
introdugéo de um numero.

7. Barra de contacto (opgao)

Protege o portdo em caso de contacto. As barras de contacto
podem ser aplicadas no portdo ou nos pilares. Se for necessario,
as barras tém de ser aplicadas numa altura até 2,5m.

8. Barreira luminosa (activa em abrir/fechar), altura max. 200 mm
(opcional)

9. Circuito fechado Acesso (opcional)

10. Circuito fechado de seguranga na area de movimentacéo do
portéo (opcional)

11. Circuito fechado Saida (opcional)

A O comando cumpre as directivas EN exigidas mais
recentes. Uma dessas directivas prescreve que as forgas de
fecho no canto do portdo ndo devem exceder os 400 N (40 kg)
dentro dos ultimos 500 mm antes do portdo estar FECHADO.
Acima dos 500 mm, a forga maxima no canto do portdo podera
ser de 1400 N (140 kg). Se tal ndo puder ser garantido, é
indispensavel a instalagdo de uma barra de contacto,
eventualmente, até uma altura de 2,5 m no portdo ou no pilar
oposto (EN12453).
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MOTORES:

O motor que deve abrir em primeiro lugar € o motor 1 “Master”, o
outro motor, o motor 2 “Second”. Se for utilizado apenas um
motor, a conexao Motor 2 fica livre.

Os cabos dos condensadores fornecidos com os motores tém de
ser inseridos, em conjunto com os cabos para o sentido de
rotacdo (castanho/preto), nos bornes OP e CL. Por razbes de
espaco, os condensadores também podem ser posicionados nas
caixas de distribuicdo. Assegure-se de que estdo bem fixados e
possuem uma boa ligagao eléctrica. Os condensadores sao

responsaveis pela forca que os motores posteriormente possuem.

Da primeira vez, conecte os motores da seguinte forma:
Motor 1

4 Castanho e condensador 1
5 Azul

6 Preto e condensador 1
Motor 2

7 Preto e condensador 2

8 Azul

9 Castanho e condensador 2

Para a colocagéo em funcionamento, consulte o paragrafo
Primeira colocagdo em funcionamento / Configuragao base.

Nota: Durante a primeira colocacdo em funcionamento, os
batentes de portdao devem ABRIR na primeira deslocagao. Se
um ou ambos os batentes fecharem, em vez de abrirem, no
motor em questao tem de ser trocado o cabo castanho pelo
preto! Primeiro deve ser interrompida a alimentagao de
corrente !
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COMPOSIGAO DO COMANDO
PONTO DESCRICAO

1
2

= © 0 N O

12
13
14
15

M1, borne:1,2,3
M2, borne:4,5,6
Borne:7,8,9
M3, borne:10,11
Borne:12,13
Borne:13,14
M4, borne: 15,16
Borne:17,20
Borne:18,20
Borne:19,20

M5,borne:21,24
Borne:22,24
Borne:23,24

Borne:25,26
Borne:27,28
CN1/CN2, ficha

CHA1, botao de pressao

CH2, botéo de presséo

L1, botédo de pressao

JMP1, ponte de conexao

DIP1

PT4, potenciémetro
PT3, potenciometro
PT2, potenciometro

PT1, potenciémetro

FUNGAO

Linha de alimentacao
Accionamento 1 (Master)
Accionamento 2 (Second)
Contacto para fecho eléctrico 24 V
Controlo do portao/iluminagao

Luz intermitente

Contacto para acessorios de 24V
Gerador de impulsos canal 1
Gerador de impulsos canal 2

Bot&do Paragem de Emergéncia /
tem de estar ligado em ponte se
nao tiver interruptor conectado

Barreira luminosa activa ABRIR
Barreira luminosa activa FECHAR

Barreira luminosa activa ABRIR +
FECHAR

Barra de contactos 8,2 Kohm
Antena

Tomadas do médulo de radio
Programar/apagar radio canal 1
Programar/apagar radio canal 2
Programar percurso

Programagéo das barreiras
luminosas

Bloco de interruptores dip
Ajuste da forga accionamento 2
Ajuste da forga accionamento 1
Fechar Automatico

Retardamento de batente

contacto)

PONTO
LED A
LED B
LED C
LED D
LED E
LED F

LED G

LED H
LED I
LED J

DESCRIGAO DOS LED

Os LED VERMELHOS devem estar apagados. Indicam as falhas
a eliminar; excepto barreiras luminosas Failsafe ndo conectadas.
(ver descrigao “JUMPER”)

(Exemplo: curto-circuito, barreiras luminosas e/ou barra de

DESCRIGCAO

VERMELHO Programar/apagar radio canal 1
VERMELHO Iniciar impulso canal 1
VERMELHO Programar/apagar radio canal 2
VERMELHO Iniciar impulso canal 2
VERMELHO Barreira luminosa activa em ABRIR

VERMELHO Barreira luminosa activa em
FECHAR

VERMELHO Barreira luminosa activa em
ABRIR/FECHAR

VERMELHO Barra de contacto
VERDE Parar

VERMELHO Programa de programagao
(percurso)
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PROGRAMAS

O comando possui 7 modos de funcionamento (programas). O
programa pretendido € definido através dos interruptores dip “ON”
(LIGAR) ou “OFF” (DESLIGAR).

ON
DIP1 OFF
ON | Atribuidos aos diversos modos de funcionamento dos
DIP2 OFF | accionamentos (ver tabela em separado)
ON
DIP3
OFF
ON | Fecho eléctrico
Assim que for emitido um impulso, o accionamento DIP1
pressiona o portdo na direcgdo de FECHAR e abre,
durante um segundo, o relé para a libertagdo do fecho 0O =08
DIP4 eléctrico. ( Fungao devido aos diversos fechos O mo0f7
eléctricos existentes no mercado.) O mo 0|6
OFF | Fungao desactivada O om0 5
Om 0of4
ON Configuragao para barreiras luminosas Chamberlain O mo 0Ol 3
(770E/771E), corresponde a EN60335-2-103. O om 0Ol 2
DIP5 Configuracéo para barreiras luminosas comandadas O om ol 1
OFF por relé (100263E) ou outras barreiras luminosas de
relé.
ON OFF

ON Funcéo de sinalizagéo prévia da luz intermitente 2
DIP6 segundos antes do accionamento arrancar.

OFF | Fungio de sinalizagdo prévia desactivada

AEfectuar as alteracbes com o

ON Depois de ter aberto o.portéo corrlpletamente,' o sistema desligado, caso contrario
DIP7 accionamento 1 pressiona o portdo com a maxima ~ ~ e
forga durante 1 segundo no sentido “ABRIR’. elas nao terao efeito!

OFF | Funcéo desactivada

ON Depois de ter fechado o portdo completamente, o
accionamento 1 desliga-se durante 2 segundos para
garantir o engate do fecho eléctrico. Depois, o

DIP8 accionamento

pressiona ainda 1 segundo com a forga maxima no
sentido “FECHAR”.

OFF | Fungéo desactivada

POTENCIOMETRO
PT1 (CONDENSADOR DE COMPENSAGAO 1): RETARDAMENTO

DE BATENTE (BIPART DELAY) PT1 P12 PT3 PT4
Comanda o retardamento dos batentes quando os batentes se

sobrepdem. Em ABRIR= 0 ou 3 seg. Em FECHAR = 0-20 seg. O BIPART TIMER TO FORCE1 FORCE2
motor 1 Master é aberto primeiro e fechado por ultimo. Para que DELAY CLOSE MASTER SECOND
ninguém possa ficar entalado entre os dois batentes em fecho é “ “ “ “
necessario que seja sempre ajustado um retardamento dos batentes. A A A~ ~
Encosto a esquerda: Retardamento de batente DESLIGAR PT 1 PT 2 PT 3 PT 4

PT2 (CONDENSADOR DE COMPENSAGAO 2): FECHAR

AUTOMATICO (TIMER TO CLOSE)

E possivel definir o tempo de espera do portao em PORTAO ABRIR.

0-150 seg. depois de ter decorrido o tempo definido, o portéo &

fechado. Apenas é possivel com barreira luminosa conectada OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX

(771E).Encosto a esquerda: Fechar automatico DESLIGAR

O comando cumpre as directivas EN exigidas mais recentes.

Uma dessas directivas prescreve que as forgas de fecho no A -
canto do portdo ndo devem exceder os 400 N (40 kg) dentro dos Efectuar as alteragbes com o
Ultimos 500 mm z.antes do portéao estar_FECHAI?O. Acima dos 500 sistema deSIigado, caso contrario
mm, a forca maxima no canto do portdo podera ser de 1400 N (140 - . |
kg). Se tal ndo puder ser garantido, & indispensavel a instalagéo de elas nao terdo efeito!
uma barra de contacto, eventualmente, até uma altura de 2,5 m no
portdo ou no pilar oposto (EN12453).

PT3 (CONDENSADOR DE COMPENSAGAO 3): AJUSTE DA
FORGCA (FORCE 1 MASTER)

E definida a forga com que o motor 1 = Master deve trabalhar. A
forga necessaria depende do peso e do funcionamento do portéo.

PT4 (CONDENSADOR DE COMPENSAGAO 4): AJUSTE DA
FORGCA ( FORCE 2 SECOND)

E definida a forga com que o motor 2 = Second deve trabalhar. A
forga necessaria depende do peso e do funcionamento do portéo.




Tabela separada para definir os modos de funcionamento

DIP1 DIP2 DIP3

Standard ON ON
OFF
Standard e sem auto-sustentagéo ON ON
(homem morto) em fechar OFF
Automatico com paragem ON
OFF OFF
Residencial ON
OFF OFF
Separagao de canal ON ON ON
Estacionamento ON
OFF OFF
Sem auto-sustentacéo (homem
morto) OFF OFF  OFF

Gerador de impulsos/canal 1
Portao fechado:

1. impulso abre, o seguinte
para, o seguinte fecha, o
seguinte para, o seguinte
abre, etc.

Impulso para o portdo
durante o fecho

Impulso para o portdo
durante a abertura

Impulso fecha o portéo de
imediato durante a pausa

Portéo fechado:

1. impulso abre, o seguinte
para, o seguinte fecha, o
seguinte para, o seguinte
abre, etc.

Impulso péara o portdo durante
o fecho

Impulso para o portdo durante
a abertura

Impulso fecha o portao de
imediato durante a pausa

Portao fechado:

1. impulso abre, o seguinte
para, o seguinte fecha, o
seguinte abre

Portéo aberto:

1. impulso fecha, o seguinte
abre

Impulso enquanto peéo para, o
seguinte fecha

Portao fechado:

1. impulso abre, o seguinte
fecha, o seguinte abre, o
seguinte fecha, etc.

Impulso durante peéo fecha o
portdo de imediato

Impulso durante Fechar
Automatico abre o portao de
imediato

Impulso durante pausa fecha o
portdo de imediato.

Portéo fechado:

1. impulso abre, o seguinte
para, o seguinte abre, o
seguinte para, etc.

Impulso para o portdo durante o
fecho

Portao fechado:

1. impulso abre ambos os
batentes completamente, outros
impulsos sdo ignorados.

Impulso enquanto peéo abre
também o segundo batente
Impulso durante fecho abre os
batentes de imediato

Portéo fechado:

Sinal permanente
necessario, libertagao
provoca paragem

Radio desactivado, dispositivos
de seguranca desactivados

Gerador de impulsos/canal 2

Portao fechado:

1. impulso abre pedes, o
seguinte para, o seguinte fecha,
o seguinte para, o seguinte abre,
etc.

Impulso para o portdo durante o
fecho

Impulso para o portdo durante a
abertura

Impulso fecha o portédo de
imediato durante a pausa

Portao aberto:
Sinal permanente necessario para
fechar, libertagdo provoca paragem

Radio desactivado, dispositivos de
seguranca desactivados

Portao fechado:
1. impulso abre pedo, o seguinte
para, o seguinte fecha

Portao fechado:
1. impulso abre peéo, o seguinte
fecha de imediato

Impulso fecha o portdo de imediato
durante a pausa

Portao aberto:
1. impulso fecha, o seguinte para,
o seguinte fecha, etc.

Impulso para o portdo durante a
abertura

Portéo fechado:

1. impulso abre peédo
completamente, outros
impulsos séo ignorados

Impulso durante fecho abre os
batentes de imediato

Portao aberto:

Sinal permanente
necessario, libertagdo
provoca paragem

Radio desactivado, dispositivos
de seguranca desactivados




ACESSORIOS

BARREIRAS LUMINOSAS (OPCIONAL)

As barreiras luminosas destinam-se a proteger o portao e tém de ser
utilizadas. O local de montagem depende do modo de construgdo do
portdo. Segundo a EN12453, tem de ser instalado um par de
barreiras luminosas, do lado exterior, a uma altura de 200 mm activo
em “Fechar”; um segundo par, no lado interior, a uma altura de 200
mm activo em “Abrir”. Um terceiro par de barreiras luminosas activo
em “Fechar” e “Abrir” pode ser instalado como opgao. As barreiras
luminosas sdo compostas por um emissor e um receptor e devem
estar posicionadas frente a frente. Com uma chave de fendas é
possivel abrir as caixas das barreiras luminosas (plastico). A barreira
luminosa é fixada & parede com pequenos parafusos e buchas. E
possivel operar dois sistemas de barreiras luminosas em simultaneo.
(ver Descricao do interruptor dip) Se a fungéo “Fechar Automatico”
deve estar disponivel, a barreira luminosa Chamberlain — Failsafe
tem de estar instalada. Nao é possivel uma combinacéo das
barreiras luminosas. O sistema Chamberlain —Failsafe (sistema de 2
cabos) possui, em ambas as extremidades, um pequeno LED (luz),
visivel do lado exterior, para indicar o estado da barreira luminosa.
Estéo disponiveis dois modelos da barreira luminosa Chamberlain
—Failsafe. Uma variante é ideal para a montagem em paredes frente
a frente. A outra é ideal para a montagem na parte interior do portéo,
pois ja possui as ferragens para a montagem.

Diagnostico na barreira luminosa Chamberlain-Failsafe

LED constante = OK

LED pisca = Barreira luminosa bloqueia comando

LED desligado = Sem corrente, ligagéo errada ou polos trocados
Diagnéstico no comando

LED desligado = OK

LED aceso permanente = Comando bloqueia

LED pisca = OK sem barreira luminosa conectada

Secgao transversal do cabo: 0,5 mm? ou maior.

Tensao: 12/24 Volt AC/DC.

Nao usar condutores rigidos em cobre. Sem condugao paralela de
cabos de 230 Volt ou a passagem no mesmo canal para cabos.
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Programacao da barreira fotoeléctrica a prova de falhas

T71EITT0E

1. Antes da primeira colocagdo em funcionamento.

2. Ao ligar/desligar uma barreira fotoeléctrica nova

- Desligar o comando (separar da alimentagao de corrente)

- Enfiar a ponte de encaixe (jumper) nos dois pinos previstos para o
efeito

- Colocar o interruptor Dip 5 em ON

- Ligar a(s) barreira(s) fotoeléctrica(s) como representado na figura

- Ligar o comando e aguardar um pouco O LED da barreira

fotoeléctrica ligada mantém-se apagado. O LED da barreira

fotoeléctrica ligada mantém-se apagado. Os LEDs da(s) barreira(s)

fotoeléctrica(s) desligada(s) estéo a piscar. Concluido!

Programacéo da barreira de relé p.ex. 100263

O comando tem de ser desligado da corrente eléctrica durante
alguns segundos. Todos os bornes em que ndo se encontram
conectadas barreiras luminosas tém de ser ligadas em ponte com
COM. (21-24, 22-24, 23-24). A alimentacéo de corrente da barreira
luminosa de relé dos bornes 15-16. O interruptor dip 5 tem de estar
em OFF. O jumper tem de ser retirado.

Nota: As barreiras luminosas de relé ja ndo sdo admissiveis para
novas instalacdes segundo a EN12978, pois ndo se verificam a si
proprias (Failsafe).

Funcionamento sem barreiras luminosas

PERIGO: Nao admissivel para o funcionamento normal. Neste caso,
o portdo tem de ser protegido por barras de contacto.

O comando tem de ser desligado da corrente eléctrica durante
alguns segundos. Os bornes 21-22-23-24 tém de estar todos ligados
em ponte. O interruptor dip 5 tem de estar em OFF (desligado). O
jumper tem de ser retirado.

Nota: NAO se devem combinar barreiras luminosas com diferentes
tipos de construcgao.
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FECHO ELECTRICO (OPCIONAL) 600022 (24V)

E possivel conectar um fecho eléctrico ao comando através dos
bornes 10 e 11.

Secgao transversal do cabo: 0,5 mm? ou maior.

M3
0 000

10 11[12_13 _14
R~

24V a LAMP2 LAMP 1
~ + -+

Tensao: 24 Volt AC/DC.

CONTROLO DO PORTAO / ILUMINAGAO (OPCIONAL)

Para controlar o estado do portéo é possivel ligar uma lampada
incandescente de 24V/3W. Em alternativa, através da conex@o em
série de um relé (acessorio) é possivel operar uma iluminagéo de
patio.

Seccao transversal do cabo: 0,5 mm? ou maior.

Tensao: 24 V

LUZ INTERMITENTE (OPCIONAL) FLA24-2

E possivel ligar uma luz intermitente ao comando. Ela avisa as
pessoas do portdo em movimento. A luz intermitente deve ser
posicionada num local elevado e bem visivel. O comando emite um
sinal constante, que é transformado pela Iampada num piscar.
Seccao transversal do cabo: 0,5 mm? ou maior.

Tensao: 24 V DC

A N&o usar condutores rigidos em cobre. Sem condugéo
paralela de cabos de 230 Volt ou a passagem no mesmo canal para
cabos.

24Vdc

BOTAO / INTERRUPTOR DE CHAVE (OPCIONAL)
O comando / accionamento pode ser activado através de diversas
entradas. Isto podera ser feito através de um emissor de mao ou

M4
o0 0000

15 16|17 18 19 20
- + CONTROL INPUTS
24vdc | 1 | 2 |sToP|com

um interruptor de chave (bornes 17+20).

Emisséo de méo = ver ponto Programar o emissor de méo
Entrada de comutagdo 1 = entrada com. 1 funcionamento normal
Entrada de comutagdo 2 = entrada com. 2 activa em
configuracdes especiais (ver Descri¢gdo do interruptor dip)

2
PARAGEM-EMERGENCIA (OPCIONAL) 600084
Se for conectado um interruptor, a unidade pode ser parada ou
bloqueada com o mesmo. Os movimentos dos batentes séo
interrompidos de imediato. Os bornes 19 e 20 tém de estar ligados B

em ponte, quando ndo esta instalado um interruptor

TERMINAL CIRCUITO FECHADO DE CONTACTO (OPCIONAL)
E possivel ligar ao comando um dispositivo de avaliagio do
circuito fechado de contacto (203292 1 canal, 203308 2 canais).
Com uma avaliagédo de 2 canais é possivel avaliar 2 circuitos
fechados em separado ou em conjunto.

Nota: A descrigéo refere-se exclusivamente a avaliagéo individual
de cada circuito fechado. Se for utilizada uma avaliagdo de 2
canais também poderéo ser colocados dois circuitos fechados
sucessivos para determinar o sentido de marcha dos veiculos.
Neste caso, sdo obtidas outras possibilidades de combinagéo do
terminal.

Para abertura de acesso ou saida

Ligagdo a bornes 17 + 20. Interruptor dip em fungéo
estacionamento. Fechar automatico activado (recomendado).
Para proteccdo na area de movimentagao do portao

Ligacéo aos bornes 19 + 20 (paragem). Saida de relé da
avaliagdo durante a utilizagado de barreiras luminosas Failsafe NO
(N&o) (contacto de trabalho) Na utilizagdo de barreiras luminosas
de relé como NC (contacto de ruptura). Fungdo Fechar Automatico
n&o recomendado.

Atencgao: Como Unica protec¢do nao admissivel segundo a
norma EN!

24 VDC - SAIDA
Para barreiras luminosas ou outros aparelhos (p.ex. receptor)
max. 500 mA

A Nao usar condutores rigidos em cobre. Sem condugao
paralela de cabos de 230 Volt ou a passagem no mesmo canal
para cabos.

8002E

dc/24V

600114

100010
100027
100034
100041




MODULO DE RADIO (OPCIONAL)

Para operar o comando por radio, tem de ser instalado
previamente um modulo de radio nas posigdes de encaixe
CN1/CN2. Estéo disponiveis os seguintes mddulos: 801221
(433.92 MHz),801429 (27.145 MHz), 207542 (315.15 MHz China)

PROGRAM TX4UNI

Encaixar o médulo de sinal de radio nos pinos previstos se nao estiver
ja previamente montado.

O receptor possui 2 canais CH1 e CH2. A utilizagdo de ambos os canais|
permite tanto o funcionamento de uma palheta como o funcionamento
de duas palhetas. Exemplo: se o CH1 receber o sinal do comando a
distancia, s6 se abre 2 folhas. Se utilizar outra tecla do comando a
distancia com CH2 abre 1 folha.

Programar o comando a distancia com a tecla CH1

(abre 2 folhas, mostrado ao lado):

1. Manter simultaneamente premidas durante aprox. 5 segundos as
teclas esquerda e direita do transmissor manual, até que o LED
se acenda durante aprox. 30 segundos. Escolher uma das 4
teclas do transmissor manual, com a qual se pretende controlar
o portdo (ndo premir ainda).

2. Premir a tecla CH1. O LED LEARN1 acende-se durante apro.10s.

3. Durante estes 10 segundos:

- Premir agora a tecla previamente escolhida do transmissor
manual.

- Uma vez que o controlo e o transmissor manual se encontram
agora num processo de acerto de um cddigo adequado, sera
eventualmente necessario premir a tecla uma segunda ou terceira
vez.
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- Logo que o LED LEARN TIMER e, depois, todos os outros LED
tiverem piscado, executar o passo 4.

4. Premir uma das trés teclas restantes do transmissor manual para

finalizar a programagéo com a tecla P1.

Nota: Se o passo 3 nao for bem-sucedido, aguardar até que os LED
(comando e transmissor manual) se apagarem e comecar de novo com
o passo 1. Desta maneira podem ser programados até 128
transmissores manuais.

Programar o comando a distancia com a tecla CH2

(abre 1 folha):

1. Manter simultaneamente premidas durante aprox. 5 segundos as
teclas esquerda e direita do transmissor manual, até que o LED
se acenda durante aprox. 30 segundos. Escolher uma segunda
tecla do transmissor manual, com a qual se pretende controlar o
portdo (ndo premir ainda).

2. Premir a tecla CH2. O LED LEARN2 acende-se durante apro.10s.

3. Durante estes 10 segundos:

- Premir agora a tecla previamente escolhida do transmissor

manual.

- Uma vez que o controlo e o transmissor manual se

encontram agora num processo de acerto de um codigo
adequado, sera eventualmente necessario premir a tecla uma
segunda ou terceira vez.

- Logo que o LED LEARN TIMER e, depois, todos os outros LED
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tiverem piscado, executar o passo 4.
4. Premir uma das trés teclas restantes do transmissor manual
para finalizar a programacéo.

Nota: Se o passo 3 nao for bem-sucedido, aguardar até que os LED
(comando e transmissor manual) se apagarem e comecar de novo com
o passo 1. Desta maneira podem ser programados até 128
transmissores manuais.

Para apagar os emissores de mao programados, prima simplesmente o
botdo CH1 até que o LED se apague. Proceda do mesmo modo com o
CH2.

[4]




PROGRAMAR / APAGAR O EMISSOR DE MAO

Prima o botdo CH1. O LED “Learn1” acende a vermelho. Em
seguida, prima o botdo do emissor de mao aprox. 5 segundos. O
LED “Learn 1” passa a piscar. Pronto. Proceda do mesmo modo
para CH2. No entanto, prima agora um bot&o ainda n&o ocupado
do emissor de m&o. Deste modo é possivel programar até 128
emissores de mao.

Para apagar os emissores de mao programados, prima
simplesmente o botdo CH1 até que o LED se apague. Proceda do
mesmo modo com o CH2.

i —
|:| LEARN START LEARN
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BARRA DE CONTACTO (OPCIONAL)

Ao comando pode ser ligada uma barra de contacto que funcione
de acordo com o principio 8,2 K Ohm, isto &, a extremidade da
barra de contacto esta fixada uma resisténcia de teste de 8,2 K
Ohm. Ela garante o controlo permanente do circuito eléctrico. O
comando é fornecido com uma resisténcia 8,2K Ohm instalada.
Sao conectadas de série diversas barras de contacto.

Seccéo transversal do cabo: 0,5 mm? ou maior.

ANTENA (OPCIONAL) ANT4X-1LM

O comando esta equipado de série com uma antena de arame.
Aos bornes 27 e 28 pode ser conectada uma antena exterior
(acessorio). Assim poderao ser obtidos maiores alcances (radio).
Monte a antena o mais alto possivel.

A Nao usar condutores rigidos em cobre. Sem condugéo
paralela de cabos de 230 Volt ou a passagem no mesmo canal
para cabos.

21 22 23 24|25 26|27 28
PHOTOCELLS Gl
PEN|cLosE|oP/CL|COM 5240
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8,2k

o,

600046 (2,5m) + 600060

PRIMEIRA COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO
CONFIGURAGAO BASE

Proceda ponto por ponto com exactiddo. Em caso de duvida, comece
de novo. Para estas configuragdes, proceda com toda a calma.

1. Esta tudo conectado para o funcionamento? Motores, barreiras
luminosas, barra de contacto de segurancga, botdo de paragem.

2. Assegure-se de que ndo se encontra nem se possa encontrar
ninguém junto do portao.

3. Verifique se os LED (luzes) estdo OK ou se estéo a bloquear uma
fungdo. Os LED vermelhos (luzes) ndo devem estar acesos de modo
permanente. O LED verde deve estar aceso.

4. Ajuste dos interruptores dip programa standard 1="ON”, 2= “ON”",
3="OFF” Poderao ser feitas correc¢des posteriores a qualquer
momento.

5. Esta instalado um fecho eléctrico? Se sim, interruptor dip 4="ON”
6. Ajustar forga Coloque o potenciémetro “FORCE 17 “FORCE 2” no
maximo em 30 %. Em portdes muito leves, ainda menos. Primeiro
experimentar, depois, corrigir! Aumente a forga apenas em passos
muito reduzidos.

7. Se estiverem conectados dois motores & necessario configurar o
retardamento dos batentes (“Bipart Delay”). Rode o potenciometro
para aprox. 50 %. Mais tarde poderao ser feitas correcgdes a
qualquer momento.

8. Desligar o comando (separar da alimentagdo de corrente)

8.1 Enfiar a ponte de encaixe (jumper) nos dois pinos previstos para
o efeito

8.2 Colocar o interruptor Dip 5 em ON

8.3 Ligar a(s) barreira(s) fotoeléctrica(s) como representado na figura
8.4 Ligar o comando e aguardar um pouco

8.5 Tirar ponte de encaixe (jumper), aguardar um pouco. O LED da
barreira fotoeléctrica ligada mantém-se apagado. O LED da barreira
fotoeléctrica ligada mantém-se apagado. Os LEDs da(s) barreira(s)
fotoeléctrica(s) desligada(s) estéo a piscar. Concluido!
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Programacgao do tempo para o percurso standard (sem paragem
suave, marcha lenta)

Nota: Se for usado apenas um accionamento (funcionamento de
1 batente) utilize os passos que alteram os passos de
programacao do batente 2.

Na programacao “Standard”: nota a ver no texto.

Na programacéao “Advanced” saltar os pontos 5,6,7,8
carregando no botéo L1.

O botéo L1 tem de ser pressionado 2x neste programa.

1. Os batentes devem estar fechados e trancados.

2. Pressione o botdo L1 brevemente (1 segundo), ambos os batentes
abrem.

Nota: Se um batente deve fechar em vez de abrir, € necessario
trocar nesse motor o cabo castanho pelo preto! Desligue a
corrente eléctrica (novo arranque), comegar de novo com a
programacao.

3. Volte a pressionar o botédo L1, quando ambos os batentes tiverem
alcangado o encosto final (deixar zunir + dois segundos) Apenas o
batente 2 se desloca e fecha. Quando o batente 2 tiver fechado, o
batente 1 arranca automaticamente e fecha.

Nota: Se for utilizado apenas um batente, por favor aguarde
(aprox. 15 segundos) sem pressionar um botao. O batente 1
comeca a deslocar-se automaticamente.

Prossiga com a finalizagdo da instalagéo

Programacgao do percurso “Advanced” (individual)

No total, o botdo L1 tem de ser pressionado 9x neste programa.
Cada vez é memorizada uma posigao (tempo). Deste modo, é
possivel programar uma paragem suave (marcha lenta) para se
adaptar especificamente ao portdo ou a utilizagdo. Sdo possiveis
fases de paragem suave muito longas ou praticamente nenhumas.
Batente 1 = “Master”

Batente 2 = “Second”

1. Os batentes devem estar fechados e trancados.

2. Pressionar L1 durante mais de 5 segundos = até batente 1 iniciar
(abrir). Liberte o botao!!

3. Volte a pressionar L1; a ABERTURA com paragem suave no
batente 1 comeca a partir desta posicao.

4. Pressione L1 novamente; encosto final alcangado (+ segundos)
Batente 2 arranca automaticamente.

5. Volte a pressionar L1; a ABERTURA com paragem suave no
batente 2 comeca a partir desta posigao.

6. Pressione L1 novamente; encosto final ABERTO alcangado (+ 2
segundos) Batente 2 arranca automaticamente de novo e fecha.

7. Volte a pressionar L1; o FECHO com paragem suave no batente 2
comeca a partir desta posigao.

8. Pressione L1 novamente; encosto final FECHADO alcangado (+ 2
segundos) Batente 1 arranca automaticamente

9. Volte a pressionar L1; o FECHO com paragem suave no batente 1
comeca a partir desta posigéo.

10. Pressione L1 novamente; encosto final FECHADO alcangado (+
2 segundos)

Pronto

Concluir a instalagao/programacao:

Se o percurso estiver programado, os emissores de mao podem
ser programados (nd0 necessario nos conjuntos) ou mesmo
apagados.

1. Accione o portdo usando o emissor de mao ou um botéo
conectado e observe o decurso. Feche novamente o portdo SEM que
tenha feito qualquer ajuste.

2. Se o portao nao fechar completamente por si préprio, ajuste os
potenciémetros para outros valores, adaptados a experiéncia obtida
da pratica. (p.ex. aumentar o periodo de marcha, corrigir forga.
retardamento de batente) Atengado: O batente tem de se deslocar,
no minimo, um segundo no encosto para que, mesmo com a
forgca do vento (mais lento) possa alcangar o encosto. Nao é
possivel compensa-lo aumentando a forga. A programagao do
tempo de marcha tem de ser repetida.

3. Agora, inicie uma segunda tentativa e proceda como descrito em
cima. Feche o portdo antes de proceder a ajustes.

4. Se tiverem sido feitos todos os ajustes, verifique o funcionamento
das barreiras luminosas, botoes, luz intermitente, emissor de méo,
acessorios, etc. Se desejar Fechar Automatico, regule o
potencidmetro para a pausa em portdo ABERTO (“timer to close”).
5. Mostre a todas as pessoas que utilizam o portdo como sdo os
movimentos do portéo, as fungdes de seguranga e como é possivel
proceder ao accionamento manual.
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Perguntas frequentes

Qual é a vida util prevista de um automatismo do portdo?

De quanto tempo preciso para instalar o automatismo do portao?

O que sucede quando ocorre uma falha de corrente?

E possivel abrir apenas um batente (fungéo de abertura parcial)?

O automatismo nao funciona/ndo reage
accionamento do botao.

O portéo para imediatamente a seguir a
ter comegado a mover-se, e inverte o
sentido

O automatismo n&o abre totalmente o portdo

Portao apenas se deixa abrir

O automatismo emite zumbidos, mas
nao exerce qualquer forga

O comando nao reage quando altero o
interruptor Dip.

O automatismo apenas funciona quando eu
mantenho o controlo remoto portatil premido.

O “Fecho automatico” nao funciona

O automatismo nao reage de todo, embora o
comando esteja ligado (os LEDs estédo acesos).

O automatismo nado reage de todo, nenhum LED
se acende

Receptor universal (de radio de terceiros) ndo
funciona

Um automatismo do portdo instalado de forma correcta, quando

utilizado no dominio privado, pode funcionar correctamente durante
mais de 10 anos. Para tal, tanto o portdo como o automatismo tém de
ser controlados e sujeitos a manutengao periodicamente.

A montagem dos componentes mecanicos dura, normalmente, entre 3 a

8 horas, consoante a facilidade que tenha em lidar com este tipo de
tarefas. O portdo deve ser preparado para a instalagéo. Para a ligagédo
eléctrica sdo necessarias entre 1 a 2 horas. Cada utilizador devera ser
instruido sobre a operagao de forma cuidadosa, o que demora,
normalmente, 30 minutos; as fungdes tém de ser exemplificadas, e os
aspectos relativos a seguranga, os dispositivos de protecgdo assim como
o modo de procedimento em caso de falha de corrente tém de ser

explicados.

Todos os automatismos para portdes Chamberlain dispdem de um

sistema de desbloqueio, o que permite accionar manualmente o portdo
quando ocorre uma falha de corrente.

Sim, é possivel. Este processo pode ser comandado a distancia (para

iss0, & necessario um controlo remoto portatil de, no minimo, 2 canais)
ou através do interruptor.(ver ajuste dos modos de funcionamento

“Standard”)

1.A ligacéo do botao esta solta

2.A ligacao do interruptor STOP esta solta, o
LED STOP esta desligado.

3.0 obstaculo impede a barreira fotoeléctrica
de avangar

4.A régua de contactos esta danificada ou
embarrou num obstaculo.

5.0 automatismo ainda esta desblogueado

Obstaculo em torno do portdo

1. As medidas A+B do pilar estéo correctas?
2.0 tempo de operagao do comando esta
bem programado?

3.A presséao esta bem ajustada?

1.Barreira luminosa bloqueia
2.Posigao do interruptor dip ndo conforme
pretendida

1.0 condensador esta mal ligado aos cabos
castanho e preto.

2.A forga néo foi ajustada

3.0 automatismo esta desbloqueado

1.Comando no modo Homem morto

2.Um dos dispositivos de seguranga

ndo funciona correctamente (barreira
fotoeléctrica, régua de contactos).

1.0 controlo remoto portatil ndo esta
programado

2.0s LEDs indicam erros

3.A barreira fotoeléctrica esta mal ligada
4.Nao existe um jumper entre STOP e COM
5.E possivel que o borne para os motores
nao esteja bem encaixado

Possivel falha de corrente

Atencéo a polaridade (bornes 15/16)

1.Verifiqgue as conexdes COM e do botédo
2.Verifique as conexdes do interruptor STOP
(STOP e COM).

3.Remova o obstaculo

4.Remova o obstaculo e verifique as
conexdes e 0s arames.

5.Bloqueie o automatismo

Verifique se existem obstaculos em
torno do portédo

1.Verifigue a medida A+B

2.Se necessario, reprograme, mais aprox. 3
segundos

3.Corrija a forga (se estiver vento, o
automatismo funciona mais lentamente)

1.E necessario testar a fungdo e a ligagdo
2.Verifique o interruptor Dip

1.Verifique a cablagem do condensador
2.Rode os potenciémetros para forga
para a direita

3.Bloqueie o automatismo

Desligue o comando e altere o
interruptor Dip.

1.Desligue o comando, e altere o interruptor
Dip.

2.0Observe os LEDs, localize e elimine os
erros.

1.Apenas funciona com a barreira
fotoeléctrica de dois cabos 770E(ML) ou
771E(ML).

2.De seguida, rode o potenciémetro para a
direita, parando em “Fecho automatico”.

1.Programe o controlo remoto portatil
2.Localize e elimine o erro (ver descrigao
dos LEDs)

3.Verifique a barreira fotoeléctrica da
ligacdo/programacéao

4. Aperte a ponte de fio metalico simples
5.Verifique o borne e as conexdes

1. Verifiqgue o condutor e o condutor
neutro.

2.Verifique o disjuntor no quadro eléctrico
da casa

“«n
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O automatismo para de repente, e s6 volta a
funcionar depois de uma longa pausa.

O automatismo exerce uma forga de tal forma
elevada, que chega mesmo a deformar o
portéo/os pilares

Comando ja nao funciona com o emissor de mao,
apenas com interruptor e apenas enquanto for
pressionado um botao.

Botdo (1) ABRIR ou com botdo (2) FECHAR

A unidade nao fecha automaticamente,
ela ABRE automaticamente

Comando néao funciona com o emissor de
mao

O pilar do portéo é tao grosso, que ndo consigo respeitar as

medidas A+B.

O comando nao funciona

Em paragem suave, os batentes ndo abrem
completamente

A regulacao da forca foi alterada, mas nao é
possivel definir qualquer diferenca.

Podem ser utilizadas diferentes medidas A+B nos dois lados?

O portéo tem de acompanhar a pendente do terreno.

Quando o portao é accionado
continuamente, o motor atinge a
temperatura de desligamento.

Este é um dispositivo de proteccao, ja
que o automatismo n&o € o indicado
para um funcionamento continuo.

1.Medida A+B correcta?
2.Demasiada forga?
3.Reforgar o portao?

1.Posicéo do interruptor dip ndo conforme
pretendida

2.Uma barreira luminosa de seguranga, barra
de contacto ou a paragem bloqueiam o
comando

3.Apenas barreira luminosa foi conectada
para ABRIR

Os cabos do motor estdo conectados
incorrectamente

1.Emissor de mao néo programado
2.Uma barreira luminosa bloqueada

Nao foi programado percurso

1.Forca demasiado fraca com forga do
vento (portdes compactos)
2.Portéo lento/pesado

Deixe o motor arrefecer (no minimo 15
minutos)

1.Verifigue a medida A+B.

2.Rode os potencidmetros para forga para a
esquerda.

3.Se necessario, fixar o automatismo numa
placa de reforgo (pilares). Se for caso disso,
montar uma placa de reforgo no ponto onde
& exercida presséao e tracgéo (batente do
portdo).Utilize parafusos e buchas
adequados.

1.Correcgéo dos interruptores dip. E
necessario eliminar a falha. Se nao for
possivel corrigir a falha, & necessario
um “reset” e uma reprogramagao (ver
Barreira luminosa)

2.Tem de estar conectada, pelo menos,
uma barreira luminosa activa em
FECHAR ou ABRIR & FECHAR.

E necessario trocar os cabos do motor
(castanho, preto)

1.Programe emissor de mao
2.Verifique as barreiras luminosas

Abrir um rogo nos pilares ou deslocar o portao

Programe percurso.
Ver primeira colocagdo em funcionamento

1.Reajustar forga ( aumentar )
Redefinir fase de paragem suave.

(ver Advanced Learning)

2.Melhorar a facilidade de deslocacéo
3.Programar o comando sem paragem
suave

Efectue um autodiagnoéstico da platina, desligando o comando durante

alguns segundos da rede.

De forma geral, sim. Mas, devido a isso, os batentes movem-se com

diferentes velocidades. Se as medidas A+B se afastarem em demasia do
padrao, o portdo comeca a funcionar mal, sendo exercida uma carga
maior sobre as ferragens (a vida util da instalagéo reduz-se

drasticamente).

Desaconselhado! Alterar a posi¢do do portdo! Quando o automatismo

esta desbloqueado, o portdo pode comecar a mover-se de forma
descontrolada (perigoso). No sentido ascendente é necessaria mais
forca, e no descendente, por acgéo da gravidade, tem demasiada forga.

ELIMINAGAO

A embalagem é composta por materiais ecoldgicos. Pode ser removida para os recipientes de reciclagem locais. De acordo com a
Directiva Europeia 2002/96/CE sobre aparelhos eléctricos antigos, este aparelho deve ser removido adequadamente apds a utilizagao
para se assegurar a reciclagem dos materiais utilizados.

A Junta ou a Camara podera informa-lo sobre as possibilidades desta remogao.

ELIMINAGAO DAS PILHAS

municipais).

chumbo.

Pilhas e acumuladores ndo podem ser eliminados com os residuos domésticos. Depois de utilizadas pode
devolver as baterias gratuitamente nas proximidades (por ex., no comércio ou em locais de recolha

Pilhas e acumuladores estao identificados com um contentor de lixo barrado com uma cruz, bem como com
o simbolo quimico do material nocivo, designadamente “Cd” para cadmio, “Hg” para mercurio e “Pb” para
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WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE MONTAZU I WYKORZYSTANIA

NA POCZATEK NALEZY ZAPOZNAC SIE Z NINIEJSZYMI WAZNYMI ZASADAMI BEZPIECZENSTWA

Te symbole oznaczajg "Ostrzezenie” i wezwanie do ich przestrzegania, poniewaz w przeciwnym razie spowodowane moga by¢ zranienia
personelu albo szkody rzeczowe. Prosi si¢ 0 uwazne zapoznanie z tymi ostrzezeniami.

Naped bramy zostal skonstruowany i sprawdzony tak, ze w przypadku instalacji i uzytkowania z przestrzeganiem podawanych dalej zasad
bezpieczenstwa, zapewnia on odpowiednie bezpieczenstwo.

Nie przestrzeganie podawanych nizej zasad bezpieczenstwa moze powodowaé powazne zranienia personelu lub szkody rzeczowe.

Wazne jest zapewnienie, aby brama zawsze byta zachowana w
stanie umozliwiajacym jej dobre przemieszczanie. Bramy, ktore
si¢ zacinaja lub zakleszczaja, nalezy natychmiast naprawic.
Bramy nie nalezy probowa¢ naprawia¢ samodzielnie. Proszg do
tego zaangazowac specjaliste.

W przypadku stosowania narzedzi oraz matych czesci, w
zwiqzku z montazem lub wykonywaniem prac naprawczych przy
bramie, prosze zachowac ostroznoscé i nie nosic pierscionkow,
zegarkow czy luenej odziezy.

Przewody elektryczne nalezy uktadac zgodnie z miejscowymi
przepisami dotyczacymi budownictwa oraz instalacji
elektrycznych. Kable elektryczne moga by¢ podtaczane
wylacznie do wlasciwie uziemione;j sieci przez upowaznionego
do tego specjalistg z dziedziny elektrotechniki.

Dodatkowe wyposazenie przechowywa¢ z dala od dzieci. Nie
pozwalaé, aby dzieci obstugiwaly przyciski czy tez przyrzady
do zdalnego sterowania. Brama moze spowodowac powazne
zranienia w przypadku jej zamykania.

Gdy wykonywane sa prace Konserwacyjne w rodzaju na
przyklad czyszczenia, sterowane automatycznie urzadzenia
musz3 by¢ odlaczone od sieci. W trwalej instalacji nalezy
przewidzie¢ urzqdzenie do odlqczania , aby zapewniaé odlqczanie
wszystkich faz przy uzyciu wylqcznika (droga dla otwarcia stykow
wynoszqca co najmniej 3mm) albo oddzielne bezpieczniki.

Przy montazu uwzgledniona musi by¢ mozliwos¢ zamkniecia
pomiedzy czesciq napedzanq a czesciq sqsiadujgcego budynku (np.
Scianq), gdy ma miejsce ruch zwiqzany z otwieraniem.

Prosz¢ usunaé ewentualne zamocowane na bramie zamki
aby unikna¢ jej uszkodzenia.

Prosz¢ si¢ upewnicé, czy osoby, ktére montuja, konserwuja czy
tez obstluguja naped bramy, postepuja zgodnie z tymi
instrukcjami. Proszg trzymac te instrukcje w takim miejscu, aby
mozliwe byto szybkie si¢gnigcie do nich, w razie potrzeby.

Po zainstalowaniu, konieczne jest sprawdzenie, czy
mechanizm jest prawidlowo ustawiony i czy naped, system
zabezpieczajacy i awaryjne odblokowanie dzialaja
prawidlowo.

Naped ten nie moze by¢ uruchamiany, czy tez dalej dzialaé,
gdy w bramie istnieje furtka i nie jest prawidlowo
zamKnieta.

Ostateczna ochrona przed zgnieceniem lub skaleczeniem musi
by¢ zapewniona po zamontowaniu w bramie napedu.

Urzadzenia nie moga obstugiwac osoby (w tym dzieci)
uposledzone fizycznie i psychicznie, a takze osoby
niezaznajomione z nim, o ile nie znajduja si¢ pod nadzorem
badz nie zostaly odpowiednio przeszkolone przez osobg
odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo.

Nalezy upewnic sig, ze dzieci pozostaja pod nadzorem dorostych i
nie bawia si¢ urzadzeniem.
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MONTAZ SKRZYNKI STEROWNICZEJ

Sterownik CB11 jest przewidziany do montazu w specjalnej, wodoodpornej skrzynce (203391). Przed montazem nalezy zmierzy¢ wszystkie wymagane
odlegtosci i wybra¢ odpowiednie otwory. Tworzywo sztuczne nalezy wybi¢ z otwordw za pomoca wkrgtaka. Dwuztaczki kablowe wprowadzi¢ z odciagami,
dociskajac skrzynke do powierzchni, na ktorej ma byé zamocowana. Sruby wprowadzi¢ przez otwory mocujace w tylnej $ciance i przykreci¢. Sterownik silnika
jest zbudowany na bazie sterowanych mikroprocesorem uktadow elektronicznych z wykorzystaniem najnowszej techniki. Sterownik jest wyposazony we wszystkie
mozliwosci podiaczenia i funkcje, niezbgdne do zapewnienia bezpiecznej eksploatacji. Wilgo¢ i woda zagrazaja zniszczeniem sterownika. Nalezy bezwzglednie
wykluczy¢ mozliwo$¢ dostawania si¢ wody, wilgoci lub wody stagnujacej do sterownika. Wszystkie otwory i przepusty kablowe musza by¢ koniecznie wodoszczelnie
zamknigte. Skrzynka sterownicza z wbudowanym sterownikiem silnika musi by¢ montowana przepustami kablowymi do dohu. Nie moze by¢ wystawiona na
dtugotrwate dzialanie promieniowania stonecznego. Uktady elektroniczne umozliwiaja bardzo precyzyjne ustawienie sity ciagnacej i sity nacisku. Prawidtowy montaz i
ustawienie pozwalaja na zatrzymanie bramy r¢ka. Podczas ruchu brama moze by¢ w kazdej chwili zatrzymana zdalnie (pilotem radiowym), przyciskiem lub
wytacznikiem z kluczem. Poniewaz napgdy bramowe nie sa wyposazone w wylaczniki krancowe, pozycje “OTWARTA” i “ZAMKNIETA” skrzydta bramy
wymagaja stabilnych ogranicznikow.

SILNIKI:

DANE TECHNICZNE
Napigcie: 230 V~£10 % 50-60 Hz
Pobor pradu maks.: 22 mA
Pobor mocy napgdu maks.: 230 V~ 50 Hz 1000 W max
Zasilanie osprzgtu: 24 Vdc / 0,5 A max
Zakres temperatur pracy: -250C +550C
Tryby pracy: Standardowy
Standardowy z brak samopodtrzymaniem (czuwak) przy zamykaniu
Automatyczny ze stopem
Residential
Rozdziat kanatow/
Parking
Brak samopodtrzymanie (czuwak)
Maks. czas pracy: 80 sek..
Czas przerwy: 0 + 150 sek.
Wymiary gabarytowe: 124x152 mm (bez skrzynki)
ROZDZIAL PRADU

Kabel prowadzacy od ramienia napgdu musi by¢ wprowadzony do standardowej, wodoszczelnej puszki rozgalgznej. Z puszki rozgatgznej do sterownika moze
by¢ wykonane state potaczenie kablowe. Czgsto jest mozliwe bezposrednie potaczenie napgdu, zamocowanego bezposrednio obok sterownika, ze skrzynka
rozdzielcza. Puszek rozgal¢znych nie wolno uktadaé¢ pod ziemia.

Zasadniczo nie nalezy stosowaé kabli o przekrojach nizszych od podanych ponizej:
* 100-230 V 1,5mm? lub wigkszy
* 0-24 V 0,5mm? lub wigkszy

Rady: przewody dzwonkowe sprawiaja w praktyce czgsto problemy, poniewaz przy wigkszych dlugosciach przewodow wystgpuja na nich zbyt duze straty
napigcia. Kable utozone w kanatach kablowych nalezy odizolowa¢, np. kabel silnika od kabla zapory $§wietlnej, zwlaszcza w

przypadku wytacznikow na klucz, przyciskow start (umieszczonych w domu), w przeciwnym razie, przy zbyt dtugich odcinkach przewodow, moze dochodzi¢ do
zaktocen.



Typowa budowa instalacji:

1. Silnik

2. Sterownik @
3. Zapora $wietlna (aktywna przy zamykaniu), wysokos¢ maks. 200 mm

Pierwsza zapora $wietlna. 7
4. Zapora $wietlna (aktywna przy otwieraniu), wysoko$¢ maks. 200 mm
Druga zapora $wietlna. | [ pF-------"--- > gy - @
5. Lampa blyskowa (opcja)

Wazna informacja optyczna, informujaca o ruchu bramy.

6. Wylacznik z kluczem

Umieszczany na zewnatrz. Brama moze by¢ otwarta kluczem lub po
wprowadzeniu kodu numerycznego.

7. Listwa stykowa (opcja)

Zabezpiecza bramg w razie dotknigcia. Listwy stykowe moga by¢
umieszczone na bramie lub na stupkach. W razie potrzeby listwy
stykowe musza by¢ zalozone do wysokosci 2,5 m.

8. Zapora $wietlna (aktywna przy otwieraniu/zamykaniu), wysoko$é
maks. 200 mm

(opcja)

9. Petla stykowa na wjezdzie (opcja)

10. Petla stykow zabezpieczajacych w zakresie obrotu bramy (opcja)

11. Petla stykowa na wyjezdzie (opcja) — —
A Sterownik spetnia wymagania najnowszych norm @

europejskich (EN). Jedna z nich wymaga, aby sity zamykajace na
krawedzi bramy nie przekraczaly 400 N (40 kg) na ostatnich 500 mm od
catkowitego zamknigcia bramy. Na odlegtosci wigkszej niz 500 mm
maksymalna sita na krawgdzi bramy moze wynosi¢ 1400 N (140 kg).
Jezeli nie ma mozliwosci spetnienia tych wymagan, nalezy koniecznie
umiesci¢ listwe stykowa do wysokosci 2,5 m na bramie lub na
przeciwlegtym stupku (EN 12453).
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Silnik, ktory ma otwierac jako pierwszy jest silnikiem nr 1 “Master”, a
silnik nr 2 jest silnikiem “Second”. Jezeli wykorzystany bedzie tylko
jeden silnik, ztacze do silnika 2 pozostaje niewykorzystane.
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Kable kondensatorow dostarczonych razem z silnikami musza by¢ —
podtaczone razem z kablami kierunku obrotu (brazowy/czarny) do
zaciskow OP i CL. W razie braku miejsca kondensatory moga by¢ M2
umieszczone takze w puszkach rozgat¢znych. Nalezy upewni¢ sig, czy
zostaty prawidtowo podtaczone do zaciskow i czy maja dobre

o
°

T |
OP COM CL OP COM CL

potaczenie elektryczne. Kondensatory decyduja o sile roboczej silnikow. MOTOR 1 MASTER | MOTOR 2 SEGOND
A A\ 4 A\ 4 A
Najpierw silniki nalezy podtaczy¢ nastgpujaco: % (ﬁ
. £
Silnik 1 N T
4 brazowy i kondensator 1 230 5 £ £ 5
. . . Q Qo
5 niebieski S0Hz HE é E x|z
. = I I ELR
6 czarny i kondensator 1 (S ] RS clLl8
gl 3| [T]5|E
c| 2 © s|2fc
1IEHEHEE
. .. [$] [5]
Silnik 2 % 5 2 3 g g
ol O [$) o
7 czarny i kondensator 2 HEE 33|85
8 niebieski
9 brazowy i kondensator 2
Informacje na temat uruchamiania patrz punkt “Pierwsze uruchomienie / ,/.,,7/
Podstawowa regulacja”. =

Wskazowka: podczas pierwszego uruchomienia w pierwszej
kolejnosci skrzydla drzwi musza by¢ OTWIERANE. Jezeli jedno
lub oba skrzydla zamykaja si¢ zamiast otwiera¢, nalezy zamieni¢ na
tym silniku kabel brazowy z czarnym. Przedtem nalezy odlaczy¢
urzadzenie od zasilania pradowego!




BUDOWA STEROWNIKA

PUNKT  OPIS

1 M1, zacisk:1,2,3

2 M2, zacisk:4,5,6
Zacisk:7,8,9

3 M3, Zacisk:10,11

Zacisk:12,13
Zacisk:13,14

4 M4, Zacisk:15,16
Zacisk:17,20
Zacisk:18,20
Zacisk:19,20

5 M5,Zacisk:21,24
Zacisk:22,24
Zacisk:23,24

Zacisk:25,26
Zacisk:27,28

6 CNI1/CN2, wtyczka Gniazda modutu radiowego

7 CH1, Przycisk sterujacy Programowanie/Kasowanie
sterowania radiowego kanat 1

8 CH2, Przycisk sterujacy Programowanie/Kasowanie
sterowania radiowego kanat 2

9 L1, Przycisk sterujacy Programowanie odcinka drogi

10 IJMP1, mostek wtykowy Programowanie zapor

swietlnych

11 DIP1 Blok przetacznikéw typu DIP

12 PT4, potencjometr Regulacja sity napgdu 2

13 PT3, potencjometr Regulacja sity napgdu 1

14 PT2, potencjometr Automatyczne zamykanie

15 PT1, potencjometr Opoznienie ruchu skrzydta

FUNKCIJA

Przewod doprowadzajacy
Naped 1 (Master)
Naped 2 (Second)

Przylacze do zamka
elektrycznego 24V

Monitorowanie/o$wietlenie bramy
Lampa btyskowa

Przytacze do osprzgtu 24V
Generator impulséow kanat 1
Generator impulsow kanat 2

Przycisk stopu awaryjnego / musi by¢
zmostkowany, jezeli nie ma
podtaczonego przetacznika

Zapora $wietlna aktywna OTW.
Zapora $wietlna aktywna ZAMK.

Zapora $wietlna aktywna OTW.
+ ZAMK.

Listwa stykowa 8,2 kOhm

Antena

o

OPIS DIOD LED

CZERWONE DIODY LED powinny by¢ zawsze wylaczone. Informuja o
bledach wymagajacych usunigcia; nie dotyczy nie podtaczonych zapor
$wietlnych odpornych na uszkodzenia. (patrz opis “ZWORKA”)

(przyktad: zwarcie, zapory $wietlne i/lub listwa stykowa)

PUNKT OPIS

LED A CZERWONA Programowanie/Kasowanie
sterowania radiowego kanat 1

LED B CZERWONA Start impulsu kanatu 1

LED C CZERWONA Programowanie/Kasowanie
sterowania radiowego kanat 2

LED D CZERWONA Start impulsu kanatu 2

LED E CZERWONA Zapora $wietlna aktywna przy
OTWIERANIU

LEDF CZERWONA Zapora $wietlna aktywna przy
ZAMYKANIU

LED G CZERWONA Zapora $wietlna aktywna przy
OTWIERANIU/ZAMYKANIU

LED H CZERWONA Listwa stykowa

LEDI ZIELONA Stop

LEDJ CZERWONA Programowanie (odcinka drogi)

PEN CLOSE OP/CL EDGE

HOTOCELLS
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PROGRAMY
Sterownik ma 7 tryboéw pracy (programéw). Pozadany program mozna
wybra¢ przetacznikiem typu DIP “ON” (WL.) lub “OFF” (WYL.).

WL.
DIPI | vy

WL. | Przypisane do réznych trybéw pracy napeddéw (patrz osobna
DIP2 | wyr tabela)

WL.
DIP3 | wyr

Zamek elektryczny

WL. | Natychmiast po wygenerowaniu impulsu naped popycha
bramg w kierunku ZAMKNIETA i na jedna sekundg
rozwiera przekaznik w celu odblokowania zamka

DIP4 elektrycznego. (Funkcja zwigzana z réznorodnoscia
dostgpnych na rynku zamkoéw elektrycznych.)
WYL Funkcja nie aktywna
'WL Ustawianie zap6r §wietlnych Chamberlain (770E/771E),
" | zgodne z EN 60335-2-103.
DIPS | WYL Ustawianie dla zapor $wietlnych sterowanych przekaznikami
(100263E) lub innych przekaznikowych zapor swietlnych.
wt.. | Funkeja wstgpnego btysku lampy blyskowej na 2 sekundy
DIP6 przed startem napedu.
wyt, | Funkcja wstepnego blysku nie aktywna
Po catkowitym otwarciu bramy naped 1 przez 1 sekundg
pIp7 | Wi popycha bramg¢ z maksymalng sil¢ w kierunku “OTW.”

WYL | Funkcja nie aktywna

WE. Po catkowitym zamknigciu bramy, naped wytacza si¢ na 1
do 2 sekund, aby zapewni¢ zatrzasnigcie zamka

DIP8 elektrycznego. Nastgpnie naped popychajeszcze przez 1
sekundg z maksymalng sita w kierunku “ZAMK.”.

WYL o
Funkcja nie aktywna
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AZmiany przeprowadzaé
wylacznie bezpradowo, inaczej nie
zostang zaakceptowane!

POTENCJOMETR

PT1 (TRYMER 1): OPOZNIENIE RUCHU SKRZYDLA (BIPART
DELAY)

Steruje opoznieniem ruchu skrzydet w przypadku skrzydet zachodzacych na
siebie. W OTW. = 0 lub 3 sek. W ZAMK. = 0-20 sek. Silnik 1 Master jest
otwierany jako pierwszy i zamykany jako ostatni. Aby wykluczy¢ mozliwos¢
przytrzasnigcia migdzy dwoma zamykajacymi si¢ skrzydtami, konieczne jest,
aby zawsze bylo ustawione opdznienie ruchu skrzydet. Lewy ogranicznik:
opoznienie ruchu skrzydta WYZL.

PT2 (TRYMER 2): AUTOMATYCZNE ZAMYKANIE (TIMER TO
CLOSE)

Czas oczekiwania bramy w ruchu BRAMA OTW. moze by¢ zdefiniowany.
Brama jest zamykana po uptywie 0-150 sekund po uptywie ustawionego
czasu. Mozliwe tylko, gdy podlaczona jest zapora Swietlna (771E).
Lewy ogranicznik: Automatyczne zamykanie WYL.

A Sterownik spetnia wymagania najnowszych norm europejskich

(EN). Jedna z nich wymaga, aby sily zamykajace na krawgdzi bramy nie
przekraczaty 400 N (40 kg) na ostatnich 500 mm od catkowitego zamknigcia
bramy. Na odlegtosci wigkszej niz 500 mm maksymalna sita na krawedzi
bramy moze wynosi¢ 1400 N (140 kg). Jezeli nie ma mozliwosci spetnienia
tych wymagan, nalezy koniecznie umiesci¢ listwg stykowa do wysokosci 2,5
m na bramie lub na przeciwlegltym stupku (EN 12453).

PT3 (TRYMER 3): REGULACJA SILY (FORCE 1 MASTER)
Definiowana jest sita, z jaka ma pracowac¢ silnik 1 = Master. Wymagana sita
zalezy od cigzaru i funkcji bramy.

PT4 (TRYMER 4): REGULACJA SILY (FORCE 2 SECOND)
Definiowana jest sita, z jaka ma pracowac silnik 2 = Second. Wymagana sita
zalezy od cigzaru i funkcji bramy.

PT1 PT2 PT3 PT4

BIPART TIMER TO FORCE 1 FORCE 2
DELAY CLOSE MASTER SECOND

N N

N\ N\

PT 1
OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX

AZmiany przeprowadzaé
wylacznie bezpradowo, inaczej nie
zostang zaakceptowane!




Osobna tabela do ustawiania trybow pracy

DIP1
Standard WL.
Standard i WL.
brak samopodtrzymanie (czuwak) przy
zamykaniu
Automatyczny ze stopem

WYL.
Residential

WYL.
Rozdziat kanatow WL.
Parking WL,
Brak samopodtrzymania (czuwak)

WYL.

DIP2
WL.

WYL

WYL

WL.

WL.

WYL

DIP3

WYL.

WL.

WL.

WYL.

WL.

WYL

WYL.

Generator impulséw kanat 1

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera, nastgpny
zatrzymuje, nastgpny zamyka,
nastepny zatrzymuje, nastgpny
otwiera itd.

Impuls w trakcie zamykania
zatrzymuje bramg

Impuls w trakcie otwierania
zatrzymuje bramg

Impuls w trakcie przerwy
natychmiast zamyka bramg

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera, nastgpny
zatrzymuje, nastgpny zamyka,
nastgpny zatrzymuje, nastgpny
otwiera itd.

Impuls w trakcie zamykania
zatrzymuje bramg

Impuls w trakcie otwierania
zatrzymuje bramg

Impuls w trakcie przerwy
natychmiast zamyka brame

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera, nastgpny
zatrzymuje, nastgpny zamyka,
nastgpny otwiera itd.

Brama otwarta:
1. impuls zamyka, nastgpny
otwiera

Impuls w trakcie otwarcia
przejscia dla pieszych zatrzymuje,
nastegpny zamyka

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera, nastgpny
zatrzymuje, nastgpny otwiera,
nastgpny zamyka itd.

Impuls w trakcie otwarcia przejscia
dla pieszych natychmiast zamyka
bramg

Impuls w trakcie automatycznego
zamykania natychmiast otwiera
bramg

Impuls w trakcie przerwy
natychmiast zamyka bramg.

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera, nastgpny
zatrzymuje, nastgpny otwiera,
nastgpny zatrzymuje itd.

Impuls w trakcie zamykania
zatrzymuje bramg

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera catkowicie oba
skrzydta, kolejne impulsy sa
ignorowane.

Impuls w czasie otwarcia przejscia
dla pieszych otwiera takze drugie
skrzydto

Impuls w trakcie zamykania otwiera
natychmiast oba skrzydta

Brama zamknigta:
Konieczny sygnat ciagly,
puszczenie powoduje zatrzymanie

Sterowanie radiowe nie aktywne,
urzadzenia zabezpieczajace nie

aktywne

Generator impulséw kanat 2

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera przejscie dla
pieszych, nastgpny zatrzymuje,
nastegpny zamyka, nastgpny
zatrzymuje, nastgpny otwiera itd.

Impuls w trakcie zamykania
zatrzymuje brame
Impuls w trakcie otwierania
zatrzymuje brameg
Impuls w trakcie przerwy natychmiast
zamyka brame

Brama otwarta:

Do zamknigcia konieczny sygnat
ciagly, puszczenie powoduje
zatrzymanie

Sterowanie radiowe nie aktywne,

urzadzenia zabezpieczajace nie aktywne

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera przejscie dla pieszych
nastgpny zatrzymuje, nastgpny zamyka

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera przejscie dla
pieszych, nastgpny niezwlocznie
zamyka

Impuls w trakcie przerwy natychmiast
zamyka bramg

Brama otwarta:
1. impuls zamyka, nastgpny
zatrzymuje, nastgpny zamyka itd.

Impuls w trakcie otwierania
zatrzymuje bramg

Brama zamknigta:

1. impuls otwiera catkowicie
przejscie dla pieszych, kolejne
impulsy sa ignorowane.

Impuls w trakcie zamykania otwiera
natychmiast oba skrzydta

Brama otwarta:
Konieczny sygnat ciagty,
puszczenie powoduje
zatrzymanie

Sterowanie radiowe nie aktywne,
urzadzenia zabezpieczajace nie
aktywne




OSPRZET

ZAPORY SWIETLNE (OPCJA)

Zapory $wietlne stuza do zabezpieczenia bramy i musza by¢ zastosowane.
Miejsce zamontowania zalezy od konstrukcji bramy. Zgodnie z norma EN
12453 jedna para zap6r §wietlnych musi by¢ zainstalowana na zewnatrz na
wysoko$ci 200 mm jako aktywna ,,podczas zamykania“; druga para musi
by¢ zainstalowana wewnatrz na wysokosci 200 mm, jako aktywna ,,podczas
otwierania“. Opcjonalnie mozna zainstalowac trzecia parg zapor §wietlnych,
aktywnych “podczas zamykania” i “podczas otwierania”. Zapora $wietlna
sktada si¢ z nadajnika i odbiornika - obie czg$ci musza by¢ zainstalowane
jedna naprzeciwko drugiej. Obudowg (plastikowa) zapory $wietlnej mozna
otworzy¢ za pomoca wkretaka. Zaporg §wietlng mocuje si¢ do $ciany za
pomoca matych wkretéw i kotkow rozporowych. Mozna jednoczesnie
uzywac¢ dwoch réznych systemow zapor swietlnych (patrz opis
przetacznikow DIP). Aby dostgpna byta funkcja ,,Automatyczne
zamykanie®, musi by¢ zainstalowana odporna na uszkodzenia zapora
$wietlna Chamberlain. Nie mozna stosowa¢ kombinacji zapor $wietlnych.
Odporny na uszkodzenia system Chamberlain (system 2-kablowy) ma po
obu stronach widoczna z zewnatrz diod¢ LED, umozliwiajaca sprawdzanie
stanu zapory $wietlnej. Oferujemy dwa modele odpornych na uszkodzenia
zapor $wietlnych Chamberlain. Jeden z modeli nadaje si¢ idealnie do
montazu na przeciwlegtych $cianach. Drugi model jest idealny do montazu
na wewngtrznej stronie bramy, poniewaz w komplecie zawarte sa okucia do
montazu.

Diagnostyka odpornej na uszkodzenia zapory $wietlnej Chamberlain

LED $wieci $§wiattem ciagtlym = OK

LED miga = zapora $wietlna blokuje sterownik

LED nie $wieci = brak pradu, zte podtaczenie lub zamienione bieguny
Diagnostyka sterownika

LED nie $wieci = OK

LED $wieci §wiatlem ciaglym = sterownik blokuje

LED miga = OK, brak podlaczonej zapory $wietlnej

Przekrdéj kabla: 0,5 mm’ lub wigcej.

Napiegcie: 12/24 V AC/DC.

Nie uzywac¢ sztywnych przewodow miedzianych. Nie uktada¢ kabli
réwnolegle do kabli 230 V ani nie uktada¢ tych kabli w tym samym kanale.
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ZWORKA

Programowanie zapory $wietlnej Failsafe 771E/770E

1. Przed uruchomieniem po raz pierwszy.

2. Przy podiaczaniu/usuwaniu nowej zapory $wietlnej.

- Wylaczy¢ sterowanie (odtaczy¢ od zasilania pradem).

- Zworke (jumper) nasadzi¢ na obie przewidziane szpilki.

- Przetacznik DIP 5 ustawi¢ na ON.

- Podtaczy¢ zaciski zapory $wietlnej (zapor §wietlnych) zgodnie z
rysunkiem.

- Wiaczy¢ sterowanie i chwilg zaczekac.

- Zdja¢ zworke, chwilg zaczekac. Dioda LED podtaczonej zapory §wietlnej

pozostaje wylaczona. Migaja diody niepodiaczonej zapory §wietlnej (zapor

swietlnych). Gotowe!

Programowanie zapory Swietlnej, np. 100263

Sterownik musi by¢ na kilka sekund odtaczony od sieci. Wszystkie zaciski,
do ktorych nie jest podtaczona zapora §wietlna, musza by¢ zmostkowane
mostkiem COM (21-24, 22-24, 23-24). Zasilanie przekaznikowej zapory
$wietlnej z zaciskow 15-16. Przetacznik DIP 5 musi by¢ ustawiony w
pozycji OFF. Zworka musi by¢ wyciagnigta.

Wskazowka: zgodnie z norma EN 12978 przekaznikowe zapory $wietlne nie
moga by¢ stosowane w nowych instalacjach, poniewaz nie sa odporne na
uszkodzenia (failsafe).

Eksploatacja bez zapor §wietlnych

NIEBEZPIECZENSTWO: niedopuszczalne w normalnej eksploatacji. W
takim przypadku brama musi by¢ zabezpieczona listwami stykowymi.
Sterownik musi by¢ na kilka sekund odtaczony od sieci. Wszystkie zaciski
21-22-23-24 musza by¢ zmostkowane. Przetacznik DIP 5 musi by¢
ustawiony w pozycji OFF. Zworka musi by¢ wyciagnigta.

Wskazowka: NIE wolno taczy¢ ze sobg zapor $wietlnych réznych
konstrukgji.

xa
EA

LEARN/

TIMER
—

SAVE FAIL SAFE
PHOTOCELLS




ZAMEK ELEKTRYCZNY (OPCJA) 600022 (24V)

Zamek elektryczny mozna podtaczy¢ do sterownika, wykorzystujac zaciski
101 11.

Przekroj kabla: 0,5 mm’ lub wigcej.

Napigcie: 24 V AC/DC.

MONITOROWANIE / OSWIETLENIE BRAMY (OPCJA)

W celu monitorowania stanu bramy mozna podtaczy¢ zarowke 24V/3W.
Alternatywnie mozna za pomoca przekaznika (osprzgt) sterowac
o$wietleniem dziedzifica. Przekrdj kabla: 0,5 mm? lub wigce;j.

Napigcie: 24 V

LAMPA BLYSKOWA (OPCJA) FLA24-2

Do sterownika mozna podiaczy¢ lampg blyskowa. Ostrzega ona ludzi przed
przesuwajaca sig¢ brama. Lampa btyskowa powinna by¢ zamontowana jak
najwyzej i w dobrze widocznym miejscu. Sterownik generuje staty sygnat,
przetwarzany przez lampg na btyski.

Przekroj kabla: 0,5 mm? lub wigcej.

Napigcie: 24 V DC

A Nie uzywa¢ sztywnych przewodow miedzianych. Nie uktadaé
kabli rownolegle do kabli 230 V ani nie uktada¢ tych kabli w tym samym
kanale.
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PRZYCISK / WYLACZNIK Z KLUCZEM (OPCJA)

Sterownik / napgd moze by¢ uaktywniany z roznych wejsé. Moze to by¢
nadajnik r¢czny (pilot) lub wytacznik z kluczem(Zacisk 17+20).

Pilot = patrz punkt “Programowanie pilotow”

Wejscie sterujace 1 = Input St. 1 normalny tryb pracy

Wejscie sterujace 2 = Input St. 2 aktywne przy ustawieniach specjalnych
(patrz opis przetacznikow DIP).

STOP AWARYJNY (OPCJA) 600084

Podlaczenie przelacznika umozliwia zatrzymywanie lub blokowanie
instalacji tym przetacznikiem. Ruch skrzydet bramy jest natychmiast
zatrzymywany. Zaciski 19 i 20 musza by¢ zmostkowane, jezeli
przefacznik nie jest zainstalowany.

PRZYLACZE DO PETLI STYKOWEJ (OPCJA)

Do sterownika moze by¢ podiaczony modut analizujacy petlg stykowa
(203292 1-kanatowy, 203308 2-kanatowy). Modut 2-kanatlowy umozliwia
osobne lub aczne analizowanie 2 pgtli.

Wskazowka: opis odnosi si¢ wytacznie do indywidualnej analizy kazdej
petli. W razie zastosowania analizy 2-kanatowej, mozna zainstalowaé
szeregowo dwie pgtle w celu wykrywania kierunku ruchu pojazdow.
Mozliwe sa wowczas rézne kombinacje podlaczeniowe.

Do otwierania wjazdu lub wyjazdu

Podtaczenie do zaciskow 17 + 20. Przelacznik DIP ustawiony na funkcjg
parkingowa. Aktywne automatyczne zamykanie (zalecane).

Do zabezpieczenia w zakresie obrotu bramy

Podtaczenie do zaciskow 19 + 20 (Stop). Wyjscie przekaznikowe modutu
analizujacego w razie zastosowania zap6r §wietlnych odpornych na
uszkodzenia NO (zestyk zwierny). W razie zastosowania
przekaznikowych zapér §wietlnych jako NC (zestyk rozwierny). Funkcja
automatycznego zamykania nie jest zalecana.

Uwaga: niedopuszczalne jako jedyne zabezpieczenie wg normy EN.

WYJSCIE 24 V DC

Do przekaznikowych zapor $wietlnych lub innych urzadzen (np.
odbiornikow)

maks. 500 mA

A Nie uzywac sztywnych przewodow miedzianych. Nie uktadaé
kabli rownolegle do kabli 230 V ani nie uktada¢ tych kabli w tym samym
kanale.
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MODUL RADIOWY (OPCJA)

Aby mozliwa byta radiowa obstuga sterownika, nalezy przedtem
zainstalowa¢ modut radiowy w gniazdach CN1/CN2. Dostgpne sa
nastgpujace moduty: 801221 (433.92 MHz),801429 (27.145 MHz),
207542 (315.15 MHz Chiny)

PROGRAMOWANIE TX4UNI

Modut radiowy nalezy natozy¢ na przewidziane w tym celu wtyki, jesli nie jest
juz zamontowany.

Odbiornik posiada 2 kanaty CH1 i CH2. Obu kanatom przyporzadkowane sa
odpowiednie LED CH1 i CH2. Po sygnale zaprogramowanego przycisku na
zdalnym sterowaniu CH1 otwiera oba skrzydta. Po sygnale zaprogramowanego
przycisku na zdalnym sterowaniu CH2 otwiera skrzydto 1 (funkcja pieszego).

Programowanie zdalnego sterowania za pomoca przycisku CH1
(otwiera oba skrzydla, pokazany obok):

1. Przytrzymac¢ jednoczesnie lewy i prawy przycisk nadajnika r¢cznego
przez ok. 5 sekund, az jego lampka LED zapali si¢ na ok. 30 sekund.
Wybra¢ jeden z 4 przyciskow nadajnika r¢cznego, ktory to przycisk
ma sterowac brama (jeszcze nie naciskac).

2. Nacisna¢ przycisk CH1. LED LEARNI zapali si¢ na ok. 10 sekund.

3. Podczas tych 10 sekund:

- Nacisna¢ teraz uprzednio wybrany przycisk nadajnika rgcznego.

- Poniewaz sterowanie i nadajnik r¢czny ustalaja odpowiedni kod,

nalezy nacisna¢ przycisk ewentualnie drugi lub trzeci raz.

- Po tym, jak LED LEARN TIMER, a nastgpnie wszystkie pozostate LED

mignety, wykona¢ krok 4.

4. Nacisna¢ jeden z pozostatych trzech przyciskow nadajnika recznego,

aby zakonczy¢ programowanie za pomoca przycisku CH1.

Wskazowka: Jesli krok 4 nie powiedzie sig, odczeka¢ az lampki LED
(sterowanie i nadajnik rgczny) wyltacza sig, a nastgpnie wykona¢ ponownie krok
1.

W ten sposob mozna zaprogramowaé do 128 nadajnikéw recznych.

Programowanie zdalnego sterowania za pomocg przycisku CH2
(otwiera skrzydlo 1):

1. Przytrzymac¢ jednoczesnie lewy i prawy przycisk nadajnika rgcznego
przez ok. 5 sekund, az jego lampka LED zapali si¢ na ok. 30 sekund.
Wybraé¢ drugi przycisk nadajnika, ktory to przycisk ma sterowac
bramg (jeszcze nie naciskac).

2. Nacisna¢ przycisk CH2. LED LEARN?2 zapali si¢ na ok. 10 sekund.

3. Podczas tych 10 sekund:

- Nacisna¢ teraz uprzednio wybrany przycisk nadajnika r¢cznego.

- Poniewaz sterowanie i nadajnik reczny ustalaja odpowiedni kod,

nalezy nacisna¢ przycisk ewentualnie drugi lub trzeci raz.

- Po tym, jak LED LEARN TIMER, a nastgpnie wszystkie pozostate LED

mignety, wykonac krok 4.

4. Nacisna¢ jeden z pozostatych trzech przyciskow nadajnika recznego,

aby zakonczy¢ programowanie.

Wskazowka: Jesli krok 3 nie powiedzie sig, odczeka¢ az lampki LED
(sterowanie i nadajnik r¢czny) wytacza sig, a nastgpnie wykona¢ ponownie krok
1.

W ten sposdb mozna zaprogramowaé do 128 nadajnikoéw recznych.

Aby skasowac¢ zaprogramowanego pilota, nalezy przytrzymac wcisnigty
przycisk CH1 tak dtugo, az zgasnie dioda LED. Analogicznie nalezy postapi¢
dla przycisku CH2.
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PROGRAMOWANIE / KASOWANIE PILOTOW

Nacisna¢ przycisk CHI1. Zapali si¢ czerwona dioda LED “Learnl”.
Nacisnac i przytrzymac weisnigty przez 5 sekund jeden z przyciskow
pilota. Zacznie miga¢ dioda LED “Learnl”. Analogicznie nalezy postapi¢ z
przyciskiem CH2. Teraz nalez jednak nacisna¢ niewykorzystany przycisk
pilota. Mozna zaprogramowa¢ maks. 128 pilotow.

Aby skasowa¢ zaprogramowanego pilota, nalezy przytrzymac wcisnigty
przycisk CH1 tak dlugo, az zgasnie dioda LED. Analogicznie nalezy
postapi¢ dla przycisku CH2.
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LISTWA STYKOWA (OPCJA)

Do sterownika moze by¢ podtaczona listwa stykowa dziatajaca na zasadzie
8,2 kOhm, tzn. na koncu listwy stykowej jest podtaczony rezystor
kontrolny 8,2 kOhm. Gwarantuje on state sprawdzanie obwodu
pradowego. Sterownik jest dostarczany z fabrycznie wbudowanym
rezystorem 8,2 kOhm. Dodatkowe listwy stykowe sa podiaczane w
uktadzie szeregowym.

Przekroj kabla: 0,5 mm? lub wigce;j.

ANTENA (OPCJA) ANT4X-1LM

Sterownik jest wyposazany seryjnie w anteng drutowa.

Do zaciskow 27 i 28 mozna podtaczy¢ anteng zewngtrzng (osprzgt). W ten
sposob mozna osiagna¢ wigksze zasiggi pracy pilota radiowego. Anteng
nalezy zamontowac jak najwyze;j.

A Nie uzywaé sztywnych przewodow miedzianych. Nie uktadaé
kabli rownolegle do kabli 230 V ani nie ukfada¢ tych kabli w tym samym
kanale.
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PIERWSZE URUCHOMIENIE

PODSTAWOWA REGULACJA

Nalezy wykona¢ kolejno doktadnie wszystkie punkty. W razie watpliwosci
nalezy zacza¢ cata procedurg od nowa. Ustawienia te nalezy wykona¢ bez
pospiechu.

1. Czy sa podtaczone wszystkie urzadzenia niezbgdne do pracy? Silniki,
zapory $wietlne, zabezpieczajaca listwa stykowa, wylacznik stop.

2. UpewniC sig, czy nikt nie przebywa i nie moze przebywac w rejonie
bramy.

3. Sprawdzi¢ diody LED (lampki), czy sa OK i czy nie blokuja jakiejs
funkcji. Czerwone diody LED (lampki) nie powinny $wieci¢ ciagtym
$wiattem. Musi $wieci¢ zielona dioda LED.

4. Ustawi¢ przelaczniki DIP dla programu Standard 1 = “ON”, 2="ON”,
3="OFF”. Te ustawienia mozna w kazdej chwili skorygowac.

5. Czy jest zainstalowany zamek elektryczny? Jezeli tak, to przetacznik DIP
4 musi by¢ ustawiony w pozycji “ON”.

6. Ustawic sitg. Potencjometry “FORCE1” i “FORCE2” ustawi¢ maks. na
30%. Dla bardzo lekkich bram nawet na nizsza warto$¢. Najpierw
wyprobowac,. dopiero potem w razie potrzeby skorygowac! Sile zwigkszaé
matymi krokami.

7. Jezeli podtaczone sa dwa silniki, musi by¢ ustawione opdznienie ruchu
skrzydet (“Bipart Delay”). Obroci¢ potencjometr do pozycji ok. 50%. W
kazdej chwili mozna skorygowac to ustawienie.

8. Wylaczy¢ sterowanie (odtaczy¢ od zasilania pradem).

8.1 Zworke (jumper) nasadzi¢ na obie przewidziane szpilki.

8.2 Przetacznik DIP 5 ustawi¢ na ON.

8.3 Podtaczy¢ zaciski zapory §wietlnej (zapor $wietlnych) zgodnie z
rysunkiem.

8.4 Wiaczy¢ sterowanie i chwilg zaczekac.

8.5 Zdja¢ zworke, chwilg zaczeka¢. Dioda LED podtaczonej zapory
$wietlnej pozostaje wytaczona. Migaja diody niepodtaczonej zapory
Swietlnej (zapor $wietlnych). Gotowe!
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Programowanie czasu dla odcinka drogi Standard (bez funkcji Soft-
Stop, bieg wolny)

Wskazowka: jezeli stosowany jest tylko jeden naped (praca 1-
skrzydlowa), kroki programowania dotyczace skrzydla 2 sa zmienione.
Przy programowaniu “Standard”: wskazoéwki patrz tekst.

Przy programowaniu “Advanced” pomina¢ punkty 5,6,7,8, naciskajac
przycisk L1.

W tym programie przycisk L1 musi by¢ naci$nigty 2 razy.

1. Skrzydta powinny by¢ zamknigte i zaryglowane.

2. Nacisna¢ krotko przycisk L1 (1 sekunda), otworza si¢ oba skrzydta.
Wskazowka: jezeli jedno skrzydto zamyka si¢ zamiast otwieraé, nalezy
zamieni¢ na tym silniku kabel brazowy z czarnym! Wylaczy¢ prad (restart),
nastgpnie zacza¢ programowanie od nowa.

3. Nacisna¢ jeszcze raz przycisk L1, gdy oba skrzydta dojda do ogranicznika
koncowego (odczekaé 2 sekundy brzgczenia). Teraz tylko skrzydto 2 ruszy i
zamknie si¢. Po zamknigciu skrzydta 2, automatycznie rusza i zamyka sig
skrzydto 1.

Wskazowka: Jezeli wykorzystywane jest tylko jedno skrzydto, nalezy
poczekaé (ok. 15 sekund) bez naciskania przycisku, po czym skrzydto 1
ruszy automatycznie.

Dalszy ciag instalacji

Programowanie odcinka drogi “Advanced” (indywidualnie)

W tym programie przycisk L1 musi by¢ naci$nigty w sumie 9 razy. Za
kazdym razem zapisywana jest do pamigci pozycja (czas). W ten sposob
mozna zaprogramowac funkcjg Soft-Stop (bieg wolny), aby dostosowac sig
indywidualnie do bramy lub do zastosowania. Mozna zaprogramowac
bardzo dhugo trwajace fazy Soft-Stop albo prawie zerowe.

Skrzydto 1 =, Master

Skrzydto 2 = ,,Second*

1. Skrzydta powinny by¢ zamknigte i zaryglowane.

2. Nacisna¢ L1; przez ponad 5 sekund = az ruszy skrzydto 1 (otworzy sig).
Puscic przycisk!!

3. Jeszcze raz nacisna¢ L1; od tej pozycji zacznie si¢ Soft-Stop OTW. dla
skrzydta 1.

4. Nacisna¢ jeszcze raz L1; osiagnigty ogranicznik koncowy (+2 sekundy) -
teraz automatycznie rusza skrzydto 2.

5. Jeszcze raz nacisna¢ L1; od tej pozycji zacznie si¢ Soft-Stop OTW. dla
skrzydta 2.

6. Nacisnac jeszcze raz L1; osiagnigty ogranicznik koncowy OTW. (+2
sekundy) - teraz ponownie automatycznie rusza skrzydto 2 i zamyka sig.

7. Jeszcze raz nacisna¢ L1; od tej pozycji zacznie si¢ Soft-Stop ZAMK. dla
skrzydta 2.

8. Nacisna¢ jeszcze raz L1; osiagnigty ogranicznik koncowy ZAMK. (+2
sekundy) - teraz automatycznie rusza skrzydto 1.

9. Jeszcze raz nacisna¢ L1; od tej pozycji zacznie si¢ Soft-Stop ZAMK. dla
skrzydta 1.

10. Jeszcze raz nacisnac¢ L1; osiagnigty ogranicznik koncowy ZAMK. (+2
sekundy)

Gotowe

Dokonczenie instalacji/programowania:

Po zaprogramowaniu odcinka drogi, mozna zaprogramowac¢ albo skasowac
piloty (nie jest to konieczne w przypadku zestawow).

1. Uruchomi¢ bramg pilotem lub podtaczonym przyciskiem i obserwowac
przebieg. Zamkna¢ bramg z powrotem, NIE wykonujac jakichkolwiek
ustawien.

2. Jezeli brama nie zamknie si¢ samoczynnie do konca, zmieni¢ tylko
warto$ci na potencjometrach; stosownie do warto$ci otrzymanych w wyniku
prob. (np. zwigkszy¢ czas przesuwu, skorygowac sitg. opdznienie ruchu
skrzydta) Uwaga: skrzydto musi by¢ dociskane do ogranicznika przez co
najmniej jedng sekundg, aby dochodzito do ogranicznika takze przy ruchu
zwolnionym z powodu obcigzenia wiatrem. Nie mozna tego skompensowac
zwigkszeniem sity. Programowanie czasu pracy musi by¢ powtorzone.

3. Uruchomi¢ druga probe, postgpujac analogicznie jak w pierwszej i przed
dokonaniem jakichkolwiek ustawien najpierw zamkna¢ bramg.

4. Po zakonczeniu wszystkich ustawien sprawdzi¢ dziatanie zapor
swietlnych, przyciskow, lampy blyskowej, pilotow, osprzgtu itd.. Aby
uruchomi¢ funkcjg automatycznego zamykania, wyregulowaé potencjometr
dla przerwy w OTW. bramy (“timer to close”).

5. Pokaza¢ wszystkim osobom, majacym do czynienia z brama, jak
przebiegaja ruchy bramy, jak dziataja funkcje zabezpieczajace i jak mozna
uruchomi¢ rgeznie naped bramy.
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Czeste pytania

Ile wynosi przewidywany okres uzytkowania napgdu bramy?

Jak dhugo trwa instalacja napgdu bramy?

Co sig dzieje w przypadku zaniku pradu?

Czy mozliwe jest otwarcie tylko jednego skrzydta? (funkcja pieszy)

Naped nie funkcjonuje / nie reaguje na uruchamianie

przycisku.

Bezposrednio po uruchomieniu bramy zostaje
ona zatrzymana, a nastgpnie cofa sig.

Naped nie otwiera bramy catkowicie.

Brama daje sig tylko otwierac.

Naped nie ma sity, mimo ze trochg¢ buczy.

Sterowanie nie reaguje, kiedy przestawiam
przetacznik DIP.

Naped funkcjonuje tylko wtedy, gdy naciskam przycisk

pilota.

»2Automatyczne zamykanie“ nie funkcjonuje.

Naped nie reaguje w ogodle, mimo, ze sterowanie jest

podtaczone. (diody LED $wieca)

Naped nie reaguje w ogéle, nie $wieci zadna dioda
LED.

Naped zatrzymuje si¢ nagle i dopiero po dhuzszej
przerwie funkcjonuje ponownie.

Prawidlowo zainstalowany naped bramy, uzytkowany w obszarze prywatnym,
moze pracowac bez zarzutu ponad 10 lat. Zarowno brama jak i napgd musza
by¢ regularnie kontrolowane i planowo konserwowane.

W zaleznos$ci od Panstwa zdolnosci rzemieslniczych montaz komponentow
mechanicznych zajmuje ok. 3 do 8 godzin. Brama powinna by¢ przygotowana
do przeprowadzenia instalacji. Podtaczenie elektryczne trwa ok. 1 do 2 godzin.
Kazdy uzytkownik powinien by¢ zapoznawany z obstuga przez co najmniej 30
minut; nalezy przy tym pokaza¢ dziatanie poszczegdlnych funkcji oraz objasnic¢
aspekty bezpieczenstwa, urzadzenia zabezpieczajace i sposob postgpowania w

razie braku pradu.

Wszystkie napgdy bram Chamberlain dysponuja systemem odblokowywania,
umozliwiajacym rgczng obstuge bramy w razie przerwy w doptywie energii

elektryczne;j.

Tak, jest mozliwe. Mozna tego dokona¢ pilotem (konieczny jest pilot

przynajmniej 2-kanatowy) lub przy pomocy przetacznika. (patrz ustawienie

tryboéw pracy ,,Standard”)

1. Luznie przylacze przycisku.

2. Luzne przytacze przycisku STOP, dioda STOP
nie $wieci.

3. Przeszkoda blokuje zapore $wietlng w kierunku
ruchu.

4. Listwa stykowa jest uszkodzona lub natrafita na
przeszkodg.

5. Naped jest jeszcze odblokowany.

Przeszkoda w zasiggu bramy.

1. Czy wymiary stupa A+B sa prawidtowe?

2. Czy prawidtowo zostat zaprogramowany czas
biegu sterowania?

3. Czy sila ustawiona jest prawidtowo?

1. Zapora $wietlna blokuje.
2. Ustawienie przetacznikéw DIP niezgodne z
Zyczeniem.

1. Kondensator nie jest potaczony prawidtowo z
brazowym i czarnym przewodem.

2. Sita nie zostata ustawiona.

3. Naped zostat odblokowany.

1. Sterowanie w trybie czuwakowym.

2. Urzadzenie zabezpieczajace funkcjonuje
nieprawidlowo. (zapora §wietlna, listwa
stykowa)

1. Pilot nie jest zaprogramowany.

2. Diody sygnalizuja btad.

3. Zapora $wietlna podtaczona nieprawidtowo.
4. Brak mostka migdzy STOP i COM.

5. Zacisk do silnikow ew. niewtasciwie
podtaczony.

Ewentualnie brak pradu.

Kiedy brama jest ciagle uruchamiana, silnik
osiaga temperatur¢ wylaczenia.

Mechanizm zabezpieczajacy, poniewaz
naped nie jest przeznaczony do eksploatacji

ciaglej.

1. Sprawdzi¢ podtaczenia przyciskow i COM.

2. Sprawdzi¢ podtaczenia przetacznika STOP
(STOP i COM).

3. Usuna¢ przeszkodg.

4. Usuna¢ przeszkode oraz sprawdzi¢ potaczenia
i przewody.

5. Naped zablokowac.

Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkod w zasiggu
bramy.

1. Sprawdzi¢ wymiar A+B.

2. Ew. zaprogramowac¢ od nowa, plus ok. 3
sekundy.

3. Skorygowac sitg (przy wietrze naped
porusza sig¢ trochg wolniej).

1. Konieczne sprawdzenie funkcjonowania i
podtaczenia.
2. Sprawdzi¢ przetaczniki DIP.

1. Sprawdzi¢ okablowanie kondesatora.
2. Potencjometr sity obroci¢ w kierunku
zgodnym z ruchem wskazowek zegara.

3. Naped zablokowac.

Sterowanie odtaczy¢ od doptywu pradu,
nastgpnie przestawic przetacznik DIP.

1. Sterowanie odtaczy¢ od doptywu pradu,
nastgpnie przestawi¢ przetaczniki DIP.

2. Obserwowac diody LED, znaleZ¢ i usunaé
biedy.

1. Dziata tylko z 770E(ML) / 771E(ML)
2. Nastgpnie potencjometr ,,Zamykanie
automatyczne ““ obroci¢ zgodnie z ruchem
wskazowek zegara.

1. Zaprogramowac pilota

2. Znalez¢ i usuna¢ btad (patrz opis diod LED).
3. Sprawdzi¢ podtaczenie/zaprogramowanie
zapory §wietlne;j.

4. Zatozy¢ zwykty mostek drutowy.

5. Sprawdzi¢ zacisk i potaczenia.

1. Sprawdzi¢ przewod i przewod zerowy.
2. Sprawdzi¢ bezpieczniki w domu.

Zaczeka¢ na schlodzenie silnika (co
najmniej 15 minut).



Zewngtrzny uniwersalny odbiornik radiowy nie dziata.

Naped jest tak silny, ze wygina brame/stup.

Sterownik nie reaguje na pilota, tylko na przetaczniki i
to tylko tak dtugo, jak dtugo przycisk jest wcisnigty i

przytrzymany.
Przycisk (1) OTW. lub przycisk (2) ZAMK.

Instalacja nie zamyka bramy automatycznie,
lecz ja automatycznie OTWIERA.

Piloty nie wspotpracuja ze sterownikiem.

Sterownik nie dziata.

W funkcji Soft-Stop skrzydta nie otwieraja si¢ do
konca.

Ustawienie sity zostato zmienione, nie stwierdza sig
jednak zadnej roznicy.

Czy mozna zastosowac rozne wymiary A+B po obu stronach?

Brama musi porusza¢ si¢ zgodnie z pochylem wzniesienia.

Stup bramy jest tak gruby, Zze nie mogg zachowa¢ wymiarow A+B.

Uwzglednic¢ prawidlowa biegunowos¢
(zaciski 15/16).

1. Wymiar A+B wiasciwy?

2. Sita za duza?
3. Wzmocni¢ brame?

1. Ustawienie przetacznikow DIP niezgodne z
zyczeniem.

2. Jedna z zap6r §wietlnych, listwa stykowa lub
stop blokuja sterownik.

3. Zostata podtaczona tylko jedna zapora §wietlna
dla funkcji OTW.

Kable silnikow zostaty zamienione.

1. Niezaprogramowany pilot.
2. Jedna z zap6r §wietlnych blokuje.

Odcinek pracy nie zostal zaprogramowany.

1. Za mata sifa przy duzym obciazeniu
wiatrem (bramy masywne)
2. Opory ruchu bramy

Zamieni¢ kable “+7 i “-”,

1. Sprawdzi¢ wymiar A+B

2. Potencjometr stuzacy do ustawienia sity
obroci¢ w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

3. Ewentualnie napgd przykregci¢ na ptycie
wzmacniajacej. (stup) Ewentualnie w punkcie
oparcia zamocowac plyte wzmacniajaca.
(skrzydto bramy) Zastosowa¢ odpowiednie sruby
i dyble.

1. Korekta przetacznikow DIP - konieczne
usunigcie bledu. Jezeli nie da sig¢ usunaé
biedu, konieczny jest “reset” i
zaprogramowanie od nowa (patrz zapora
$wietlna).

2. Co najmniej jedna zapora $§wietlna musi
by¢ aktywna przy ZAMYKANIU lub
OTWIERANIU I ZAMYKANIU.

Konieczna zamiana kabli silnikow (brazowy,
czarny).

1. Zaprogramowac pilota.
2. Sprawdzi¢ zapory $wietlne.

Zaprogramowac¢ odcinek pracy.
Patrz pierwsze uruchomienie.

1. Poprawi¢ ustawienie sity (zwigkszy¢).
Ponownie zdefiniowa¢ faz¢ Soft-Stop.
(Patrz Advanced Learning.)

2. Wyeliminowa¢ opory ruchu.

3. Zaprogramowac¢ sterownik bez funkcji
Soft-Stop.

Odtaczy¢ sterowanie od sieci na kilka sekund, by wywota¢ autodiagnozg ptytki

obwodu drukowanego.

Ogolnie tak, lecz skrzydta beda poruszaé si¢ wowczas z rozna predkoscia. Jezeli

wymiary A+B zostana znacznie zmienione w stosunku do standardu, ruch bramy
bedzie utrudniony, co prowadzi do wigkszego obciazenia oku¢ (znaczne obnizenie

zywotnosci urzadzenia)

Nie zalecane!Zmieni¢ bramg¢! Brama moze poruszac si¢ w sposob

niekontrolowany (niebezpieczny), gdy naped jest odblokowany. W kierunku
wzniesienia niezbgdne jest uzycie wigkszej sity, w kierunku przeciwnym sita

napgdu jest wowczas za duza.

Wydrazy¢ stup lub przestawi¢ bramg.

UTYLIZACJA

Opakowanie sktada si¢ z materiatow nieszkodliwych dla srodowiska. Usuwanie mozliwe jest w lokalnych pojemnikach do recyklingu.
Zgodnie z Dyrektywa Europejska 2002/96/EG dotyczaca odpadow elektronicznych urzadzenie to nalezy po uzytkowaniu usunaé zgodnie
z przepisami, aby zagwarantowa¢ recykling zuzytych materiatow.
Informacje o usuwaniu udzielane sg przez zarzad gminy lub zarzad miejski.

UTYLIZACJA BATERII

Baterii oraz akumulatoréw nie wolno wyrzuca¢ wraz z domowymi odpadami.

Po uzyciu baterie mozna odda¢ nieodptatnie w lokalnym punkcie zbiorki baterii

(np. w wybranych placowkach handlowych lub w komunalnych punktach zbiorczych).
Baterie i akumulatory oznaczone sa przekreslonym kontenerem na $mieci

oraz symbolem chemicznym substancji szkodliwej: ,,Cd”- kadm, ,,Hg”- rt¢¢ i ,,Pb” - otow.




BAXHbIE YKA3AHUA MO MOHTAXY U NUCNOJIb3OBAHUIO

HAYHUTE C NPOYTEHUA 3TUX BAXHbIX MPABUN TEXHMKU BE3OMNMACHOCTU

3Tn npepynpexaalolime CMMBOIbI 03HavyalT “BHumaHue”, o6palleHue k BawleMy BHMMaHMI0, Tak Kak UX HecobniogeHue
Morno 6bl NPUYMHUTBL Bpen 3A40POBbLI0 YeNoBeKa MNU MaTepuanbHbIN yuiepb.

MoxanyicTa, BHUMATENbHO NpouYnTanTe 3TU NpeaynpexneHus.

[aHHbIA NPUBOA BOPOT CKOHCTPYUPOBAH M OTTECTMPOBAH TakKUM o6pa3om, YTOGbI NPM CBOEW YyCTaHOBKE U
MCNonb30BaHUM (NPY TOYHOM COGMNIOAEHUM NpaBUI TEXHMKNU 6e30nacHOCTU) OH NpeaocTaBnAn 6bl Nonb3oBaTento
OTHOCUTENbHY 6e3onacHocTb. UTorom HecobnoaeHUsl HACTOALWMX NPABUN TEXHUKM 6e30MacHOCTM MOXET 6bITb Bpen,
NPUYUHEHHbIN 340POBLIO N0AEN UNU MaTepuanbHbIN yLlep6.

lNpu MaHunNynayusx ¢ UHCmMpyMeHmamu u Mesikumu
Konbya (nepcmHu), Yackl u c80600Hyt0 00exdy (ecru Ha
pemMoHmy).

AnekTponpoBoAKy HEO6X0AMMO NPOKIaAbIBaTh B
COOTBETCTBUU C MECTHbIMU CTPOUTENbHLIMU HOPMaMu
M UHCTPYKLMSAAMU, OTHOCSILLMMUCS K IMEKTPONpoOBoOAKe.
MopknoyeHne aNeKTpUYecKkoro kabens K npaBUIbHO
3a3eMIIeHHOM CeTU MOXET OCYLLEeCTBNATL NULlb
aBTOPU30BaHHbIN PAaBGOTHUK - INEKTPUK.

lMpu MoHMaxxe HeobxoOUMO MPUHSIMb 80 BHUMaHUe
onacHoCcmb 3axkamusi Mex0y nepemewjaeMol Yacmbio
80POM U OKPYXaloUWUMu YyacmsiMu 30aHusi, Harnpumep:
cmeHoU.

[ns Toro, YTobbl BOCMPENSTCTBOBATL BO3HWUKHOBEHMIO
MOBPEXAEHUN, NOXaNyMUCTa, yaanuTe n3 BOpoT Bce
BMOHTUPOBAHHbIE B HUX 3aMKW.

Mocne ycTaHOBKM HEOGXOAUMO NPOBEPUTH MEXaHU3M
Ha NPaBUNBbHOCTb €ro HaCTPOMNKM, a TaKxke NPUBOA,
cucrteMbl 6€30NacHOCTU U aBapUMAHOro
OTGNOKMPOBaHUA Ha NpeaMeT UX NPaBUIIbHOro
(PYHKLMOHUPOBAHUSA.

Ecnv B BOpOTax yCTaHOBNEHbI ABEPY ANSA NPOXoaa, TO
MPYBOAHON MEXaHM3M HEMb3A 3anyCTUTb UK OCTaBUTbL
€r0 BKJIOUEHHbIM [0 TEX MOp, MoKa BopoTa He 6yayT
[O/MKHBIM 06pPa30M 3aKpbITbl.

DTO YCTPOMCTBO HeNb3s UCMO/b30BaTh /inL@M (BKIKOYast
[eTel), KOTopble UMEKT (PU3MUECKME UM NCUXNYECKNe
OTK/IOHEHMSI, WM Y KOTOPbIX HEAOCTATOYHO OrbiTa B
MCMOIb30BaHUM YCTPOACTBA, €SN OHU HE HaxoasTCs
roJ NpPMCMOTPOM MM A0 TeX Mop, NMoka OHU He ByayT
MPOVHCTPYKTUPOBaHbI 06 UCMOMb30BaHWUN Y CTPOMCTBa
O[IHUM M3 OTBETCTBEHHBIX 3a MX 6€30MacHOCTb JINLLOM.

A AdMAET>

Yacmsamu delicmsylime ¢ OCMOPOXHOCMbIO U HE Hocume

8opomax ocywecmersaromcs pa6omb/ 10 UX ycmaHoeKe u

BaxkHO, 4T06bI NepemMeLLeHre BOPOT 6bi10 6bl MOCTOSHHO
rMasakuM. BopoTa, KoTopble 3aKIMHATCS UK 6yayT
3aeaTb,Heo06X0AMMO HeMeSIEHHO OTPEMOHTUPOBATL.
He npobyire peMoHTMpoBaTh BOpoTa camMu. Obpaturech
3a MOMOLLbIO K CrieLmanmcTy.

JlononHuTenbHbIe YCTPONCTBA pa3MecTuUTe Tak, UTobbl OHU
He 6blI1 AOCTYNHbI AeTaM. He no3sonsairte AeTsaM, UTobbI
OHM MaHWMYyJIMPOBa/IM C KHOMKaM1 W AUCTaHLMOHHBbIM
yrpaB/iEHNEM. 3aKpbIBaroLLMECS BOpOTa MOTYT MPUYNHUTD
TSDKESIble PaHEHUSI.

lMpu ocywecmeneHuu pabom o yxody, Harnpumep: npu
o4ucmke, asmomamu4ecKu yrpassnsieMble ycmpolcmea
00/mKHbI 6bIMb OMKIIHOHEHb! U3 Cemu 371eKmpornumaHust.

Y XecTKO NOAKMOYEHHOW 3NeKTPONpPOBOAKU
Heo6Xxo0ANMO NMOMHUTL 00 YCTPOMCTBE pa3MblKaHUA Ans
TOro, YTo6bl BO BCEX NONAX OTKNKOYEHUA Oblno Obl
rapaHTMpPOBaHO OTKIIOYEeHMe NMpU NOMOLLU
nepekntoyatens (pa3mMbikaHWe KOHTAKTOB He MeHee

3 MM) Unu Npu NnomoLM oTAeNbHOro NpeAoXpaHuTens.

O6ecneybTe, 4TOObI Te NULUa, KOTOpPbie OCYLUECTBASAIOT
MOHTaX, yXo4 u o6cnyxuBaHue npueoga, cobnoganu
TpebGoBaHUA HacToALEN MHCTPYKUNKU. MHCMPYKUUO
pasmecmume 8 makom mecme, 20e bbl oHa bbinia 6bicmpo
docmynHa.

lMocne MoHmMaxa npueoda domkHa 6bimb 6e3ycI08HO
obecrnevyeHa oxpaHa Mecm, 8 KOmopbIX cywecmeyem
y2po3a 803HUKHOBEHUS1 yuwu60e u nopesos.

et fomKHbI BbITb MOA NPUCMOTPOM, YTO6bI UMETL
YBEPEHHOCTb, YTO OHU HE UIPatoT C YCTPOMCTBOM.
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MOHTAX KOXYXA YCTPOWCTBA YMNPABJIEHUA

YcTpoicTtBo ynpaBrieHms CB11 npeaHasHaueHo 4J1st MOHTaXa B CrielmarnbHbl BOAOHEMNPOHMU@EMbIN Koxyx (203391). MNepes MOHTaXXOM M3MEpPUTL
TpebyeMble pacCcTosiHUSI U ONpeaenvTb NoaxoasLume oTBepcTus. MNnactMaccy BbIGUTbL OTBEPTKOM U3 OTBEPCTUIA. BBecTn kabenbHyo pe3b6oByto
apMaTypy C pasrpy3Koi OT yCunuii HaTsbkeHusl. Kopryc npmkaTb K MOBEPXHOCTU, Ha KOTOPOM OH 0/MKeH 6bITb CMOHTUPOBaH. BUHTLI BBECTU Yepes
OTBEPCTUS B 3a4HEN CTEHKE M 3aTsHYTb. YCTPOMCTBO YNpaB/ieHVst ABUraTeneM NpeacTaB/iseT Cobon COBPEMEHHENLLYIO MUKPOMPOLLECCOPHYHO
MEKTPOHHYI0 cncteMy. OHO MMeeT BCe HeObXoaNMbIE ANsi HAAEXKHOM SKCrUTyaTaLym BapyaHTbl MoAK/ioueHns U dyHKkumn. Brara v Boga paspywatot
YCTPOWCTBO yrpaBneHusl. HeobxoamMo obecrieunts HEBO3MOXKHOCTb MornaZiaHnst BoAbl WW B/iarv B yCTPOCTBO YrpaBrieHus. Bce otBepcts n
rabenbHble BBOAbI AO/DKHO ObITb BOAOHEMPOHMLIAEMO 3aKpbiThl. KOXyX C yCTPOCTBOM yrpaB/ieHVsl ABUraTesieM MOHTUPOBaTh KabesbHbIM1 BBOAAMM
BHM3. OHO He O/HKHO MOABEPraTbCs A/INTENbHOMY BO3AEMCTBUIO COTHEYHBIX Jlyyeld. C MOMOLLbHO 3SIEKTPOHMKM MOXHO O4YEHb TOYHO HacTpOUTb TsIHyLLee
1 OkvMatoLee ycunme. Mpu NpaBuibHOM MOHTaXKe M HaCTpOMKe BOpOTa MOXHO YAEpXKMBaTL PYKON. Bo BpeMs nepemMeLleHnst BOpoTa MOXHO B J1t0bo
MOMEHT OCTaHOBUTb, UCMOMb3YS My BT YIPaBeHNs, KHOMKY WK BbIK/O4aTE b C 3aMOYHbIM MexaHn3MoM. CTBOpKa BOPOT TpebyeT 415 MoIoXKeHnn
»QOTKPbITO» n »3AKPbITO» »eCTKuii yrnop, T. K. IPpMBOAbI BOPOT HE MMEIOT KOHLIEBbIX BbIK/IOYaTENEN.

ag

TEXHWYECKUE OAHHBIE

HanpsbkeHue: 230 B~ £10 % 50-60 'y
Makc. notpebnsembii Tok: 22 MA

MpuBoAabI, MaKc.: 230 B~ 50 I'y, 1000 BT Makc.
Mutanune npuHagnexHocreli: 24 Bdc/ 0,5 A makc.
Pabouyas TemnepaTypa: -25°C-+55°C

Pexumbl paboTbi: CTaHAapTHbIN

CTaHAapTHbI 1 Be3 camMoyaepxaHve (cxema 6e3omacHoCTL) Npy 3aKpbITn
aBTOMaTUYECKUIA C OCTAHOBKOM
Residential
pasgeneHve KaHanos
CTOsHK Y
Be3 camoyaepxxaHue (cxema 6e3omacHOCTL)
Makc. Bpems xoaa: 80c
[OnuTenbHOCTb Naysbl: 0-150c
Pa3vep: 124x152 MM (6e3 Koxyxa)

PACMNPEOENEHUE TOKA

BbIxoAsLLMIA OT NPMBOAHOIO pblyara kabenb HeobxoaMMo BBECTU B BOAOHENMPOHMLIGEMYHO pacripeaenmTesibHyto Kopobky. OT pacnpenenmTesbHon
KOPO6KM A0 YCTPOMCTBA YNPAB/IEHNSI MOXHO BbIMOSIHUTE CTaLMOHapHYHO NPoKIaaKy kabenei. YacTo BO3MOXKHO BBECTU kKabesb OT NpMBOAA, KOTOPbIN
KpenuTcst MPSIMO PSAOM C YCTPOMCTBOM YNpaB/ieHus], HeMocpeACTBEHHO B KOXyX. HW B KoeM clydae He pacrioniaraiTe pacnpeaenuTesisHy KOpobKy
HVDKE YPOBHS! 3EM/TN.

MNonepeyHoe ceueHne kabenein He AOMKHO GbITb MeHbLUe CrieAyHLmnX 3HaYeHUI:
* 100-230 B 1,5MM? nnm 60nblue
e 0-24 B 0,5MM? nnn 6onblue

CoBeTbl: Ha npakTvke 3B0HKOBbIE NMPOBOAA YaCTO Bbi3bIBAHOT NMPo6sieMbl, T. K. Npy 60bLLION ANIMHE B HUX MNPOUCXOAST C/IMLLKOM 6onblumne noTepu
HanpshkeHus. Pasaensite kabens no kabenbHbIM KaHanaM, T. K. kabenb asuratens n kabenb dhoTopeneiitHon 3aBeckl, 0COBEHHO AN BbIK/KouaTenen
C 3aMOYHbIM MEXaHW3MOM, MyaKOBbIX KHOMOK (BbIXOAALLMX OT 34aHus), B MPOTVBHOM Clydae npw 60/bLLON ANIMHE NPOBOAOB MOMyT BO3HUKATL
HernonaaKku.



TunoBoe cTpoeHne CUCTEMbI:

1. svratenb

2. YCTpOWCTBO yrpaBfieHne

3. ®oTopeneiHas 3aBeca (aKTVBHa Mpuy 3aKpbITUK), BbICOTA MaKC.
200 mm

MepBas dhoTopeneriHas 3aBeca.

4., doTopeneiHas 3aBeca (akTMBHa NpY OTKPbITUM), BbICOTA MakC.
200 MM

Bropas poTopeneliHas 3aBeca.

5. MNpobneckoBast namna (onums)

BaxkHoe ormuyeckoe yKkasaHue Ha ABWDKEHVE BOPOT.

6. BoiktouaTenb ¢ 3aMOYHbIM MEXaHNU3MOM

Pa3melLaeTca Ha Hapy>kHOM cTopoHe. C MOMOLLbIO KJoua Uin
BBOA@ HOMepa BOPOTa OTKPbIBAIOTCS.

7. KoHTakTHasa nnaHka (onupst)

3awmaeT BopoTa npy KacaHny. KOHTaKTHbIE NIaHKY MOXHO
pacrofIoXuTL Ha BOpOTax UM Ha ornopax. Mpu HeobxoammocTy,
KOHTaKTHbIE M/IaHKN A0/MKHbI BbITb PacnonoXeHbl A0 BbICOTbI 2,5 M.
8. doTopeneiHas 3aBeca (aKTVBHA NPY OTKPbITUM/3aKPbITUN),
BbicoTa Makc. 200 MM (onumst)

9. KoHTaKTHasi neTns Ha Bbezae (onums)

10. 3awmTHasa KOHTaKTHas NeT/IA B 30HE NOBOPOTa BOPOT (Ornums)
11. KoHTakTHas neTns Ha Bble3ae (onumst)

A YCTpOICTBO yrpaB/ieHWs COOTBETCTBYIOT TpeboBaHMsIM
HOBbIX HOPMaTVBHbIX akToB EN. OAWH 13 Takmx HOpMaTUBHbIX
KTOB NPEANCbIBAET, YTO YCWINS 3aKPbITUS Ha KPOMKE BOPOT He
[omkHbI NpesbiwaTb 400 H (40 kr) B npeaenax nocneaHmx 500 Mm
[0 nonoxeHwusi BopoT »3AKPbITO». B npeaenax 6onee 500 Mm
MaKCUMasIbHOe YCWIME Ha KPOMKE BOPOT MOXET cocTaBnisTb 1400
H (140 «r). Ecnm 370 HeBO3MOXHO 0becreynTb, HeobxoanMo
PacronoXuTb KOHTaKTHYIO MaHy A0 BbICOTbl 2,5 M Ha BOpoTax wim
Ha NpoTMBOonoaoXHoOM onope (EN12453).
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OBUTATENMN:

[JBviratenb, KOTOpbI AO/MKEH OTKPbIBaTb NEPBbLIM, SBASETCA
npuratenem 1 »Master», apyroi - gsuratenem 2 »Second». Ecm
MCMONB3YETCS TONBLKO OAVH ABUraTesib, NOKOUeHMe ABUraTens
2 ocraetcsi cBO60AHbIM.

Kabenu nocraensieMbIx BMeCTe C ABUraTeNIsiMM KOHAEHCaTOpoB
[OJDKHbI BbITb NPOBEAEHbI BMECTe € KabensiMu A1 HanpaBssieHnst
BpaLLeHnst (KOpUYHEBbIN/YepHbIN) K 3axknmam OP n CL. B cnydae
HEXBATKM MeCTa KOHAEHCATOPbl MOXHO Taloke pa3MeCTUTb B
pacnpeaenuTenbHbIX Kopobkax. Ybeamureck B TOM, YTO OHU
MpaBWIbHO NMPUCOEAMHEHbBI U UMEKOT XOpOLLIEE 3NIEKTPUYECKOe
coeanHeHve. KoHaeHcaTopbl OTBEYAOT 3@ MOLLHOCTb, KOTOPOIA
rosaHee obnagaloT Asuratenu.

BHauane npucoeamHuTe apurateny cieayowmmM obpasom:
Oevratens 1

4 KopuuHeBbIn 1 KoHaeHcaTop 1
5 CvHWA

6 YepHbIit 1 KoHAeHcaTop 1
[svratens 2

7 YepHbIii 1 KoHAeHcaTop 2

8 CvHWA

9 KopuyHeBbI 1 KoHaeHcaTop 2

BBog, B akcrutyaTaumio cM. pasaen »epBbivi BBOA B
Kcnnyataumto / BasoBas HacTporika».

3ameuaHue: Bo Bpemsi nepBoro BBoga B aKcnsyaTauuio Bl
OOMKHbI Npu nepeBoM aABmkeHun OTKPbITb cTBopky BoporT.
Ecnun BmecTO, 4TOOLI OTKPbIBaTbLCS, OA4HA UK 06e CTBOPKU
3aKpbIBalOTCSA, TO B 3TOM ABuUratesie HeO6xoAMMO NOMEHSATb
MecTaMu KOPUYHEBBIA U YepHbIn kabenb! Mepen aTum
OTKITIOUYUTb 3neKTponuTaHue!
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CTPOEHUE YCTPOWCTBA YMNPABNEHUA

MYHKT

1
2

10

1
12
13
14
15

OMNNCAHME

M1, 3axum:1,2,3
M2, 3axum:4,5,6
3axum:7,8,9

M3, 3axum:10,11

3axmm:12,13
3axum:13,14
M4, 3axunm:15,16

Saxum:17,20
Saxwum:18,20
3axum: 19,20

M5, 3axum:21,24
Saxum:22,24
3axunMm: 23,24

3Saxmm: 25,26
Saxum:27,28
CN1/CN2, wrexep
CH1, kHorka

CH2, kHornka

L1, kHornka
JMP1, nepeMbluka

DIP1

PT4, noTeHuMomeTp
PT3, noteHumomeTp
PT2, noTeHumomeTp
PT1, noTeHuMomeTp

OYHKLMNA

MuTtatowasn MnMHus

MpvBog 1 (Master)

Mpusopa 2 (Second)

Mok oueHve ans anekTp.
3aMKa 24 B

KoHTpob BOpOT/OCBELLEHME
MpobneckoBas namna

MoakntoveHve ana
npuHagnexHoctn 24 B

MMMy nbCHbIN AaTumnK, KaHan 1
MMMy nbCHbIM faTumnk, KaHan 2
KHorka aBapuiiHoro
BbIKJIHOUEHNS / AOMKHA BbiTb
LUYHTMpOBaHa 6e3

MoK IIOHEHHOr O BbIK/oHYaTenNs
doTOpeneliHasi 3aBeca akTMBHa
»OTKPbITO»

®doTopeneliHas 3aBeca akTMBHa
»3AKPbITO»

doTopeneliHasi 3aBeca akTMBHa
»OTKPbITO» + »3AKPbITO»
KoHTeKkTHast nnaHka 8,2 kOM
AHTEHHa

He3na pagmomoayns
Oby4yeHve/ynaneHve pagmo
KkaHan 1

O6yueHvie/ynaneHne paamo
KaHan 2

ObyyeHe - OTPE30K My

[MporpamMmmnpoBaHve
choTopenenHbIxX 3aBec

Bnok AWMN-nepexkntovaTenei
Hactporika ycunusi, npmsog, 2
Hacrtporika ycunumsi, npmsog, 1
ABTOMaTU4eCcKOe 3aKpbiTne
3anepxKKa CTBOpPKU

OMUCAHME CBETOAMOOOB

KPACHbIE cBeToaMoabl A0/MKHBI BbITb BbIK/OYEHbI. YKa3bIBalOT Ha
rofnexalume yCTpaHEHNIO HEUCTPABHOCTU; UCKJKOUYEHUE: He
roKJiloueHHble coTopeneiHble 3aBeckl Failsafe. (cM. onucaHve
«[MEPEMbIYKA»)

(MpuMep: KOPOTKOE 3aMblkaHne, poTopeneliHble 3aBechl W/um
KOHT&KTHas rylaHKa)

MYHKT OMWUCAHUE

cna A KPACHbI O6yuenvie/ynaneHme paavo KaHan 1

cnaB KPACHbI Myck uMnynscsl kaHan 1

cna c KPACHbI O6yuerme/ynaneHue paavo kaHan 2

cna b KPACHbI Myck uMnyiscsl kaHan 2

Cna E KPACHbI doTopeneitHas 3aseca AKTUBHA npu
OTKPbITUN

cnaF KPACHbI doTopeneitHas 3aBeca AKTUBHA npu
3AKPbITUN

cang G KPACHBIN d®oTopeneiiHas 3aBeca AKTVBHA rnpu
OTKPbITUWN/3AKPbITUN

cvaH KPACHbIV KoHTakTHast niaHka

a1 3ENEHBIA Cron

cmal KPACHbIY O6yuatolLasi nporpamMma (yuacTok ryT)
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NMPOrPAMMbI

YCTPOWMCTBO ynpaBieHust UMeeT 7 pexxuMoB paboTbl (Mporpamm).
Tpebyemas nporpamMma HacTpamaeTcs AM-nepexstoyatensiMm
ON» (BKJ1) n »OFF>» (BbIKJ1).

BKJ1
DIPL | pLikn
BK/T | MpvBoaam npuaaHbl pasnuuHblie pexuMbl paboTs (CM.
DIP2 | gikn 6
oTAenbHyo Tabnmy)
BK
DIP3 BBIK/T
BK/1 | nexTpo3aMok
Kak Torbko noaaeTcs MMy nbc, NpUBoA, NnepeMeLLiaeT
BOpOTa B HanpasneHun 3AKPbITO, n pasMbikaeT Ha
GeKyHAy pene Ans pa3broKMpoBKU 3/1eKTpo3aMKa.
DIP4 (DyHKUMSA B CBA3M C pa3IMYHbIMU UMEIOLLMMUCS Ha

pbIHKE 3/IEKTPO3aMKaMM. )

BbIKJ1| ®yHKUMA He akTUBHA

BKJT | Hactporika doTopeneiiHbix 3asec Chamberlain
(770E/771E), cootBetctBYeT EN60335-2-103.

DIP5 | gpiks| Hactpoiika peneiHbix hoTopeneitbix 3aBec
(100263E) nnm apyrmx doTopeneiHbix 3aBec.

BK1 DYHKUMS BKIKOUEHMSI Npob1eckoBOi namnbl Ha 2
CeKyHAb! A0 Nyaka npuBoaa.

Dooooooo
=)
FEABEAAA S
Dooooooo
“NWPrhrOION

o
2

OFF

DIP6 BbIKJ1| ®yHKUMA NpeABapUTeIbHOrO BKIIKOUYEHUS HE aKTUBHa

BKJ1 Mocne Toro, Kak BopoTa MOJIHOCTLIO OTKPbIThI, MPUBOA,
1 npwk1MaeT BOpoTa C MaKCMMasibHbIM YCUIVEM B
DIP7 TeueHue 1 ¢ B HanpasneHun »OTKPbITO».

BbIKJT| ®yHKUMSA HE aKTUBHA

BKJ1 Mocne Toro, Kak BopoTa MOJSIHOCTLIO 3aKpbiThl, MPUBOA
1 oktouaeTcst Ha 2 ¢, 4UTobbl obecneunTsb UK caumio

3/1eKTpo3aMKa. Nocne 3Toro NpMBoA NpykUMaeT

DIP8 BOpOTAa €llle B TeueHne 1 ¢ C MaKCMMarbHbIM YCUIMEM
B HanpasnieHnn »3AKPbITO».

A Bce nameHeHns cneayerT BbINONHATL
TONBKO MPY OTKJIOUYEHHOM MUTAHWM, B
NMPOTMBHOM C/lyyae 3TU U3MEHEHUS
YCTPOMCTBOM HE NpUHUMalOTCS!

BbIKJ1| ®PyHKLUMA He aKTUBHA

NOTEHLUUOMETPbI

PT1 (tpummep 1): 3apepkka cTBopku (Bipart Delay)

YnpaBnseT 3a4epXXKoi CTBOPKY B BOPOTaX C NEPEKPbIBAIOLLMMUCS
crBopkamu. B nonoxenun OTKPbITO = 0 wn 3 ¢. B nonoxxeHum
3AKPbITO = 0 -20 c. Apuratenb 1 Master oTkpbIBaeTCH BHavane u
3aKpbIBaeTcs nocieaHUM. [nsa Toro, Ytobbl HUKTO He MOr 6biTb 3aXaT
MeXxay ABYMS 3aKpbIBaOLLMMMCS CTBOPKaMK, HeO6XoaMMO Bceraa
HacTpavBaTb 33ePXXKY CTBOPKW. J1eBbI yrnop: 3aaepkKa CTBOPKU
BbIKJ1

PT2 (tpummep 2): ABTomaTuyeckoe 3akpbiTue (Timer to close)
MOXHO onpeaennTb BPeMS OXuaaHUsi BOPOT B nosnioxeHun BOPOTA
OTKPbITbI. 0-150 c. MNocne ncreveHms yCraHoBIEHHOrO BpeMeHU
BOpOTa BOpOTa 3aKpbIBaloTcs. Bo3MoxHO TonbKo npu
noakntoyeHHon chotopeneliHoi 3aBece (771E).JleBbii yrnop:
aBTOMaTUYecKoe 3akpbitue BbIKJT.

YCTPONCTBO YnpaBiieHnsi COOTBETCTBWOT TPeOOBaHUSIM HOBbIX

HopMaTVBHbIX akToB EN. OanH 13 Taknx HOPMaTVBHBIX aKTOB
MPeAnUCbIBAET, YTO YCUIMS 3aKPbITUSi Ha KPOMKE BOPOT HE A0/DKHbI
npesbiwats 400 H (40 kr) B npeaenax nocieaHnx 500 mm oo
rosioxeHusi BopoT »3AKPbITO». B npeaenax 6onee 500 Mm
MaKCUMasibHOE YCUne Ha KPOMKe BOPOT MOXET cocTaBnsts 1400 H
(140 «r). Ecm 3T0 HeBO3MOXHO obecrneunTb, HeobXoanmMo
PacroIOXUTb KOHTEKTHYIO MiaHy A0 BbICOTbl 2,5 M Ha BOpoTax Wi
Ha NpOTMBOMOJIOXHOM orope (EN12453).

PT3 (Tpummep 3): Hactpomka ycunusa (Force 1 Master)
OnpepensieTcst ycunune, ¢ KOTOpbIM 0SHkeH paboTtaTs apuratesb 1 =
Master. TpebyeMoe ycunuve 3aB1UcUT OT Beca U DyHKLMM BOPOT.

PT4 (tpummep 4): Hactpoika ycunus (Force 2 Second)
OnpesiensieTcs ycunve, C KOTopbIM Jo/keH paboTaTte Asuratens 2 =
Second. Tpebyemoe ycunme 3aBUCUT OT BeCa U DYHKLMM BOPOT.

PT1 PT2 PT3 PT4
BIPART TIMERTO FORCE1 FORCE 2
DELAY  CLOSE MASTER  SECOND
N\ N\ [\ N\
PT 1 PT 2 PT3 PT 4

OFF MAX OFF MAX MIN MAX MIN MAX

A Bce naMeHeHuns cneayerT BbINONHATL
TOMBKO MPY OTKJIOUYEHHOM MUTAHMM, B
NPOTMBHOM C/lyyae 3TU U3MEHEHUS
YCTPOMCTBOM HE MPUHMMaKOTCS!




OTaenbHas Tabnuua ana HacTPOWKK PeXuMoB paboTbl
DIP1 DIP2 DIP3

CraHpapT BKJ1 BKJ1
BbIK/1
CraHpapT v be3 camoyaepxaHve BKJ] BK/
(cxema 6e3onacHocTn) Npun
3aKpbM BbIK/
ABTOMATUYECKUIA C OCTAHOBKON BKIT
BbIK BbIK/1
Residential BKJ1
BbIK BbIK/1
PazneneHve kaHanos BKJ1 BKJ1 BKJ1
CrosHka BIK
BbIKST  BbIKN
be3 camoyaepxaHma (cxema
besonactiocT) BbIKST  BbIK  BbIK/T

UmnynbcHbI paTymnk/kaHan 1
BopoTa 3aKpbibl:

1. MMy NbC OTKPbLIBAET, CrIeAyHOLLMA
OCTaHaB/VBAET, CIeAyHoLLIA
3aKpbIBAET, CIeayoLLA
OCTaHaB/MBaeT, CIeAyHoLLMA
OTKPbIB3ET U T. 4.

MMnynbc BO BpeMsi 3aKpbimus
OCTaHaB/MBaeT BOpPOTa
MMnynbC BO BpeMs OTKpbmUS
OCTaHaB/MBaeT BOpPOTa
MMnynbc BO Bpemsi nay3bl
He3aMeIMTEeNbHO 3aKpbiBaeT
BOpOTa

BopoTa 3aKpbITbl:

1. IMNyNbC OTKPbIBAET, ClIeAyHOLLMA
OCTaHaB/MBaET, ClleAyHoLLMN
3aKpbIBAET, CieayoLLmiA
OCTaHaB/MBAET, ClIeayHoLLMn
OTKpbIBAET U T. A.

MMnynbC BO BpeMsi 3aKpbiTus
OCTaHaB/IMBaET BOpOTa

MMnynbc BO BpeMsi OTKpbmUA
OCTaHaB/MBaET BOPOTa

MMnynbC BO BpeMmsi nay3bl
He3aMeIMTeNbHO 3aKpbiBaeT
BOpOTa

BopoTa 3aKpbITbl:

1. IMNyNbC OTKPbIBAET, ClIeAyHOLLA
OCTaHaB/IMBAET, ClIeAyoLLMIA
3aKpbIBAET, CieayHoLLmi
OCTaHaB/IMBaET

BopoTa oTKpbITbI:
1. MMy NbC 3aKpbIBAET, CIIEAYHOLLIAN
OTKPbIBAET

MMnynbC BO BpeMsi Kanumku
OCTaHaB/MBaET, CIeAyHoLLMIA
3aKpblBaeT

BopoTa 3aKpbITbl:

1. IMNyNbC OTKPbIBAET, ClIeAyHOLLNA
3aKpbIBaET, CIeAyHoLLMA OTKPbIBaET,
CleayroLLmii 3aKpbIBaeT U T. 4.
MMMy nbC BO BpeMs Kanurku
He3aMeUMTENbHO 3aKpbiBaeT
BOpOTa

MMMy nbC BO BpeMsi aBTOMaTUYECKOro

3aKpbITUA HE3AMELTUTETBHO
OTKpbIBAET BOpOTa

MMMy ibC BO BpeMs Nayabl
He3aMe[/IMTENbHO 3aKpbIBaET
BOpOTa.

BopoTa 3aKpbIbl:

1. IMNyNbC OTKPbIBAET, CIeAYHOLLMA
OCTaHaB/MBAET, CIeAyOLLMIA
OTKPbIBAET, C/IeAyHoLLMA
OCTaHaB/IMBaET U T. A.

MMnynbc BO BpeMs 3aKpbimust
OCTaHaB/IMBaET BOpOTa

BopoTa 3aKpbibl:

1. IMNYNbC NOSIHOCTLIO OTKPLIBAET
obe CcTBOpKU, AanbHenme

UMY STbCbl UITHOPUPYHOTCS.

MMMy bC BO BpeMsi Ka/UTKu
OTKPbIBAET TaKOKE U BTOPYIO CTBOPKY

MMMy nibC BO BpeMs! 3aKpbITUs
HE3aMeA/IMTENbHO OTKPLIBAET
CTBOPKU

BopoTa 3aKpbiTbl:
Tpebyetca AnuTenbHbIA cnrHan,
0TIy KaHue BbI3bIBAET OCTaHOB

Paavo He akTMBHO,
NMpeAoXpPaHUTEbHbIE YCTPOUCTBA
He aKTUBHbI

UmnynbcHbIM aaTynk/kaHan 2

BopoTa 3aKpbibl:

1. IMMYNbC OTKPbIBAET K/ITKY,
CleayoLLmin OCTaHaBIMBAET,
CneayroLLmiA 3aKpbIBaET,
ClefyroLmiA OCTaHaB/MBaET,
C1eayoLLMA OTKPbIBAET U T. A.

VIMMyibC BO BPEMS 3aKpbITUS
OCTaHaB/IMBaeT BOpoTa

MMnynbc BO BpeMs OTKpbMUst
OCTaHaB/MBaET BOPOTA

MMnynbC BO Bpemsi nay3bl
He3aMeANNTENbHO 3aKpbiBaeT
BOpOTa

BopoTa oTKpbIThI:

[na 3akpbimus Tpebyetcs
LJWMTENbHBIA CUMHAN, OTTNy aKaHme
BbI3bIBAET OCTAHOB

Panuo He akTuBHO,
NpeAoXpaHUTeNbHbIE YCTPONCTBA He
SKTVIBHbI

BopoTa 3aKpbITbl:

1. MNyNbC OTKPbIBAET KAIUTKY;
ey ocTaHaBIMBaET,
CeayoLWmnn 3aKpbiBaeT

BopoTa 3aKpbibl:

1. UMMy NbC OTKPLIBAET KAIUTKY,
creayowmin He3aMeIMTeNbHO
3aKpblBaeT

MMMy nbC BO BpeMS Mnayabl
He3aMe[/IMTeNbHO 3aKpbIBaeT
BOpOTa

BopoTa oTKpbITbI:

1. MNyNbC 3aKPbIBAET,
C/leayoLLmMin OCTaHaB/IMBaET,
CleayoLLMiA 3aKpbIBAET U T. 4.

MMMy bC BO BPEMSI OTKPbITUS
OCTaHaB/IMBaET BOpOTa

BopoTa 3aKpbITbl:

1. MNyNbC NONTHOCTBLIO
OTKPbIBAET K&/UTKY,
AanbHenwme My nscbl
WIHOPUPYIOTCS.

MMMy bC BO BpeMs! 3aKpbITUs
He3aMe/IMTESbHO OTKPbIBAET
CTBOPKU

BopoTa oTKpbITbI:
Tpebyetcs AuTenbHbIA CUrHan,
OTTyKaHWe BbI3bIBAET OCTaHOB

Panuo He akTuBHO,
npefoXpaHUTebHbIE YCTPOUCTBA
He aKTUBHbI




NPUHAONEXHOCTU
®OTOPENEWHLIE 3ABEChI (OMNLUS)

PoTOpenerHble 3aBechbl CyXaTt 415 3aMTbl BOPOT U A0/ DKHbI
MCMONb30BaThCsl. MeCTO MOHTaXa 3aBUCUT OT KOHCTPYKLMM BOPOT.
CornacHo EN12453 cHapy»u AomkHa 6biTb yCTaHOBIEHa Napa
doTopeneliHbIX 3aBec Ha BbicoTe 200 MM, aKTUBHbBIX B COCTOSIHUM
»3aKpbITb»; BTOpas rnapa - BHyTpu Ha BbicoTe 200 MM, aKTUBHbIX B
cocrosiHum »OTKpbITb>». B KauectBe onummn MoXeT bbITb yYCTaHOBeHa
TpeTbcs Napa hoTopeneiHbiX 3aBeC, aKTUBHbIX B COCTOSIHAN
»3aKpbITb» 1 »OTKPbITb». oTOpeneiHble 3aBechl COCTOSAT U3
nepejaTimKa v NppveMH1Ka 1 JO/MKHbI HAXOAUTBCS APYr NPOTVB ApYyra.
Koprnyc doTopeneiHol 3aBech! (M1acTMacCcoBblIii) MOXHO OTKPbITb
otBepTKoN. GoTopeneiHas 3aBeca KpenuTcs Ha CTEHE C MOMOLLbIO
Heb0nbLUNX BUHTOB W Atobeneit. MoXHO aKCrulyatmpoBaTh ABe
pasnnyHble cucteMbl hoTopeseiHbiX 3aBec. (cM. onvncaHue OUrl-
nepektoyateneit). Ecm gomkHa 6bimb BO3MOXHON (PyHKLMS
»ABTOMaTUUECKOE 3aKpbITne», HE06X0AMMO YCTaHOBUTb
cdoTopenenHyto 3aBecy Chamberlain — Failsafe. KombuHaums
choTopeneiHbiX 3aBec HeBo3MOXHa. CucteMa Chamberlain -Failsafe
(2«abenbHas cuctema) MMeeT rno obemM CTopoHaM HebosIbLLION,
BUAVMbIA CHApY>XM CBETOAMO, MOKA3bIBAKOLLMIA COCTOSIHNE
doTopenenHor 3aBecol. [pegnaraloTcs ase Moaenn hoTopesienHon
3aBecbl Chamberlain —Failsafe. OanH 13 BapnaHToB naeanbHO
MoAXOAUT A/1 MOHTaXa Ha MPOTUBONEXaLUMX CTeHax. [pyrov -
naeanbHO /11 MOHTaXa Ha BHYTPEHHeW CTOPOHE BOPOT, T. K. Yike
MMEIOTCS HaKIaAKM [/11 MOHTaXa.

[viarHoctuka Ha doTopeneiHon 3asece Chamberlain-Failsafe

CW[, cBeTUTCA NOCTOSIHHO = B Mopsigke

CWA muraet = choTopeneiHasn 3aBeca 6110KUPYET YCTPOCTBO
yrpaBfieHus

CW[ He ropuTt = HET TOKa, HEBEPHOE MOAK/KOHYEHE Win nepenyTaHbl
rontoca

OuarHocTuKe Ha YCTPOMCTBE ynpaBneHus

CWU[ He ropuT = B nopsigke

CW[ cBeTUTCA NOCTOAHHO = hoTOpereiiHasA 3aBeca GnokupyeT
CUQ muraer = B nopsiake, He noakntoyeHa poTopeneHan 3aBeca

Monepe4yHoe ceueHue kabens: 0,5 MM? unu Gonblue.

HanpsxxeHue: 12/24 B AC/DC.

He ncnonb3oBaTh »ecTkue MeaHble NpoBoAa. 3anpeLuaeTcs
napannenbHas npoknagka c kabensmm 230 B wnm npokiagka B TOM e
rabenbHOM KaHare.
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NEPEMbIYKA

MporpammMupoBaH/e OTKa30yCTOM4YMBOro CBEeTOBOro 6apbepa

T71E/T70E

1. MNepen nepBbIM BKJIOYEHMEM.

2. MNpy noKroYeHnn/yaaneHm HoBoro CBETOBOro bapbepa

- BbIK/tounTb 610K ynpaBieHust (0TKIIOUUTL NUTaHKE)

- HacaguTb BCTaBHyo nepeMbluky (Jumper) Ha ABa npeay CMOTPEHHbIX
[O/151 3TOrO WTbIpbKa.

- YCTaHoBUTL MUKporiepek/toyaTesb 5 Ha ON

- Mp1coeanHUTL KNeMMbl CBETOBOMO 6apbepa (MM HECKOMbKNX
6apbepoB) COrflacHO PUCYHKY

- BkntounTsb 610K ynpaBneHrst 1 noaoxaaTs HEKOTOPoe BpeMsi

- BbIralwmb BCTaBHYHO NepeMbIUKY, MOA0XKAATb HEKOTOPOE BPeEMS.

CBeToanos, NoJK/FOUEHHOro CBETOBOro 6apbepa ocTaeTcst

BbIK/IO4EHHbIM. CBETOAMOAbI HEMOAK/IIOYEHHOIO CBETOBOro H6apbepa

(M Heckonbkux 6apbepoB) MuratoT. [oToBo!

Jkcnnyartauusa ¢ penenHbiMu oTopeneriHbIMU 3aBecamu,

Hanpumep, 100263

YCTPOWCTBO ynpaBieHnst He06XoaAMMO OTCOeANHUTL OT CETU Ha

HECKO/BKO CeKyHA,. Bce 3a)uMbl, K KOTOPbIM MOAK/IOYeHa

doTopeneiHas 3aBeca, A0/MKHbI 6bITb LLYHTUPOBaHbI C MOMOLLbO

COM. (21-24, 22-24, 23-24). DneKTponuTaHne penenHom

hoTOpenenHol 3aBecbl 00T 3axunMoB 15-16. [ANMN-nepektovaTens 5

[O/MKeH HaxoauTbes B nonoxkeHnn OFF. MepeMbluka AomkHa bbb

BblTalLleHa.

3ameuaHue: HoBbIi MOHTaX peneiHblX oTopenielHbIX 3aBec

cornacHo EN12978 6onee He fonyakaeTcs, T. K. B HUX He NpPOBOANUTCA

camonpoBepka (Failsafe).

AkcnnyaTtauus 6e3 choTopeneHbIX 3aBec

OMNACHO! He ponyaaeTcs anst HopMasnbHON aKcrulyataumn. B aTom

Cyyae BopoTa A0/DKHbI MPeA0XPaHSTb KOHTaKTHbIE MTaHKK.

YCTPOWCTBO ynpaB/ieHnst He0O6X0ANMO OTCOSAVHUTL OT CETU Ha

HEeCKO/BbKO cekyHA. Bce 3adkuMbl 21-22-23-24 1omKHbI BbImb

WwyHTUpoBaHbl. AWIM-nepekoyatens 5 A0/MKeH HaXoanUTbCs B

nonioxeHun OFF. MNepeMbluka AosmkHa 6biTb BbiTalleHa.

3amevaHwe: 3anpeLlaeTcs KOM6MHMpoBaTb hoTopeneiHble 3aBechI

PA3/IMYHBIX KOHCTP YKL

:I JMP1 : ; /
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ANEKTPO3AMOK (ONuus) 600022 (24 B)

DneKTPO3aMOK MOXET ObITb MOKJIOYEH K YCTPOMCTBY YrpaB/ieHNs
yepes 3akumbl 10 1 11.

Monepe4yHoe ceyeHune kabens: 0,5 Mmm? unu GonbLue.
Hanpsixenue: 24 B AC/DC.

KOHTPOJIb BOPOT / OCBELLEHUE (ONLUSA)

[ns KOHTPONS COCTOSHMS BOPOT MOXHO MOK/IOUUTL Slamry
HakanmeaHus 24 B/3 BT. B kauyecTBe ansTepHaTVBbI, MyTeM
npeapktoyeHus pene (MPUHaANEXHOCTb) MOXHO TakoKe OpraHM30BaTb
ocsellleHre Asopa.

Monepe4yHoe ceuyeHune kabens: 0,5 MmmM? unu Gonblue.
HanpsxeHue: 24 B

NPOBNECKOBAS NTAMMA (OMuUUsl) FLA24-2

K yCTpoicTBY yrnpaBieHUs MOXHO MOJK/IIOUMTL Npo6ieckoByto naMmry.
OHa npeaynpexzaaeT fojer o ABKeHnM BOpoT. MNpobneckosyto
JlaMry peKkoMeHAyeTCsl yCTaHaBMBaTb B BUAHOM MECTe U KaK MOXHO
BblLLie. YCTPOMCTBO YrNpaBAeHusi No4aeT NOCTOSIHHbIM CUrHan,
KOTOPbIN NpecbpasyeTcs Namrnon B MUraHue.

Monepe4Hoe ceyeHue kabens: 0,5 mm? unu Gonblue.
HanpsxeHue: 24 B DC

A He ncnonb3osathb XecTkue MeaHble NpoBoAa.
3anpeluaeTca napannenbHas npokniaaka c kabensmmn 230 B nnm
MpOKJiaaKa B TOM e KabeslbHOM KaHane.
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KHOMKA / BbIKNKOYATENb C 3AMOYHbLIM MEXAHU3MOM
(onuus)

YCTpOICTBO yrnpaBfieHns / NpUBOA MOXHO aKTUBMPOBATb C
MOMOLLIbIO PA3/IMYHBIX BXOAOB. DTO MOXET ObITb BbINOSIHEHO
nocpeACTBOM PYYHOro nepeaaTivka Wi BbiK/ouaTensl C 3aMOYHbIM
MexaHu3MoM (3adxkum 17+20).

Py4HOM nepegaTivK = cM. NyHKT »O6yyeHre pydHOro nepeaaTtivka»
KoMmyTaumoHHbIn Bxog 1 = Input St. 1 HopMankbHbI pexvM
KoMMyTaumoHHbIM Bxoa 2 = Input St. 2 AKTMBHO Npw CrneLvanbHON
HacTpoiike (cM. onucanve UIM-nepekntoyaTteneit)

ABAPUNHAS OCTAHOBKA (OMLIUS) 600084

Ecnm noakiioYeH BbIK/touaTeNb, C €r0 NMOMOLLIIO MOXHO
OCTaHOBWTb WK 3abN10KMPOBaTL cMCTeMY. [IBUXKEHVE CTBOPKU
HesaMmeanMTenbHO NpepbiBaeTcs. ECn BbikovaTesb He
YCTaHOBIEH, 3aXuMbl 19 1 20 A0/MKHBI BbITb LWYHTUPOBaHDI.

NOAKMIOYEHUE KOHTAKTHOW METNN (ONLUA)

AHanmsaTop KOHTaKTHOM neTim (203292 1-kaHanbHbIv, 203308 2-
KaHasbHbIN) MOXET ObITb MOAK/IOYUEH K YCTPOMCTBY YNpaB/IEHWS.
MocpeacTBoM 2-kaHasibHOro aHanmM3aTopa MOXHO NMPOBOAUTL
pa3gesibHblA UM COBMECTHbIM aHanm3 2 neTesb.

3ameyvaHve: On1caHne OTHOCUTCS UCKJIOUATENBHO K pasaesibHOMY
aHanu3y Kaxxaor netiv. Ecm ncnonbayetcs 2-KaHanbHbIn
aHanM3aTop, MOXHO TaKoKe PacrosIoXUTL ABE NeT/IM 04Ha 3a
[OpYroi, 4Tobbl pacno3HaBaThb Hanpas/ieHNe ABWDKEHNSI
aBToMobunelt. B aTom ciyyae obpasyroTcs fanbHenme
KOMOWHALWMOHHbIE BapyaHTbl MOAKIIOUEHNS.

[ns oTKpbMUA BbE3aa UK Bble3aa

Moaknoyerre K 3axknmam 17 + 20. AUM-nepeknovaTess B
byHKumM »CTosiHKa». ABTOMaTM4YeCKOe 3aKpbITUe akTUBMPOBaHO
(pexomeHayeTcs).

[nA 3aWmThl B 30HE NOBOPOTa BOPOT

Moacnouerme K 3axnmam 19 + 20 (Cron). PeneliHbil BbIXoa,
aHanusaTopa Npy UCNosib3oBaHMM oTopenerHblx 3asec Failsafe
NO (HopManbHO-pa3oMKHYTbIN). Mpy MCMOMb30BaHWUM peneriHbIX
doTopeneliHbix 3aBec B kayectBe NC (HOpManbHO-3aMKHYTbIN).
®yHKUMA »ABTOMaTUHECKOE 3aKPbITUE» HE PEKOMEHYETCS.

BHumaHue! CornacHo ctaHpapty EN He ponyckaetcs B
KayecTBe eANHCTBEHHOro cpeAcTBa 3aWmThbl!
BbIXO[ 24 B DC

[ns peneliHbiX oTOpenenHbIX 3aBEC N APYIUX YCTPONCTB
(HanpuMep, NpreMHMKa) Makc. 500 MA

A He ncrnonb3oBath »ecTkue MedHble NpoBoaa.
3anpellaeTca napannenbHas Npokaaka c kabensamm 230 B nnn
MpOK/1IaaKa B TOM e KabenbHOM KaHare.
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PAOVMOMOAYNb (OMNUKSI)

[ns ynpaBneHus yCTpOMCTBOM yrpaBrieHns MOCPeaCcTBOM
paamocurHanoB HeOH6X0AMMO BHauYasne yCTaHOBUTb paanoMoay b
B rHe3ga CN1/CN2. MNpepnaraotca cneayrowwme moaynm: 801221
(433.92 Mru),801429 (27.145 Mru), 207542 (315.15 MrL, Kurait)
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TPOrPAMMUPOBAHUE TX4UNI

YCTaHoBUTbL paaro MoAy b Ha Npefly CMOTPEHHbIE KOHTEKTHbIE LUITEKEpbI,
€C/IN OH Y>Ke He CMOHTVMPOBaH 3apaHee.

MpuémHnk nmeet 2 kaHana CH1 n CH2. Ucnonb3oBaHme o6omx
KaHaN0B AeNaeT BO3MOXHbIM PeXxuM paboTbl Kak C OAHOW, TaK 1 C
Asyms nuHnaMKU. Hanpumep: Ecnm CH1 nonyyaet cvrHan
[ANCTaHLMOHHOr O yripaBieHunsi, paboTaeT Tobko 1 inHuA. Vicnone3yire
KNaBULLY ANCTAHUMOHHOMO yrpaBfieHns CH2, C MOMOLLbIO KOTOPOW
HauHaAlOT paboTaTb 06e MMHUK.

MporpammupoBaHue nynbTa AUCTaHLMOHHOE yrpaBrieHue ¢
nomoubio kHonkn CH1 (noka3aHo Ha pUCyHKe):

1. YnepxuBaiiTe 04HOBPEMEHHO HaXaTbIMW JIEBYHO U MPaBYHO KHOMKM
nynbTa NpuMm. 5 cekyHz, noka npum. Ha 30 CeKyHA, He BKJIIOUMTCA
ceeToavos. BoibepuTe 0aHy 13 4 KHOMOK MysibTa, C MOMOLLBIO KOTOPOW
[O/DKHBI YNPaBsSTbC BOpoTa (MoKa He HaXknMaTh).

2. Haxkmute kHonky CH1. Ceetoamon LEARN1 BktovaeTcs npuM. Ha 10
CeKYHA.

3. B TeyeHue atnx 10 cexyHa:

- Tenepb HaXXMWTe 3apaHee BbIbpaHHYHO KHOMKY MyJsibTa.

- Tak KaK ynpaB/ieH1e W1 Ny T Tenepb HAaCTpaMBakTCA Ha OAMH
MOAXOASALLMIA KOZA, HY>KHO B CJTyHae HEO6XOAMMOCTU HaXaTb KHOMKY ABa
WK Tpu pasa.

- Kak Toneko BarbixHyn ceetoavon, LEARN TIMER, a 3aTeM BCrbIXHY M
BCe Apyrvie CBETOANObI, BbINOHUTE Lar 4.

4. HaxxmuTe 0AHY 13 Tpex OCTaBLUMXCS KHOMOK Ha nyfbTe Ans

3aBEepLUEHMS MPOrpaMMMPOBaHNS C MOMOLLbIO KHOMK1 CH1.

Ykazanve: Ecm war 4 He yaancs, NoAoXauTe roka He BbIK/iiouaTbCs
cBeToavoAbl (YNpaBfieHne 1 NyJibT) U HAYHUTE CHOBA C Lara 2.
TakmM cnocobomM MoxeT bbITb 3anporpaMMmMpoBaHo A0 128 nynsTos.

MporpamMmupoBaHue nynbTa AUCTaHLMOHHOE yrnpaBrieHue ¢
nomoulbio KHonku CH2:

1. YaepxuBaiiTe 0AHOBPEMEHHO HaXaTbIMW JIEBYIO U MPaBYHO KHOMKM
My/ibTa NpyUM. 5 cekyHz, noka npuM. Ha 30 CeKyHz, HE BKJIOUUTCSA
cBeToavo. BeibepuTe BTOpYHO KHOMKY MysibTa, C MOMOLLBI KOTOpOM
[OMKHbI YNPaBAsTbCA BOPOTa (MOKa He HaXkMMaTb).

2. Haxxmute kHonky CH2. Ceetoavos LEARN2 BkroyaeTcs npuM. Ha 10
CeKyHA.

3. B Teuenme 3tmx 10 cekyHa:

-Tenepb HaXXMWTe 3apaHee BblOpaHHYHO KHOMKY MyJsibTa.

- Tak KaK yrnpaBrieHue 1 MynbT Tenepb HaCcTpaMBaloTCA Ha OaWH
MOAXOASLLMIA KOA, HYXXHO B CTydae HeOOX0AMMOCTU HaXaTb KHOMKY ABa
WM Tpu pasa.

- Kak Tonbko BenbixHyn ceetoamos LEARN TIMER, a 3aTeM BCrbIXHY A
BCe ApYyrvie CBETOANOAbI, BbINOSHUTE Lar 4.

4. Haxkmute ofiHy 13 Tpex OCTaBLLMXCS KHOMOK Ha My/bTe AN1s

3aBepLUeHNst IPOrpaMMUPOBaHKIS.

YikasaHue: Ecm war 3 He yaancs, nooxamre rnoka He BbIK/IouaTbCs
cBeToavob! (YnpaBrieHVe 1 MyJbT) U HAYHUTE CHOBa C Lwara 1.
TakvM crnoco6oM MOXeT 6bITb 3anporpaMMMpOBaHo A0 128 ny/LTo..

[ns yaaneHns BblydeHHOMO Py4YHOro NnepeaaTyvka NpocTo HaXkuMamTe
KHOMKY CH1 o Tex nop, noka CBETOAMOA, He noracHeT. MNoBTopute 3m
npencrens gns CH2.
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OBYYEHUE / YAANEHUE PYYHOIO MEPEOATYUKA

Haxxmute kHonky CH1. Ceetoamon «Learmn1» 3aropaeTcs KpacHbIM
cBeyeHueM. Tenepb HaxXMUTE NpUBAMBUTENBHO Ha 5 ceKyHA KHOMKY
py4HOro nepedaTtyimka. Tenepb cBeToamos «Learn 1» MuraeT.
[oToBO. Tenepb noBTOpUTE 3TU AercTBus gns CH2. Ho Tenepb
HaXXMUTE €ELLLe HE 3aHATYHO KHOMKY py4HOro nepeaatyivka.
YCTpoMCcTBO MOXET 6bITb 00y4eHo 128 pyyHbIM NepeaaTiMKaMm.

[na ynaneHusi Bbly4eHHOrO Py4HOro nepesativka npocTo
HaXkmMawTe kHonky CH1 fo Tex nop, moka CBETOAMOA, HE MoracHeT.
MosTopuTe 37K aeicTeust ans CH2.

[ T R

KOHTAKTHASA MINAHKA (onuus)

KycTpoiicTtBy ynpaBneHns MoxeT 6biTb MOJK/HOUEHa KOHTaKTHasA
riaHka, paboTatowasi no NpuHUMNy 8,2 KOM, T. €. Ha KoHLe
KOHTaKTHOW MJ1aHKW 3aKperieH 3MepuTenbHbI pesvctop 8,2 KOM.
OH obecreurBaeT NOCTOSHHbIM KOHTPOSIb Lienu Taka. YCTPOMCTBO
YrpaBJieEHNS MOCTaBAAETCS CO BCTPOEHHBLIM PE3NCTOPOM 8,2 KOM.
HecKorbKo KOHTaKTHbIX MIAHOK MOAK/FOYAOTCS MOC/IeA0BaTesbHO.
Monepe4yHoe ceueHune kabens: 0,5MM? unu 6onbLue.

AHTEHHA (OMnuusl) ANT4X-1LM

YCTPOMCTBO yNpaB/ieHUs1 B CEPUAHOM UCMOSIHEHMW OCHALLLEHO
MPOBO/IOYHOM @HTEHHOM.

AHTeHHa (NpUHAANEXHOCTb) MOXET 6bITb MOJK/OYEHA K 3a)KMaM
27 v 28. bnarogaps el agocturaeT 6onbluasi AabHOCTb AENCTBUSA
(paavo). AHTEHHYHO YCTaHaB/IMBaTb KakK MOHO BbiLLE.

A He ncnonb3oBaTh XecTkue MeaHble NpoBoaa.
3anpeluaeTcs napasnnenbHas npokiaaka c kabensmm 230 B wn
MpoK/1IaaKa B TOM e KabenbHOM KaHare.
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600046 (2,5m) + 600060

NEPBbLIX BBOA B SKCMIYATALIUIO / BA3OBAS HACTPOUKA
TOYHO BbINOSIHWTE BCE ASMCTBUS MYHKT 3a MyHKTOM. B ciyyae
COMHEHU HaYHUTe C camMoro Hayana. He cnelwuure Bo Bpems
BbIMO/IHEHWS STUX HACTPOEK.

1. Bce nn Heobxoanmoe Ans aKCrulyataumm NoaKoyeHo? [surartenu,
doTopeneliHbie 3aBechl, MPefOXPaHNTEsbHas KOHTaKTHas MiaHKa,
BbIK/FOYaTE/b OCTaHOBA.

2. Ybenurech B TOM, YTO B 30HE BOPOT HE HAaXOASATCS WM He MOryT
HaxoauTLCS NtoaN.

3. MNposepbTe, B Nopsiake v CBeToAMoAb! (TaMMOYKM) Wi 61oKMpYIOT
JIM OHW OAHY U3 PYHKUMIA. KpacHble ceeToanoab! (TaMnoykuy) He
JO/MKHBI MOCTOSHHO CBETUTLCS. 3e1eHblil CBETOAMOS, AO/KEH
CBETUTBCS.

4. Hactponte AUMN-nepektoyaTeny Ana nporpammbl »CraHgapm™
1=»0ON», 2= «ON», 3=«OFF». MNo3aHee B /110601 MOMEHT MOHO
BbIMO/THUTL M3MEHEHWS.

5. YcraHoBneH nv anekTpo3aMok? Ecna aa, To AUM-nepeknovaTtens
4=»>0N»

6. Hactpoutb ycunue. MoTteHunomeTpbl «FORCE 1» «FORCE 2»
YyCTaHoBUTbL He 6onee, yeM Ha 30 %. 11 O4eHb SIerkMX BOPOT AaXKe Ha
MeHblLIe 3HayeHve. BHayane nonpobosats, 3aTeM UcrnpasuTb!
MoBbILwaThk ycunme Tosbko C He60IbLLIMM LUaroM.

7. Ecm noaktoueHo aBa aAsurartensi, HeobxoanMMo HaCcTpouTb
3a0epKy ctBopku («Bipart Delay»). MoTeHUmoMeTp ycTaHOBUTbL
npubnmsuTensHo Ha 50 %. Mo3aHee B OO0 MOMEHT MOXHO
BbIMO/IHUTL U3MEHEHWS.

8. Bblk/ounTb 610K ynpaBneHust (OTKIUUTb NUTaHNE)

8.1 HacaauTb BCTaBHyO nepeMbiuky (Jumper) Ha Asa
npesyCMOTPEHHbIX /15 3TOrO LLTbIPbKa.

8.2 YcraHoBUTbL M1KponepektoyaTenb 5 Ha ON

8.3 lMpucoeanHUTL KneMMbl CBETOBOro Hapbepa (MM HECKOMNbKUX
6apbepoB) corflacHO pUCYHKY

8.4 BxtounTb 6510K yripasieHns 1 noaodkaaTb HEKOTOpOe BpeMst

8.5 BbITalwmTb BCTaBHYIO NMEpeMbIYKY, MOAOXIAaTb HEKOTOPOE BpeMS.
Cseroanos, NoAKIO4eHHOro CBEToBOro 6apbepa ocTaeTcst
BbIK/IOYEHHbIM. CBETOAMOAbI HEMOK/IIOHEHHOro CBeToBOro 6apbepa
(vm Heckonbkux 6apbepoBs) MuratoT. [oToso!
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MporpammupoBaHue BpemMeHu Ans y4yacTtka nytu »CtaHgapT» (6e3
MSIrKOro OCTaHOBa, MeASIeHHOe ABWKEeHuE)

3ameuaHue: Ecnu ncnonb3yeTtcs TonNbKo oAuH npuBoa (pexum ¢ 1
CTBOPKOW), TO onepaumm no obyyeHuio, Kacaromecs CTBOPKM 2,
W3MEeHEeHbI.

Mpwu nporpammupoBaHuu »CTaHAapT»: 3aMeYaHUA CM. B TeKCTe.
Mpwu nporpammupoBaHum »Advanced»: nyHkTbI 5,6,7,8 nponyctuthb
nyTem HaxaTusi KHonkm L1.

KHorka L1 B 3Tol nporpaMMe Ao/mMkHa BbITb HaXkaTa 2 pasa.

1. CTBOpKM AO/MKHbBI 6bITb 3aKPbIThbl U 3a6710KMPOBaHbI.

2. KopoTko HaxkaTb kKHoMKy L1 (1 cekyHaa), 06e CTBOPKM OTKPbIBALOTCS.
3ameuaHue: Ecnu BMecTo, YTOGbI OTKpbIBaTLCS, OAHA CTBOPKA
3aKpbiBaeTcs, TO B 3TOM ABUraTtenie Heo6xoAMMO NOMEHATbL MecTamMmun
KOPUYHEBbIN M YepHbI Kabenb! BbIKNOYNTL TOK (Nepe3anyck), 3aTem
HayaTb NporpamMMMpoBaHUe C CaMoro Ha4ana.

3. CHoBa HaXxaTb KHOMKY L1, ecin obe CTBOPKM AOCTUINIM KOHLLEBOrO yrnopa
(4 ocTaBuTb Ha ABE CeKYHAb! »KYxoxaTb»). Tenepb HauMHaeT ABUraTbCs 1
3aKpbIBAETCS TOMBKO CTBOPKa 2. Korga ctBopka 2 3aKpbliach,
aBTOMAaTUYECKN HAYMHAET ABUraTbCs U 3aKpblBaeTcs CTBopka 1.
3ameuaHue: Ecnu ncnonb3yercs ToNbKo ogHa CTBOPKA, NoAoXAUTe
(okono 15 cekyHA), He HaXkMMass HU OQHOW KHOMKW; CTBOpKa 1 HaYMHaeT
ABUraTbCA aBTOMaTU4eCKu.

MpoAoMKUTL 3aBEpPLUEHMEM NHCTANNALMN.

MporpammupoBaHue yyacTtka nytu «Advanced» (MHaMBUAYyanbHbIN)
KHorika L1 B 3Tol nporpaMMe Ao/MkHa BbITb HaxkaTa 9 pas. Mpu Kaxaom
HaXaTuK B NaMsITU COXpaHsieTCst 0AHO rnosioxxeHue (Bpemst). Bnaroaaps
3TOMY MOXHO BBECTU B NMaMsTb MSArKMN OCTAHOB (Me/IeHHOe ABWXKEHME),
4TO6b! BLIMO/IHUTL MHAVBWAY allbHYHO HACTPOVKY Ans BOPOT WK MeToAda
MCr0sIb30BaHMS. BO3MOXHbI O4eHb A/UTebHblE (ha3bl MAMKOro OCTaHOBa
WM BOODLLLE OTCYTCTBME MSIFKOrO OCTaHOBa.

CrBopka 1 = «Master»

CrBopka 2 = «Second»

1. CTBOpPKYM AOMKHBI BbITb 3aKPbITbI M 3a6/10KMPOBaHBbI.

2. HaxaTb L1; 6osblue YyeM Ha 5 cekyHa = roka He 3arnycTuTcsa ctBopka 1
(oTkpbIBaeTCs). Oy CTUTL KHOMKY!!

3. CHoBa HaxaTb L1; markui octaHos »OTKPbITO» ans crBopku 1
HAYMHAETCS C 3TOMO MOSIOXKEHUS.

4. CHoBa HaxaTb L1; KOHLEBOI yrop AOCTUIHYT (+2 ceKkyHapbl). Tenepb
aBTOMaTUYECKM 3aryakaeTcs CTBopKa 2.

5. CHoBa HaxaTb L1; markui octaHos »OTKPbITO» ans crBopku 2
HAYMHAETCS C 3TOMO MOMTOXKEHUS.

6. CHoBa Hax@Tb L1; koHueson ynop »OTKPbITO» goctvrHyT (+2
CeKyHApl). Tenepb CHOBa aBTOMAaTUYeCKW 3aryKaeTcs CTBopKa 2 U
3aKpbIBaETCSA.

7. CHoBa HaxaTb L1; markui octaHos »3AKPbITO» ans ctBopkn 2
HAYMHAETCS C 3TOMO MOSTOXKEHUS.

8. CHoBa HaxaTb L1; koHuesor ynop »3AKPbITO» ocvrHyT (42 ceKyHabl).
Tenepb aBTOMaTUYECKU 3ary&aeTcs cTBopka 1.

9. CHoBa HaxaTb L1; markumin octaHoB »3AKPbITO» ans ctBopku 1
HAYMHAETCS C 3TOMO MONOXEHUS.

10. CHoBa HaxaTb L1; koHuesoi ynop »3AKPbITO» gocturHyT (+2
CEKYHZbI).

[otoBO

3aBepLieHne UHCTaNNAUMU/NPorpaMmMmpoBaHus:

Ecm yyacTkn nyTn 3anporpaMMMpoBaHbl, MOXHO 06y4MTb CUCTEMY PYYHBIM
nepefaTimkam (He TpebyeTcsi, B KOMIIEKTaX), @ TaloKe yAaruTb UX.

1. 3anyctute BOpoTa € NOMOLLIbIO PYYHOro nepejaTivika uin noaKIloHeHHoM
KHOMKM 1 NpoHabntogariTe 3a npoueccoM. CHoBa 3akpoiiTe BopoTa, HE
BbIMOJTHSASA HACTPOWNKM.

2. Ecnv BopoTa He 3aKpbIBaAOTCS MOSTHOCTLIO aBTOMATUYECKU, YCTaHOBUTE
MOTEHLMOMETPbI Ha ApYrue 3HaYeHUs!, U3MEHMB UX Ha OCHOBaHWUN
NpOBEAEHHOrO UCMbITaHus. (Hanpumep, yBennumnTb BpeMs Xoaa,
OTKOPPEKTUPOBaTbL yCWUnne, 3aaepxka CTBopkv). BHumanue! CtBopka
[OJDKHA paboTaTb He MeHee OAHOW CeKyHAbl Ha yrnope, YToObl Aaxe
npu BeTPOBOW Harpyske (MeaneHHee) oHa gocTurana ynopa.
HeBO3MOXHO BbINONMHUTL KOMMNEHCALUIO MyTeM MOBbILWEHUS YCUIUA.
MporpammupoBaHne BpeMeHU Xxoaa Heo6X0AUMO NOBTOPUTD.

3. Tenepb Ha4HUTE BTOPOE UCMbITaHWe, COb0Aas ONMMCaHHDBIN BbilLe
MopsAOK AENCTBUN, N BHaYasle 3aKpovTe BOpPOTa, Npexaie Yem CHoBa
BbIMOSHSATL HACTPONKM.

4. Koraa Bce HaCcTpoVikK BbIMOJIHEHBI, MpoBepsTe paboTy (poTopeneiHbIx
3aBeC, KHOMOK, MPO61eCKOBON flaMrbl, PYYHOro nepeaaTyvika,
npuHagnexHocren n T. n. Ecim Bam Tpebyetca dyHkums »ABTOMaTUYECKOE
3aKpbITue», OTPEryIMpynTe NOTEHLIMOMETP AN Nay3bl B COCTOSHUN
»BopoTta OTKPbITbI» (»timer to close»).

5. MokaxuTe BCEM NOASAM, CBSA3aHHBIM C YrpaB/ieHMEM BOPOTaMU, Kak
npoTeKaeT ABWKEHNE BOPOT, Kak paboTaloT npeaoXpaHUTeNbHble DYHKLMM 1
KaK MOXXHO YNpaB/isSTb NMPYBOAOM BPYUHYHO.
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YacTto 3apaBaemMble BOMPOCHI

Hackonbko BEMK MPeArnoNOXUTENBbHbIN CPOK CTy>6bl MPYBOAA

BOPOT?

CKOonbko BpeMEeHN 3aHMMaET NHCTanNAUuAa npneoda BOpOT?

Yro npom30|7|,qu Npy NCHE3HOBEHUN HarpsHXeHns B cetn?

MOXHO N1 OTKPbITb TOSBKO OAHY CTBOPKY? (DYHKUMS neluexona)

IMpy HaXk@TWM Ha KaBuLLY yrpaBJ/ieHWs MPUBOA,
He paboTaeT / He pearnpyeT.

Cpasy e nocsie Toro, Kak BopoTa
MPUXOASAT B ABMKEHME

[MpvBOA HE OTKPLIBAET BOPOTA MOSIHOCTLIO.

BopoTa TOsbKO OTKPbIBAIOTCSH

MpvBOA M3aaeT HEKOTOPbIM paboumii
LM, HO HE Pa3BMBaET HMKaKOro Y Cunmsi

ECn 91 U3MeHsI0 yCTaHOBKY
MVIKpOrepeKrovaTenei, ynpasneHme He

pearvpyer.

MpvBOA paboTaeT TOMBLKO TOrAA, KOrAa A AEPXKY
HaXXaTOM KHOMKY PYYHOro nepeaaTuvka.

“ABTOMaTU4ECKOEe 3aKpbiTne” He paboTaeT.

MpyBOA He pearvpyert, XoTst 610K ynpaBieHust

MoJK/o4eH nNpaBubHO. (CBETATCA CBETOAMObI)

MpuBOA He pearvpyerT, He CBETUTCSA HU OVH
CBETOANOL.

I'IpaBMano VIHCI'aJ'IJ'IVIpOBaHHbIVI npuvBOA4 BOPOT, HaxOoASALUMACS B JINYHOM

MoJib30BaHUM, MOXeT 6e3ynpeyHo paboTath B TeveHne 10 neT. Kak
BOPOTa, TaK W NpyBOA, HEOBXOAMMO NMEPUOANYECKN KOHTPOIMPOBATL U

rnaaHoOMepHO 06Ty KMBaTb.

B 3aBMCMMOCTM OT Balumx CrioCOBHOCTEN K PYYHOMY TPYAY MOHTaXK

MEeXaHW4YeCK1X KOMIMOHEHTOB MOXET 3aHMMaTb OT 3 A0 8 Yacos.

[Ons vHCTannsiumm BopoTa AO/MKHbI BbITb COOTBETCTBEHHO MOAOTOBJIEHDI.
DneKTprYeckoe NoJKYeHme 3aHMMaeT oT 1 Ao 2 yacos. Kaxabii
MoJib30BaTe b AOJHKEH, MO KpanHel Mepe, B TedeHne 30 MUHYT 0bydaTbest
YMpaBieHWo; NPy 3TOM OH A0JSKEH BbiTb 03HAKOMIIEH C (DYHKUMAMK,
acrnekTamMn 6e30MacHOCTU U 3aLLMTHBIMW MPUCTIOCOBEHNSAMU, @ TaKke
[0JKeH 6bITb MPOUHCTPYKTMPOBAH O NMopsiake AeNCTBUI Npy NponagaHnm

HanpshXeHns B CETA.

[nsa Toro YTObbI npy NCYE3HOBEHUN Harps>XXeHUs B CETU MOXXHO 6bu10

YNpaBAsTb BOPOTaMM BPY4HYt0, BCe NpmBoabl BOpoT Chamberlain
OCHALLL@KTCS cucTeMon AebnokMpoBaHms.

[a, MOXHO. DTUM NMPOLIECCOM MOXHO YNpaBAsTh ANCTaHUMOHHO (ansi
3TOro TpebyeTcs, Mo KpalHen Mepe, 0aMH 2-KaHanbHbIA Py4YHOM

nepefaTyvK), WM 3TOT NPOLLECC BbINOJSIHAETCS B K/IOYEBOM PeEXUME.
(cM. perynupoBKy @yHKUMOHWpOBaHUsA ans “HopmanbHol paboTtol”)

1. HesakpenneHHoe coeaMHeHme KaBuLm
yrnpaBfeHns

2. HezakpenneHHoe coeanHeHne STOP-
BbK/toYaTens, ceeroamos STOP BbIK/IHOYEH.
3. Mpenatcreue 6nokmpyeT cBeToBOM H6apbep
B Hanpas/ieHUN ABVKEHUS

4. MNoBpexaeHa KOHTEKTHas rniaHKka wiv B
30HEe ABVKEHUS BOPOT BO3HMKIIO
npensTcraue.

5. MNpuBog Bce ele aebnoknposaH

OHUW OCTaHaB/IMBAOTCA U UAOYT Ha3aa

1. MNpaBunbHO M BbIGpaHbI pa3Mepbl ONopbl
A+B?

2. MpaBwbHO 1M 3anporpaMM1poBaHa
NMPOAOIDKUTENBHOCTb paboTsl bnaka
yrnpasieHus’?

3. MNpaBusibHO N1 OTPEryIMPOBaHo ycunue?

1. ®oTopeneriHas 3aBeca 6nokpyeT
2. Hactpoiika AUIM-nepeksovaTtenein He
COOTBETCTBYET XeSlaHUAM

1. HenpaBwnbHO NOAK/IIOYEH KOHAEHCATOP,
a VIMEHHO, KOPUYHEBbIN M YepHbI NPoBOAA.
2. He BbInonHeHa peryivpoBKa ycunms.

3. MpuBoa aebnokmMpoBaH

1. Bnok ynpaBneHus B pexviMe 6e3onacHom
paboTbI

2. HenpaBunbHO paboTtaeT oaHO 13
ycTporictB 6e3onacHocTn. (CBeToBOM
6apbep, KOHTaKTHast M1aHKa)

1. PyyHoi nepegaTuunk He 6bin
3anporpaMMMpoBaH

2. CBeToanoabl CUrHaNM3npytoT
HencrnpaBHOCTb

3. HenpaBunbHO NoAK/IlO4EH CBETOBOM
6apbep

4. OTCyTCTBYET NMepeMblyKa Mexay
KoHTaKTamm STOP n COM

5. BO3MOXHO, YTO HENpaBUIbHO BCTaBEHDI
KNeMMbl ABUraTenen

B03MOXHO UCHE3HOBEHME HaMnpsHKeEHNs B
cem.

1. MNpoBepuTb BbIBOALI COEANHEHMS
K1aBvLLK ynpasneHus n COM

2. [MpoBepuTb BbIBOAbLI coeanHeHnst STOP-
Boik/itovaTenst (STOP u COM).

3. Yoanutb npensiTcreve

4. Yaanutb NpensaTcrBue, a Takke
NPOBEPUTL COEAVHEHWS 1 MPOBOJA.

5. C6nok1poBaThb Np1BOA,

MpoBepUTb HanMume NpensTCTBuiA B
30He ABVDKEHWSI BOPOT

1. MNposepuTb pasmep A+B

2. Mpy Heo6Xx0aMMOCTU BbINOSIHUTL HOBOE
NMporpamMMMpoBaHmKe, Moc Npubs. 3
CeKYHap!

3. OTKOppeKT1poBaThb ycunue (Npy BETpe
npuBoA paboTaeT HECKOMBKO Mef/leHHee)

1. Tpebyetca nposepka
PaboToCrnoCO6HOCTN 1 MOIKIOUEHNS
2. MNpoBepuTb MMUKpOrepeKsitoyaTem

1. MNpoBepUTb NPOBOAHbIE COEANHEHUS
KOHAEHcaTopa

2. MNoBepHyTb NOTEHUMOMETP
PEryIMpPoBKM YCWINS MO YacoBOM CTperKe
3. CénokmpoBaTb NpnBoA

OTK/I0UUTE MUTaHWe 6noka ynpasnieHus

1 Nocse 3TOr0 U3MEHUTb YCTaHOBKY
MUKpOMEepeKouaTenen.

1. OTKM0UUTL NUTaHWe 61aka ynpaBieHus 1
nocsie 3Tor0 U3MEHUTL YCTaHOBKY
MUKpOMepeKIYaTeNein.

2. Cneputb 3a paboToi CBETOAMOAOB,
onpeaeninTb HENCNPaBHOCTL U YCTPaHUTb ee€.

1. PaboTaeT TonbKO € 2-kabenbHbIM CBETOBbIM
6apbepom 770E(ML) nnn 771E(ML).

2. MNoBepHYTb NOTEHLIMOMETP PeryIMpoBKU
“ABTOMaTMYECKOE 3aKpbiTUe” MO YacoBOM
cTperke.

1. O6yunTb pYy4HOI NepeaaTImK

2. Haltm n ycrpaHuTb HemcnpaBHOCTb (CM.
onuncaHve CBETOAMOA0B)

3. MpoBepuTb

MoK /loYeHVe/NporpaMMmMpoBaHue
CcBETOBOro 6apbepa

4. YCTaHOBUTb Ha KOHTaKTbl OObIYHYO
MPOBOJIOYHYHO NEPEMBIYKY

5. MpoBepuTL KIEMMbI U BbIBOAbI
coeanHeHUi

1. MNpoBepuTb COEANHEHMS TOKOBOMO U
Hy/leBOro NpoBoAa.
2. MpoBepuUTb NpefoxpaHUTenn B OME.



[MpvBOA, BHE3AMHO OCTAHAB/IMBAETCH U HAYMHAET
pa60TaTb CHOBa JIMlb nocne
NpOAODKUTESIBbHOIO NepepbIBa.

Mpy HenpepbIBHOM paboTe BOpOT
[ABVraTesib HarpeBaeTcs A0
TeMnepaTypbl OTK/IHOUEHWUS 3aLUMTHBIM
NMpUcrocobieHneM, Tak KaK NpuMBoA He
npeaHasHayeH A/1si HenpepbIBHON
AKCryaraumm.

MpviBOA pasBvBaET CIMLLKOM 60sbLLOe ycunve,
TaK YTO BO3HMKAET Mporné BOpoT/onop.

1. MpaBwnbHO n BbibpaH pasmep A+B?
2. CIMWKOM BeMKO ycunue?
3. YkpenuTb BopoTa?

YCTpoICTBO yrpaBieHusi 60siblue He 1. Hactporika AUNM-nepekntovaTenen He

PYHKLIVOHMPYET C PY4YHbIM NEPEAATUMKOM, TOMBKO  COOTBETCTBYET XENaHUaM

C BbIK/IIOUATE/IEM U TOJLKO [0 TEX MOp, MoKa 2. MNpepoxpaHuTenbHas doTopenenHas

KHOMK@ HaXXMMaeTCsl U yAEPXXNBAETCSH HaXKATOM. 3aBECA, KOHTaKTHas r/laHKa Win OCTaHoB

Khorka (1) »OTKpbITO» WM KHOMK O (2) 6/I0KVPYIOT YCTPOIMCTBO YMpaBJieH s

»3aKpbITo>» 3. Bbina noakstoueHa Tosbko 0aHa
doTopeneiHas 3aBeca ana »OTKPbITO»

YcTaHoBKa He 3aKpbIBaeT aBTOMaTUYECKM,
oHa OTKPbIBAET aBTOMaTU4ecku

Kabenw auratens nepenyTtaHbl Mecramm

YCTpOCTBO yrpaBeHusi He YHKLMOHUPYET C
py4HbIM NepeaaTinKoM

1. He 3anporpamMmmnpoBaH py4How
nepeaaTinK

2. OgHa 13 oTopenenHbIX 3aBec
6nokpyer
Onopa BOpPOT UMeET CIMLLKOM 60IbLLYO TOMLLUMHY, TaK YTO 51 He
MOry BblAep)aTb pa3mepbl A+B.

YCTpoICTBO yrpaBneHusi He paboTaeTt

Mpn MArKOM OCTaHOBE CTBOPKU He
OTKPbIBAtOTCS MOSIHOCTBIO

1. HepocratouHo 60sbLuoe ycunve npy
BbICOKOM BETPOBOM Harpyske

(LenbHble BOpOTa)

2. Tspkernble BOPOTa/TsHKeNbIA X044,
BOpOT

YHvBepcanbHbIN (MHOO M3roTOBUTENS) MPUEMHUK
paanocurHanoB He paboTaet

YuuTtbiBaTh NONSAPHOCTL (3a>KMMbl 15/16)

PerynupoBka ycunus 6bina nsMeHeHa, 0aHaKo 3To
He MPYBENIO K 3aMETHOMY pasinumio.

BopoTa A0/mWKHbI C1IeloBaTh YKJIOHY.

He 6b110 NpoBeaeHo 06yyeH1e yuacTKy nyTn

[aTtb npyBoAy AOCTaTOMHO OXN1aAUTLCS
(no kpaviHel Mepe, B TedeHre 15
MUHYT)

1. NpoBepuTb pa3mep A+B

2. MNoBepHYTb MOTEHUMOMETP peryIMpoBKu
YCUNUSi IPOTUB YacCOBOW CTPesKn

3. Mpy HeOHEXOAMMOCT NPUKPENUTL NPUBOL K
yKpennstoLein naHenu suHtamu. (Onopa)

Mpy HeO6XOAMMOCTN YCTaHOBUTL B MeCTax
MPWIOXEHUS TAFOBOrO YCWINSA U YCUIINS HaXKUMa
ykpennsiiopme naHenu. (CtBopka BOpoT)
Mcnonb3oBaTte NoaxoasLume BUHTbI U atobenu.

1. AN ycTpaHeHns HeUCNpaBHOCTU
Tpebyetca koppekums ANP-
repexsitovatenen. Ecm owmnbka He
MOXET 6bITb yCTpaHeHa, Tpebyerca
cbpoc («reset») 1 NOBTOpHOE
nporpamMMmMpoBaHme (CMm.
«doTopeneinHas 3aBeca»)

2. [lomkHa 6biTb NoAK/lo4eEHa MUHUMYM
ofHa goTopeneiHasa 3aBeca, akTVBHast
B nosioxxeHun »3AKPbITO» nnm
»OTKPbITO n 3AKPbITO».

Heobxoanmo noMeHsTb MecTamm Kabenm
npvratenist (KOpUYHEBBIN, YEPHbIN)

1. 3anporpaMmMmpoBaTb py4HON
nepefaTinK
2. NpoBepuTb hoTOpeNenHbIE 3aBeChI

Hy>kHO caenaTtb B Orope nas Wiy NepecTasuTb BopoTa.

MpoBecTV 06y4eHre y4acTKy myTw.
CM. »NepBblit BBOA B 3KCTUTyataLmio»

1. 3aHOBO OTperyMpoBaThb ycuamne (MoBbICUTb)
3aHOBO onpeaenuTb dasy MArkoro OCTaHoBa.
(cm. Advanced Leaming)

2. YNyyLwmTb NIErkocTb Xoaa

3. 3anporpaMMmMpoBaTh yCTPOMCTBO
ynpaBneHns 6e3 Mrkoro ocTaHoBa

MoMeHsATb MecTamm Kabens »+» n »-»

Ha Heckonbko ceKyHA OTKIOUMTL 610K YMpaB/eHUst OT CETU, YTOBbI
aBTOMaTUYECKM 6bl 3anyLLLEeH TECT CAMOAMArHOCTVKM MaThl.

He pekomeHayetcs! VI3MeHsTb KOHCTPYKLWMIEO BOPOT! Mpy AebnokmMpoBaHHOM NpuBoae,

BOPOTa MOryT 6€0KOHTPOsIbHO (OMacHO) MPUXOAUTL B ABWXKEHUE. B HanpasneHun
YKJIOHa BOPOT TpebyeTcs NoBbILEHHas CUNa; NMO3TOMY B NMPOTUBOMOOXHOM
HanpasneHnn Npusoa 6yaeT pasByBaTh CIULLKOM 60sbLLIOE yCunve.

MOXXHO /1 UCMONBL30BaThb C 06eMx CTOPOH
pa3nnyHble pa3mepbl A+B?

BoobLue rosops, Aa; 0AHaKo, CTBOPKW ABWKYTCS MPY 3TOM C Pa3NYHON CKOPOCTBIO.
Ecnm pasmepbl A+B CIMLLKOM CUIIbHO OTKJIOHSAKOTCS OT CTaHAa-pTHbIX, TO 3TO MpMBOAUT

K VI0XOMY XOZly BOPOT M MOBbILLEHHOM HarpyaKe Ha HakJlaZHble 3/IEMEHTDI.
(3HauUTENbHO COKpaLLIEeHNEe CpoKa CiyxObl YCTPONCTBA)

YTUITU3ALINA

YrakoBKa COCTOUT M3 He HaHOCSILLIMX YLepba OKpy»KatoLLein cpeae maTtep- nanos. OHa MOXET BbITb YTUIM3MPOBaHa B MECTHLIX KOHTEHepax Anst
BTOpUYHOM nepepaboTkn. CornacHo Esponerickol avpekee 2002/96/EG 06 0Ty XMBLUMX 3ekTponpubopax 3Ty Npubopbl A0/MKHbI Nocie
MCMO/Ib30BaHMS yTUIMBMPOBATLCSA B HaZIEXALLEM MOpsiaKe A/1st Toro, YTobbl obecneunTs MOBTOPHOE MCMOJb30BaHNE MaTepVanoB. YrpaBreHve

0BLLUMHBI WK ropoAa MHAOPMUPYET 0 BO3MOXHOCTU AaHHOM YTUM3aLmK.

YTUNMU3ALNA BATAPEEK

BaTapeiiki 1 akKyMymnsiTopbl He crieflyeT BblibpacbiBaTb BMECTe C 6bITOBbIMM O0TXOAaMW. Bbi
MoXeTe 6ecnnaTHO BEpHYTb UCMOJIb30BaHHbIE baTapelikn B HeMocpeACTBEHHOM 6mM30CTn OT
Bac (HanpvMep, B MarasuHe Uiy MyHUUMNANbHOM NMyHKTe cbopa). baTapeiikn n akkyMynsiropbl
MapKMPYIOTCS CUMBOJSIOM MEPEYEPKHYTOrO MYCOPHOIo 6aka 1 CUMBOJIaM XMMUYECKUX
3arpA3HSAOLLMX BELLECTB, @ MMeHHO, «Cd» ans kagmus, "Hg" ansa ptym mn "Pb" ans cemHua.










EG-Einbauerklarung

Chamberlain GmbH erklart, dass die nachfolgend bezeichneten Produkte der Typen:
Drehtorsteuerung, Modell CB11

den grundlegenden Anforderungen der nachfolgenden EG-Richtlinien entsprechen, wenn sie bestimmungsgemass
nach Anweisungen des Herstellers verwendet werden.

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Die unvollstdndige Maschine entspricht weiterhin allen Bestimmungen der EG- Bauprodukte-Richtlinie (89/106/EWG),
der EG-Elektromagnetische Vertraglichkeit-Richtlinie(2004/108/EG und der EG-Niederspannungs-Richtlinie
(2006/95/EG).

Insbesondere wurden folgende harmonisierte Normen angewandt:

DIN EN 12453  Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore - Anforderungen
DIN EN 12604  Tore - mechanische Aspekte - Anforderungen

EN 61000-6-3  Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6 - 3:
Fachgrundnormen - Stéraussendung - Wohnbereich, Geschéfts- und
Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe
EN 60335-1 Sicherheit elektrischer Gerate fiir den Hausgebrauch und &hnliche Zwecke
EN 60335-2-103 Besondere Anforderungen fir Antriebeflr Tore, Tlren und Fenster

Alle technischen Daten fir diese Produkte werden sicher aufbewahrt und durch Chamberlain GmbH auf Anfrage den
Behorden, falls erforderlich, zur Verfliigung gestellt.

Christoph Marny

. -
Manager, Regulatory Affairs - . i
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